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Genel Bilgi

Sdrlcl baglantilarinin veya calisma parametreleri ayarlarinin yanhs yapilmasi veya siriicinin
motora uygun segilmemesi durumunda dogabilecek sorunlardan Uretici sorumlu degildir.

Bu kullanim klavuzundaki tim bilgilerin baski tarihinde dogru olduguna inanilmaktadir. Surekli
gelistirme ve iyilestirme politikasinin bir sonucu olarak Uretici, trlin 6zelliklerini ve performansini
veya kullanim klavuzunun igerigini bilgi vermeden degistrime hakkini sakli tutar.

Tum haklar sakhdir. Bu kullanim klavuzu yayincinin yazili izni olmadan herhangi bir nedenle veya
bicimde, tamamen veya kismen, kopyalanamaz, kaydedilemez veya bilgisayar ortaminda
saklanamaz.

Siiriicliniin Yazilim Siiriimi

Bu driine kullanici arayiizii ve kontrol yaziliminin son siiriimii yiiklenmistir. Uriin bagka
Commander SK strlcdlerinin yeraldigi yeni veya mevcut sistemde kullanilacak ise, dider uriinlerle
bu trGiniin yazihmlari arasinda dogabilecek farkliliklara dikkat edilmelidir. Bu farkhhiklar Grinin farkl
galismasina neden olabilir. Ayni durum tamir amaci ile Control Techniques Servis Merkezine
yollanan Uriinlerde de gorilebilir.

Herhangi bir stipheli durumda Control Techniques Siriicii Merkezine basvurunuz.

Cevresel Kosullar

Control Techniques, rinlerinin, olusum ve imalat asamalarinda gevresel etkilesimlerini en aza
indirmek igin elinden geleni yapmaktadir. Bu baglamda, biz uluslararasi bir standart olan ISO 14001
Standartlar Yonetim Sistemi (EMS) tarafindan sertifikalandirildik. EMS kurumundan istenildiginde
bizim Cevresel Politikamiz ve diger gerekli ayrintilar isteginize bagh olarak alabilir yada
www.greendrives.com adresinden gerekli bilgilere ulasabilirsiniz.

Control Techniques tarafindan uretilen degisken hizli surticllerin uzun galisma émuirleri stresince,
enerji tasarrufu ve (Proses/Makine vermliligini artirarak) hammadde tiiketimini diisiirme gibi
potansiyelleri bulunmaktadir. Bu gibi tipik uygulamalarda elde edilen pozitif gevresel sonuglar ,
Granln imalatindaki ve Griin 8mri sonundaki yoketme islemi sirasinda olugacak negatif cevresel
etkilerin azaltilimasini saglar .

Bununla birlikte, bu triinler yiiksek performansla kullanim émirlerinin sonuna ulastiklarinda,
pargalara ayrilip tekrar kullaniimak tzere kolaylikla baska parcalara takilarak verimlilik arttirilabilir.
Birgok parga birbirine alet kullaniimadan kilitlenerek takilip gikarilabilmektedir, diger parcalar ise
normal tornavida ile takilabilir. Hemen hemen Urlnun tim pargalari tekrar kullaniimak tzere uygun
Uretilmistir.

Uriin kaliteli paketlenmistir ve ambalaj tekrar kullanilabilmektedir. Biiyiik paketler tahta materyalle,
kiiguk pargalar tekrar déntisim yapilabilecek saglam lifli kartonlarla ambalajlanmigtir. Control
Techniques'’in paketleme politikasi, kolayca donustirilebilen, cevreyi en az etkileyecek, usuliine
uygun yontemleri ve materyaller kullanmayi amaglamaktadir.

Herhangi bir Grinl veya ambalaji tekrar kullanima hazirlarken veya atarken litfen normal yasami
etkilemeyecek sekilde ve yerel kurallara uyarak davranmaya dikkat ediniz.
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Guvenlik Bilgileri

Uyarilar, Dikkatler ve Notlar

Uyan, bir gtivenlik tehlikesini ortadan kaldirmak igin gerekli bilgileri igerir.

Dikkat, urtin veya diger cihazlarin arizalanma riskini azaltacak bilgiler icerir.

1 Not. driniin dogru galismasi igin yardimer bilgiler igerir.

1.2

-
w

1.4

Elektriksel Glivenlik - Genel Uyari

Sirucide kullanilan gerilimler elektriksel sok ve/veya yanmalara neden olabilir ve
oldurtcu olabilir. Striict ve gevre elemanlari ile galisma yapilirken her zaman gok
titizlikle hareket edilmelidir.

Kullanici kilavuzunun ilgili yerlerinde 6zel uyarilar yapilmistir.

Sistem Tasarimi ve Personel Giivenligi

Sdriict, profesyonel amagli komple bir cihaz veya bir sistem igin dusiiniimis bir
moduldir. Yalnis monte edildiginde glivenlik tehlikesi olusturabilir. Stirlict ylksek
gerilim ve akimlar tasir, yuksek dizeyde elektrik enerjisi depolar ve yaralanmalara yol
acabilecek kontrol sistemlerinde kullanilir. Elektriksel montaj ve sistem tasarimi
sirasinda, hem normal hem de hatali calisma durumlar 1 g6z 6niine alinarak, tehlikeleri
ortadan kaldiracak bigimde 6zel dikkat sarfedilmelidir. Sistemin tasarimi, montaji,
devreye alinmasi ve bakimi, gerekli egitimi almis deneyimli personel tarafindan
yapilmalidir. Personel bu glvenlik bilgilerini ve bu Kullanici Klavuzunu dikkatle
okumalidr.

Personel giivenligi agisindan suriiciiniin DUR ve BASLA kumandalari ile diger
elektriksel giriglerinin uygun yapilmasi yeterli olmayabilir. Bunlar, siiriicii gikis
uclarindaki veya baska harici opsiyonlardaki tehlikeli gerilimleri izole etmezler.
Elektrik baglantilarinda gerekli galismalar yapilmaya baglanmadan 6nce mutlaka
onayli devre kesiciler ile girig gerilimi cihazdan izole edilmelidir.

Mekanik guvenligi saglamak igin elektromekanik kilitler ve asiri hiza kargi koruma gibi
ek onlemler gerekebilir. Yalnis galismadan dogacak tehlikelere kargi surucu, yliksek
dlzeyde ek koruma 6nlemleri alinmadan kritik uygulamalarda kullaniimamaldir.

Baz 1 kogullar altinda suriict motoru kontrol edemeyebilir. YUk tipi motor hizini
arttiracak yapida ise (6rnegin, vingler) frenleme ve durdurma igin ek yontemler (6rnegin,
mekanik frenler, asiri hiz réleleri vb.) kullaniimahdir.

Cevresel Kisitlamalar

Sdricinin tagsinmasi, depolanmasi, montaji ve kullaniimasi igin bu Kullanici
Klavuzunda verilen talimatlar, 6zel gevre kisitlamalari ile uyumlu olmalidir. Sirticiler
fiziksel olarak asiri zorlanmamalidir.

Commander SK Kullanim Kilavuzu
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1.8
1.8.1

1.8.2

1.8.3

1.8.4

Yonetmeliklere Uyum
Montaji yapan kisi ulusal kablolama ydnetmelikleri, kaza énleme yénetmelikleri ve
elektromanyetik uyum (EMC) yénetmelikleri gibi tim yonetmeliklere uymakla
sorumludur. lletkenlerin kesisme bolgeleri, sigorta ve diger koruma elemanlarinin segimi
ve topraklama baglantilari gok dikkatli yapiimalidir.
lleri Kullanici Klavuzu ézel EMC standartlarina uyum igin gerekli talimatlari igermektedir.
Avrupa Toplulugunda bu drinin kullanildigi tim makinalar, asagidaki yénetmeliklere
uyumlu olmak zorundadir:

98/37/EC: Makina Guvenligi

89/336/EEC: Elektromanyetik uyumluluk

Motor

Motor, Ureticisinin tavsiyeleri dogrultusunda monte edilmelidir. Motor mili agikta
olmamalidir. Standart sincap kafesli asenkron motorlar tek hizda ¢alisacak bigimde
tasarlanmigtir. Surticiniin yetenegini kullanmak tizere motor maksimum hizinin
Uzerinde galigtirilacak ise, 6nce Ureticisine danisiimalidir.

Dusik hizlarda galismada sogutma fani yeterince etkin olamayacagindan motor asiri
1sinabilir. Bunun igin motor termistér korumali olmasi tavsiye edilir. Gerekirse fanla
zorlanmig sogutma uygulanmalidir.

Sdriict icinde ayaralanmis olan motor parametre degerleri motorun korumasi igin
Onemlidir. Fabrika ayar deg@erleri uygun olmayabilir.

Parametre 06 dan motor nominal akim degerinin dogru olarak girilmesi 6nemlidir. Bu
deger motorun termik korumasi igin kullaniimaktadir.

Parametreleri Ayarlama

Bazi parametreler sirliciiniin galigmasi tzerinde gok etkilidir. Kontrol edilen sisteme
etkisi dikkatle incelenmeden bunlar degistiriimemelidir. Hata veya karistirma sonucu
olusacak istenmeyen degisikliklere karsi 6nlem alinmahdir.

Elektrik Baglantilari

Elektriksel sok riski

Asagidaki bolgelerde bulunan gerilimler elektrik soklarina ve dldirici yaralanmalara
neden olabilir:

* AC besleme kablolari ve baglantilari

« DC ve frenleme kablolari ve baglantilari

*  Cikis kablolari ve baglantilari

»  Sirlcu igindeki birgok parga ve harici opsiyon uniteler

Aksi belirtiimedikce kontrol terminalleri tek kademeli izalasyonludur ve
dokunulmamalidir

izolasyon cihazlari

Cihaz kapaklari agilmadan énce veya herhangi bir servis islemi dncesinde mutlaka AC
giris gerilimi onayli bir devre kesici ile cihazdan ayrilmaldir.

STOP fonksiyonu

STOP fonksiyonu surlciuden, motordan veya herhangibir opsiyon unitesinden tehlikeli
seviyedeki gerilimleri ayirmaz.

Depolanan gerilim

Sirucller, AC besleme gerilimlerinin kesilmesinden sonra bile hayat igin risk tagiyan
gerilimleri depolayan kondansator devrelerine sahiptirler. Eger striici daha dnce
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1.8.5

1.8.6

enerjilenmisse, Unitede bir galigma yapabilmek igin AC besleme gerilimi kesildikten
sonra minimum on dakika beklenmelidir.

Normal olarak kondansatérler dahili direngler Gizerinden desarj edilirler. Ancak bazi arizi
durumlarda s6zkonusu kondansatdrler desarj olamazlar veya cikis terminalleri
Uzerinden gelebilecek kacak gerilimler ile sarjli kalrlar. Eger strlGcinun arizalanmasi
nedeniyle gostergesi aniden karariyorsa kondansatorleri dejarj olmamis olabilir. Bu
durumda Control Techniques veya yetkili bayisine danisiimasi tavsiye olunur.

Fis ve soket baglantili cihazlar

AC besleme gerilimine fig ve soket kullanilarak baglanmis olan cihazlarin
kullaniimasinda 6zel dikkat gosterilimesi gereklidir. Strtcllerin AC besleme terminalleri
emniyetli izalasyon devreleri olmayan giris dogrultucu diyotlari Gzerinden dahili
kondansatorlere direkt olarak baglidirlar. Kullanilan figlerin terminallerine soketlerinden
ayrildiktan sonra dokunulacak ise fisler otomatik olarak izole edebilen (6rn. kilitteme
roleleri) elemanlar ile birlikte kullaniimalidir.

Toprak kagagi akimi

Sdriculer dahili EMC filtre kondansatorleri baglanmis olarak satilirlar. Eger strlcu
dusuk akimh bir toprak kagagdi rélesi Gizerinden besleniyorsa bu kondansatorler
Uzerinden toprada akacak olan akimlar rélelerde kesinti nedeni olabilir. Dahili EMC
filtreleri konusunda ve filtre kondansatorlerinin nasil sokilecedi ile ilgili bilgileri 12.
sayfadaki 4.3 boliminde bulabilirsiniz.

Commander SK Kullanim Kilavuzu
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Sekil 2-1 Model Kod aciklamasi

[SK A1

2 XXXXX]

L Suriict giicii: 00025 = 0.25kW
Siiriict gerilimi: 2 = 230V, 4 = 400V
Girig faz sayisi: 1 = 1faz, 3 = 3faz, D = 1 ve 3faz

Surldcu boyu
Model: Commander SK

Tablo 2-1 Commander SK 200V iiniteler

Tioik tam Maksimum 60s igin .
Nominal Plero | strekli | 100% RMS | 150% agin | Minimum
motor Besleme yu akim giris | gikis akimi | yiikleme | frenleme
Model A girigakimi Lo d
Giicii gerilimi ve degeri akimi irenci
Numarasi ucu degeri
frekansi A A A A egeri
Q
kW | hp 1faz | 3faz | 1faz | 3faz Agir Yiik Kosulu
SKA1200025 | 0.25 | 0.33 1 faz 4.3 1.7 2.55 68
SKA1200037 | 0.37 | 0.5 | 200 ~ 240Vac 5.8 22 3.3 68
SKA1200055 | 0.55 | 0.75 +10% 8.1 3.0 45 68
48 ~ 62Hz
SKA1200075 | 0.75 | 1.0 10.5 4.0 6.0 68
SKBD200110| 1.1 1.5 1/3 faz 14.2| 6.7 9.2 5.2 7.8 28
SKBD200150 | 15 | 2.0 200:1201?Va° 17487 12.6 7.0 105 28
X (]
SKCD200220( 2.2 | 3.0 48 ~62Hz |23.2]11.9 17.0 9.6 14.4 28
Tablo 2-2 Commander SK 400V iiniteler
. . 60 s icin
Tipik tam | Maksimum o
Nominal | yikleme | sirekli | 100% RMS | 150% agini | Minimum
Model motor esleme | ivisakimi | akim girig | $'KIS akimi | yiikleme direnci
licii gerilimi ve g akimi irenci
Numarasi gucu degeri degeri
frekansi egeri
A A Q
kKW | hp A A Agir Yik Kosulu
SKB3400037 | 0.37 | 0.5 1.7 25 1.3 1.95 100
SKB3400055 | 0.55 | 0.75 2.5 3.1 1.7 2.55 100
SKB3400075| 0.75 | 1.0 3 faz 3.1 3.75 2.1 3.15 100
SKB3400110 | 1.1 | 1.5 |380~480Vac 4.0 4.6 2.8 4.2 100
SKB3400150| 1.5 | 2.0 +10% 5.2 5.9 3.8 5.7 100
SKC3400220 | 2.2 | 3.0 48 ~ 62tz 7.3 9.6 5.1 7.65 100
SKC3400300( 3.0 | 3.0 9.5 1.2 7.2 10.8 55
SKC3400400 | 4.0 | 5.0 1.9 13.4 9.0 13.5 55

Cikis frekansi : 0 ’dan 1500Hz
Cikis gerilimi : 3 ph., 0’dan Pr08 ile ayarlanan maks. motor gerilim degeri.

Cikis gerilimi, hiz azaltiimasi sirasinda %20 kadar yukselebilir. Sayfa 27, Pr 30a bakiniz.

Sigorta ve giris kablosunun boyutlari maksimum giris akimi ile hesaplanir. Maksimum
surekli giris akimi degeri belirtiimedigi durumlarda, tipik tam giris akim degerini bu deger

yerine kullaniniz. Kablo veya sigorta ebadi icin Commander SK Teknik Uriin

Klavuzu’ndan faydanalabilirsiniz

Commander SK Kullanim Klavuzu
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3 Mekanik Montaj

Sekil 3-1 Commander SK boyutlar

le E N
7y
-l =i
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A [B F
 —
G
 —

\ 4 Yy Vv 55— — —
v il ¥

Montaj delikleri: 4 x M4 delikler
Tablo 3-1 Commander SK boyutlari

Siiriici A B [ Ca Cb D E F G*

ebadi "o T 0 [mm] in [mm| in [mm] in [mm]| in [mm| in |[mm]| in [mm]| in |mm]| in

A 140 [ 5.51| 154 [ 6.06| 53 | 2.09(26.5(1.04|26.5(1.04| 75 |2.95| 145|5.71| 143 | 5.63| 86.3 | 3.40

B 190 | 7.48| 205 (8.07| 55 [2.17|23.5(0.93|31.5|1.24| 85 | 3.35| 156 | 6.14| 194 | 7.64|155.5 6.12

C 2401 9.45| 258 |10.16/ 70.5| 2.78| 31 [1.22(39.5|1.56| 100 | 3.94| 173 | 6.81| 244 | 9.61

BoyA surlclde, montaj ayadi, montaj ayaklari stirticiiniin merkezinden esit uzakliktadir.
BoyB ve C’de, montaj ayagi Ca ve Cb boyutlarindan dolayi, strlctinin tam ortasinda
degildir.

*BoyC , DIN standartlarindaki ray klamensine monte edilebilir bir stricl degildir.

8 Commander SK Kullanim Kilavuzu
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Sekil 3-2 Minimum montaj bosluklari.
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Elektrik Baglantilari

4.1

Giic terminali baglantilar
Sekil 4-1 Boy A gii¢ terminal baglantisi

Dahili EMQ
filtre

L2/N

u

\

PE

Ik

%)

%)

%)

iOpsiyonel

-
.

i | Opsiyonel
1 | giris soku

Bigorta

0

Opsiyonel

toprak
Sebeke baglantisi
beslemesi

—Q

Sekil 4-2 Boy B ve Boy C gii¢ terminal baglantilan

%%9%)%
%%%%%)%

Dahili EMC
filtre

L1 | L2 [L3/N

PE

%)

C

Opsiyonel
sok bobini

D00 L

Sebeke

/]

Bes

i Besleme
| toprag

Opsiyone\_toprak:
baglantisi

topragi

leme

*Daha fazla bilgi ¢in; 12. sayfa, bolim 4.3’deki Dahili EMS filtreleri kismina bakiniz

>

Sigortalar ve T/M Salteler
Bir AC beslemeli suriicu asir yikleme ve kisa devre riskine karsi, uygun bir sekilde
korumalidir. Bu durum dikkate alinmaz ise yangin gikma riski dogar.

www.controltechniques.com
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Boy Sinifi Maksimum gii¢ terminali vida momenti
A 0.5Nm/4.41bin
BveC 1.4Nm/1211lbin

1/3 fazli 200V’luk Uniteyi tek faz ile beslerken L1 ve L3 terminalini kullaniniz.
1A Kontrol terminal baglantilarini 21. sayfada Pr 05 de bulabilirsiniz.

Dahili EMC filtreleri igin gereken bilgiyi, 4.3 boélimundeki dahili EMC fitreleri boliminde
NOT bulablirsiniz.

4.2 Toprak kagagi
Toprak kagagi akimi sirtclye bir dahili EMC filtresinin yerlestirilip, yerlestiriimedigine
baghdir. Suricu bir filtre ile beraber sunulur. Eger bu fltre siiriictiden ¢ikariimak istenir
ise, bolum 4.3.1 'deki Filtre gikarma talimatina uyularak bu islem gerceklestiriimelidir.
Dahili EMC filtresi ile beraber
30mA DC (10mQ dahili sizdirma direnci, uygun élgtilen DC kagak akimi degeri)
Boy A
10mA AC de 230V, 50Hz (besleme gerilimi ve frekansi ile orantilidir)
BoyBveC
1 faz 200V siiriciiler
20mA AC de 230V, 50Hz (besleme gerilimi ve frekansi ile orantilidir)
3 faz 200V siiriicuiler
8mA AC de 30V, 50Hz (besleme gerilimi ve frekansi ile orantilidir)
3 faz 400V siirticiiler
8.2mA AC de 415V, 50Hz (besleme gerilimi ve frekansi ile orantilidir)

Yukarida belirtilen akim kacagi degerleri, surticu ile EMC fltresi baglh durum igin olmasi
gereken degerler olup, motor veya motor kablosundaki bir kagak akim degeri degildir.

Dahili EMC filtresi ¢ikartildiginda
<2mA

Her iki durumda da dabhili gerilim dalgalanmasi sinirlama elemanlari topraklanmig
olmalidir. Bu normal sartlarda ¢ok kiguk bir akim tasir.

EMC filtresi takildiginda, kagak akimi yliksektir. Bu durumda, birbirinden bagimsiz olan
ve birine yatay, esit aralikli iki iletkenin her ihtimale karsi, kalici olarak toprak baglantisi

yapilmalidir. Surtict kolaylik olarak iki topraklama terminali ile sunulmaktadir. Buradaki
amag herhangi bir baglantinin kesilmesi durumunda givenligin saglanmasidir.

4.2.1 Toprak kagagi rolesi (ELCB) / akim tesbit cihazi (RCD) kullanimlari
Genelde kullanilan 3 tip vardir. ELCB/RCD:
Tip AC - AC akim hatalarini bulur
Tip A- AC ve titresimli DC akim hatalarini bulur (bir peryodda DC akim sifira
ulastiginda)
Tip B- AC, titresimli DC ve sabit DC akim hatalarini bulur
. AC tipi asla suriculer ile kullaniimamahdir.
. A tipi sadece tek fazli suriculer ile kullnilabilir.
. B tipi sadece Ug fazh sirlcdler ile kullanilabilir.

Commander SK Kullanim Kilavuzu 11
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4.3

4.3.1

Dahili EMC filtresi

Ozel bir uygulama geregi harici filtrelerin kullanimi gerekmedikge, dahili EMC filtrenin
yerinden sokiilmesi tavsiye edilmez.

Eger suruci IT besleme ile kullanilacak ise, o zaman dahili EMC fltresi ¢ikariimalidir.

Dahili EMC filtresi ana sebekedeki radyo-frekansi yayilimini azaltir. Motor kablosu kisa
olan yerde, ikinci ortamda kullanimlari igcin EN61800-3 standartlarini kargilar.

Uzun motor kablolari igin, filtre, endustriyel ortamlardan dogacak rahatsizliklari ve
surucundn kabul edilebilir en ylksek diizeyde dahi olsa, kullanilan ekranl kablo ile
beraber ortaya ¢ikacak olan yliksek frekans yayilim etkilerini azaltmaya devam eder.
Toprak kacagi kabul edilebilir degerden fazla oldugu durumlar disinda, tim durumlarda
filtre kullanimi tavsiye edililir veya yukaridaki diger kosullar dogru kabul edilir.

Bir dahili EMC filtresi ¢ikartilmasi
Sekil 4-3 Dahili EMC filtresi ¢gikartilmasi veya tekrar takilmasi

Dahili
*—EmC filtre J’—‘L

Kulak tam itili:
EMC filtre takilmis

Dahili

EMC filtre

Kulak itili degil:
EMC filtre takilmamis

Comander SK suriculeri kullanilacadi uygulamada eger bir EMC filtresi kullanimi da
sart ise Comamnder SK surlicUstne harici bir EMC filtresi eklenilmesine uygundur.
Filtreler uygun kalblo baglantilari yapilmamasi durumunda suriculerin hassas
elektronik cihazlar ile etkilesimine engel olurlar. Detaylari Commaneder SK EMC
klavuzunda bulabilirsiniz.

12
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44 Kontrol Baglantilari

Siruciide bulunan control devreleri, gli¢ devrelerinden sedece basit izolasyon (bir
seviyeli izolasyon) ile izole edilmistir. Kullanim sirasinda, harici kontrol devreleri
kurulurken ve AC besleme gerilimi baglanirken, insanlarin temasindan dogacak
istenmeyen olaylarin 6nlenmesi amaciyla devrelerin izole (ilave izolasyon) edildiginden
emin olunmalidir.

4

UYARI

Kontrol devreleri, Korunmali Ekstra Dusuk Voltaj (SELV) ile siniflandinimis basgka
devreler ile baglanmak istenir ise (6rn. bir kigisel bilgisayar ile), ek olarak kullanilacak
izolasyon bariyeri de SELV siniflandiriimalarina uyum saglamalidir.

A

I3l Terminal baglantilan (Sdrticii konfigiirasyonu) ve detaylar igin Sayfa 21 deki Pr 05’ e

bakiniz

A OV genel

T2

Analog giris 1 (A1), gerilim veya akim

Gerilim veya akim girigi

0 ~ +10V: mA parametre secimli olarak

Parametre sirasi

4-20, 20-4, 0-20, 20-0, 4-.20, 20-.4, VoLT

Kontrol arahgi

Sirasi ile otamatik olarak Pr 01 'den Minimum hiz / Pr 02
Maximum hiz arasinda degisir.

Giris empedansi

2000hm (akim): 100Kohm (gerilim)

Kararlilik 0.1%
+10V referens ¢ikisi
Maksimum ¢ikis akimi 5mA

Analog giris 2 (A2), gerilim veya dijital giris

Gerilim veya Dijital giris

0~+10V: 0~ +24V

Kontrol arahgi (giris gerilim olarak)

Sirasi ile otomatik olarak Pr 01 'den Minimum hiz / Pr 02
Maksimum hiz arasinda degisir.

Kararlilik

0.1%

Giris empedansi

100Kohm (gerilim): 6k8 (dijital giris)

Normal esik gerilimi (dijital giris igin)

+10V (sadece pozitif lojik igin)

T5
Durum rélesi - Siiriicii saghkh (Normal olarak agcik)

Gerilim degeri

240Vac/30Vdc

Akim degeri

2A/6A (direng)

Temas izolasyonu

1.5kVac (kategori Il yiiksek gerilim)

Fonksiyon

ACIK

AC besleme sdriictiden ayrildiginda

Siritct hata verdiginde - AC besleme uygulamali
durumlar

KAPALI

Sirlcu “baglamaya hazir” yada “galisiyor” durumunda
iken AC besleme uygulamali durumu( hata
vermemisken)

Commander SK Kullanim Kilavuzu
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& Durum rélesi uygun sigorta veya asiri akim koruma devreleri ile birlikte kullaniimahdir.

Analog gerilim cikigi - Motor hizi

Cikis gerilimi 0~+10V

Kararlilik 0V, OHz/rpm g|k|§|'temsil eder o )
+10V ,Pr 02 Maksimum set hizi degerini temsil eder.

Maksimum ¢ikis akimi 5mA

Kararlilik 0.1%

+24V cikis
Maksimum ¢ikis akimi 100mA

m Dijital gikis - Sifir Hiz

Gerilim seviyesi 0~ +24V
Maksimum ¢ikis akimi +24V da 50mA

NOT +24V ¢ikisi ve tum dijital ¢ikislarin toplam akim kapasitesi 100mA "’ dir.

=7:W Dijital Giris - Etkin/Reset*/**

L3 Dijital Giris - ileri Galhg **

=] Dijital Giris- Geri Galig**

Y@l Dijital Giris - Local/Remote hiz referansi segimi (A1/A2)

Lojik tipi Pozitif
Gerilim seviyesi 0~ +24V
Normal esik gerilimi +10V

Eger Etkin terminali acik ise, surtcliiniin ¢ikiglar pasif olur ve motor durmak igin bosta
kalir. Etkinlestirme terminali kapatilinca slricu tekrar etkinlestirme igin 0.5s bekler.

*Belirli stirlict hatasina gore, agilma ve kapanma terminalleri siirliclyl reset eder. Eger
ileri calis veya geri calis terminalleri kapatilir ise, slriicl direk olarak galigir.

**Slrlcl hatasi olugur ise stop/start tusu ile hata tipine gére hata silinebilir veya etkin /
reset girisi ile hata silinir ise ileri/geri ¢alis komutlari ile suriict ¢alistirimaya
baslanabilir. Bu sayede siirlicli sadece stop/reset tusuna basilmasi ile galigtiriimamasi
garantilenmis olur.

Etkinlestirme, ileri galig terminalleri bir hata komutundan sonra kenar tetiklemeli duruma
donusirler. Bakiniz * ve **.

Sdrictye gig verildiginde, eger etkin ve ileri galis veya etkin ve geri galis terminalleri
kapali oldugu halde, hiz degeri set edilirse, stiriict direk olarak galismaya baslayacaktir.

14 Commander SK Kullanim Kilavuzu
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5 Tus Takimi ve Gosterge

Tus takimi ve ekran asagidaki islemler igin kullanilir:
e Sirtcinun ¢galisma durumunu gésterme

* Ariza ve hata durumunu gdsterme

* Parametre degerlerini okuma ve degistirme

*  Sirtclyl durduma, baglatma ve tekrar kurma

Sekil 5-1 Tus Takimi ve Gosterge

5.1 Programlama Tuslari
MOD @ tusu ekranin galisma modunu degistirmek igin kullanilir.

Artirma @ ve @ Azaltma tuslari parametrelerin secimi ve degerlerinin degistiriimesi
icin kullanilir. Ayrica tus takimi modunda motor hizinin artiriimasi ve azaltilmasina
yararlar.

5.2 Kontrol Tuslan
Calis @ tusu, Panelden Kontrol modunda surlciyu baslatmak icin kullanilir..

Dur/Yenile @ tusu surlci tus takimi modunda iken surlciyd durdurur ve reset eder.
Ayrica surucu terminal modundayken suriiclyu resetlemek igin kullanihr.

Commander SK Kullanim Kilavuzu 15
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5.3

Parametre segme ve degistirme

Bu islemler siricuye ilk defa enerji verildigi andan itibaren ve henuz hig bir terminalin

bagl olmadigi, higbir parametrenin degistiriimedigi ve gtivenlik kodunun girlmedigi
varsayimina dayanarak verilmigtir.

Sekil 5-2

DURUM MODU
B vey- I ‘
Basin ve 4
2sn tutun

2sn @ Basin @

basili ve

tutun birakin

4  4dak. Sonra
geri doner

PARAMETRE iZLEME MODU

Izleme parametresi secimi

Basm@ @47

Parametre yanip soner

v

A

Parametre
kaydedildi ?

PARAMETRE DEGISTIRME MODU

Parametre degerini degistirin

)

Parametre yanip séner

Sdirict durum modunda iken, MOD @ tusuna 2 saniye basili tutularak, géstergede,
hiz degerini veya yiik degerinin gérintilenmesini saglayabilirsiniz

MOD @ tusunu basilip gekildiginde , gosterge durum modundan parametre izleme
moduna geger. Parametre izleme modunda, sol tafartaki gésterge parametre
numarasini gostererek yanip sénmeye baslar ve sag taraftaki gosterge ise segilmis olan
parametrenin degerini gosterir.

MOD @ tusuna basihp gekildiginde, gésterge parametre izleme durumundan,
parametre degistirme durumuna gegirecektir. Parametre degistir modunda, bu sefer sag
taraftaki gostergede parametre degeri yanip sénecek, sol taraftaki géstergedede yine
parametre numarasi olacaktir.

Tekrar MOD @ tusuna basilarak parametre duzeltme modundan, parametre izleme
durumuna doénilir. Eger MOD @ tusuna tekrar bir sefer basilir ise , durum moduna
doénulur, ancak eger MOD @ tusuna basilmadan énce, yukari @ veya asag| @

tuslarina basilarak parametre degerleri degistirlmis ise MOD @ tusuna basiimasi
gbstergeyi tekrardan parametre diizeltme durumuna getirir. Bu durum kullanicinin
rahatlikla parametre gorintlle ve dlizeltme modlari arasinda gegis yapmasini saglar.

16
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Durum Modu
Sol Gosterge Durum Explanation
Siriicii hazir Sutugu baslamak Ulzere etkin ve hazir.Cikis kdprisu aktif
degldir.
T . Sirlcu etkinligi kaldiriimis veya durusa gegtigi igin cikis
H Stirtict etkin degil koprisu aktif degil ve bir hatayi silerken engelleme var.
Siriicii hata verdi Sirlcu bir hgt_a sinyali almis. Hata kodu gostergenin sag
tarafinda verilir.

m DC gerilim frenleme |Motora DC frenleme gerilimi uygulanmakta.

Hiz Gosterimi
Hafiza

Gostergesi Agiklama

E Stiriicii cikis frekansi (Hz)
m Motor hizi (d/dak)
H Kullanici tanimli makina hizi

Yiik Gosterimi
Hafiza

Goztergesi Agiklama
m Motor anma yiikiiniin orani cinsinden ¢ikis yuki (%)
ﬂ Faz basina surlict ¢ikis akimi (A)
54 Parametreleri saklama
Parametre dlizeltme modundan Parametre izleme moduna gegis amaci ile MOD @
tusuna basildiginda parametreler otomatik olarak saklanir.
5.5 Parametrelere ulagma

Pr 10 ile kontrol edilen ve parametrelere erismek igin 3 seviyeli kilit vardir. Tablo 5/1 de
go6sterildigi gibi hangi parametrelerin ulasailabilecegi belirlenir.

Kullanici tanimli kilit sifresi parametresi Pr 25 parametrelere erigme tipinin sadece

izleme(RO) veya izleme/degistirme(RW) olacagini belirler.

Tablo 5-1
Parametre erisimi (Pr 10) Ulasilabilir parametreler
L1 Pr01denPr10a
L2 Pr 01 den Pr60 a
L3 Pr01denPr95e

Commander SK Kullanim Kilavuzu
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Guvenlik kodu ayarlandiginda biitiin parametrelere sadece izlieme modunda ulasilabilir.
Sifirdan farkli olmak kaydi ile Pr 25’e atanan bir sayi, siriiciiniin giivenlik kodudur ve

guvenlik kodu kitlendikten sonra Pr 10 Loc olarak belirlenir. MOD @tU§u basildiginda,
Pr 10 otomatik olarak Loc dan L1 olur ve Pr 25 ’de otomatik olarak giivenlik kodunu

Pr 10 ilgili parametreleri izleyebilmek igin L2 veya L3 olarak degistirilebilir.

* Pr25’e arzu edilen giivenlik konudu yazin, mesela: 5

e Pr10simdi L1 olacak ve Pr 25 'de 0 a degisecektir.
»  Simdi glivenlik kodu surticlye kitlenmistir.
» Pr 25 e guvenlik kodu set edildikten sonra, surticl enerijisi kesilse bile givenlik

» Dizeltmek igin bir parametre segilir.
« MOD @ tusuna basin, gostergenin sag tarafinda 'CODE' yazisi yanip soner.

*  Yukarn @ tusuna basarak glvenlik koduna giris kismina gelin. Ekranin sol
tarafinda 'CO' ibaresi yanip sénecektir.

» Eger dogru guvenlik kodu girildi ise, ekranin sag tarafi yanip sdnecek ve istenilen

« Eger dogru glvenlik kodu giriimemis ise, ekranin sol tarafinda parametre numarasi
yanip sonecektir. O zaman yukaridaki islemlerin tekrar yapilmasi gerekir.

Guvenlik kodu bir parametre degisikligini gergeklestirmek icin ¢ézilmus ise kodu tekrar
kilittemek icin asagidaki islemler yapilir:

Guvenlik
Bilgileri
5.6 Giivenlik Kodlari
gizli tutmak igin 0’a degisir.
5.6.1 Givenlik kodunu girme
* Pr10’ulL2ye set edin.
* Pr10 Loc olarak kitlenir.
« MOD @ tusuna basin
kodu etkinligini strdarr.
5.6.2 Giivenlik kodunu ¢gézme
»  Dogru guvenlik kodunu girin.
« MOD @ tusuna basin.
ayar yapilabilecektir.
5.6.3 Givenlik kodunu tekrar kitleme
*  Pr10 ’u Loc’a getirin.
« MOD @ tusuna basin.
5.6.4

Giivenlik kodunu 0 (sifir)’lama - Giivenlik yok
e Pr10°’ul2 yapin

*  Pr25egelin.

«  Guvenligi yukarida belirtildigi gibi ¢dzun.

« Pr25’i 0’ a getirin.

+ MOD @ tusuna basin.

Guvenlik kodu unutulmus veya kaybedilmis ise, litfen yerel siirici merkezi ile veya

saticiniz ile irtibat kurunuz.

18
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Siriiciiyu fabrika degerlerine ayarlama

Pr10°’u L2’ ye getirin.

fabrika deg@erlerine ayarlanacaktir.

veya

fabrika deg@erlerine ayarlanacaktir.

Pr 29 'u EUR yapin ve @ Stop/Reset tusuna basiniz. Bu durumda suriici 50Hz

Pr 29 'u USA yapin ve @ Stop/Reset tusuna basiniz. Bu durumda siriici 60Hz

Commander SK Kullanim Kilavuzu
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6 Parametreler

Parametre gruplari ve uygun alt kimeleri agsagida siralanmistir:

Seviye 1
Pr 01 - Pr 10 a: Basit surlcul ayarlama parametreleri

Seviye 2
Pr11 -Pr12: Sdricl kullanim ayarlama parametreleri
Pr15-Pr21: Refrans parametreleri
Pr22 - Pr29: Gobsterge ve tus takimi sekillendirme parametreleri
Pr30 - Pr33: Sistem sekillendirme parametreleri
Pr34 - Pr36: Kullanici I/O sekillendirme parametreleri
Pr 37 - Pr42: Motor sekillendirme parametreleri (standart olmayan ylklemeler)
Pr 43 - Pr44: Seri baglanti sekillendirmele parametreleri
Pr 45: Sdriict yazilim versiyon parametresi
Pr46 - Pr51: Mekanik fren sekillendirme parametreleri
Pr52 - Pr54: Sahayolu sekillendirmeleri parametreleri
Pr 55 - Pr58: Sdriict hata kayit parametreleri
Pr61 - Pr70: Tanimlanabilir kullanici parametre kismi
Seviye 3
Pr71 - Pr80: Tanimlanabilir kullanici ayar Parametreleri
Pr81-Pr95: Sirlict diagnostik parametreleri

Bu parametreler, sirlciinin kullanilacak uygulamaya uygun sekilde ayarlanmasi igin
gereken degisikliklerin yapilabilmesi igin kullanilabilir.

6.1 Parametre Tanimlar - Seviye 1
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Minimum hiz 0~ Pr02Hz 0.0 RW

Motorun her iki yénde de déneceg@i minimum hizi ayarlamak igin kullnilir. (OV referans
veya minimum akim referansi Pr 01’e karsi duser.)

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Maksimum hiz 0~ 1500 Hz 50.0 RW

Motor her iki yonde de dénecegi maksimum hizi ayarlamak igin kullanilir.

Pr 02 eger Pr 01,'den kiigik bir dedere ayarlanir ise Pr 01 otomatik olarak Pr 02 nin
degerini alir. (+10V referansi veya maksimum akim referansi Pr 02'ye kars! diser).

Sdricunun gikis referansi, kayma kompanzasyonu ve akim sinirlarina bagli olarak, Pr
02 ile tanimlanan deger Uzerine ¢ikabilir.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Hizlanma degeri 5.0

- 0 ~ 3200.0 sn/100Hz RW
Yavaslama degeri 10.0

Motorun her iki yoni i¢in hizlanma ve yavaslama degerini ayarlamak igin kullanilir.
Birimi saniye/100HZ'dir.

Eger standart rampa modlarindan biri segilirse (bakiniz Pr 30 Sayfa 27), yuk
eylemsizliginin programlanan yavaslama zamanina goére buylk oldugu durumlarda
surucu asir gerilim hatasina (OU) yol agmamasi igin yavaslama siiresini uzatabilir.
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No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
ALAV, AV.Pr, Al.Pr, Pr,
Siricu Kofigiirasyonu PAd, E.Pot, Torq, Pid, AlLAV RW
HUAC

Pr 05’i set etmek otomatik olarak surucuyl konfiglre eder.

Pr 05 te iken MOD @ tusu ile degistirme modundundan gikilir.Striictiniin terminal
fonksiyonlarinin degistirilebilmesi icin, siirictini durmus olmasi, pasif olmus olmasi veya
trip edilmis olmasi gerekir. Surici galigir vaziyette iken, MOD @ tusu ile parametre
degistirme modunden cikilir ise Pr 05 eski degerine geri doner.

Asagidaki tim ayarlamalar sonunda,durum rélesi, strticinun saglikli bilgisine ayarlanir:

5|0 5
OK ‘< Ariza /
6]
Konfigilirasyon Tanimlama
ALAV Gerilim ve Akim referansi
AV.Pr Gerilim referansi ve 3 6n hiz
Al.Pr Akim referansi ve 3 6n hiz
Pr 4 6n hiz
PAd Tus takimi kotrolu
E.Pot Elektronik motorize potasiyometre kontrolu
Tor Moment kontrolu galismasi
Pid PID kontrol galismasi
HUAC Fan ve pompa kontrol galismasi
Sekil 6-1 Pr 05 = ALAV Sekil 6-2 Pr 05 = AV.Pr
EUR EUR
O] ov O[] ov
Uzak hiz Uzak (akim) hiz 10k Lokal (gerilim) hiz
DITZ referansi girisi (A1) (2kmin) DIT2 referansi girisi (A1)
O3] +10v referans cikisi OJ 73] +10v referans cikisi
10k Lokal (gerilim) hiz -
(2kmin) O referansi girisi (A2) DIT4 Referans segimi
—\+ Analog cikis —\+ Analog cikis
Q/j DIB1 (motor hizi) \\_/j E‘IBW (motor hizi)
24y Ofs2] +24v cikis oav Ols2| +24v ks
1. Dijital ¢ikis 1. Dijital gikis
L‘ DI83 (sifir hiz) L‘ DIBS (sifir hiz)
ov Siriicii etkin/sifilama ov Siriic etkin/sifirlama
Os4 (USA: stop(ters)) Oe4 (USA: Stop(ters))
ileri calis ileri calis
Olss (USAstart) Ol[es| (GsA-stary
Geri galis Geri cal
DIB6 (USA:Jog) DIBG (UeS”A?aJlosg)
Olsr] . feforaher secim Dl[e7] Referans seimi
T4 B7 Referans segimi
0 0 A1
0 1 6nhiz2
1 0 onhiz3
1 1 onhiz4
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Sekil 6-3 Pr 05 = Al.Pr Sekil 6-4 Pr 05 =Pr
EUR EUR
O[r1] ov O] ov
Uzak hiz Uzak (akim) hiz
D|T2 referansi girisi (A1) |:||T2 Kullaniimiyor
|:||T3 +10V referans cikisi |:||T3 +10V referans gikisi
|:||T4 Referans segimi D|T4 Referans segimi
—\+ Analog ¢ikis —(\+ Analog ikis
\V/ Y (motor hizi) \V/ ] 3] (motor hizi)
24y Os2| +24v eikis ony O[B2| +24vcikis
1 P Dijital cikis P Dijital gikis
¢ OlB3] (i hiz) < ]S (sifir hiz)
oV Siiriicii etkin/sifilama ov Siirlicii etkin/sifirlama
O[B4] (s stoptters)) O[B4| (Usa” stop (ters))
ileri galis leri galis
Olles (USA: Start) Oles (USA: Start)
Geri galis Geri calis
Oles (USA: Jog) ] (USA: Jog)
[J|B7| Referans secimi [J|B7| Referans segimi
T4 B7 Referans segimi T4 B7 Referans segimi
0 0 A1 0 0 6n hiz1
0 1 onhiz2 0 1 6nhiz2
1 0 6n hiz 3 1 0 6nhiz 3
1 1 6nhiz4 1 1 onhiz 4
Sekil 6-5 Pr 05 = PAd Sekil 6-6 Pr 05 = E.Pot
EUR EUR
d|T1] ov OjT1| ov
T2| Kullaniimiyor T2| Kullaniimiyor
Kullanil Kullanil
|:||T3 +10V referans ¢ikisi |:||T3 +10V referans cikisi
i
|:||T4 Kullaniimiyor |:||T4 Azaltma
—\+ Analog cikis N\ Analog cikis
W D1B1 (motor iz W) DB (motor hiz)
2ay OlB2| +24v cikis oay O] +24v eikis
-I Dijital gikis -I Dijital ¢ikis
L: Ile3 (sifir hiz) L: D|83 (sifir huz)
ov T ov Siiriicti etkin/sifirlama
|:||B4 Sartc etkin/sifirlama |:||B4 (USA: Stop(ters))
L ileri calis
DlBS lleri/Geri DIBS (USA: Start)
Geri calis
O[Bs| Kullanimiyor Oles (USA: Jog)
i
|:||B7 Kullaniimiyor |:||B7 Arttirma

Pr 05 PAd’e set edildiginde ileri/geri anahtar uygulamasi icin Commander SK lleri
Kullanim Klavuzu’ na bakiniz.
Pr 05 E.Pot’a set edildiginde, asagidaki parametreleri uygulama igin kullanabilirsiniz:
*  Pr 61: Motorlu pot rampa degeri (s/100%)
* Pr 62: Motorlu pot tekyén segimi (0 = ikiydn , 1 = tekydn )
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*  Pr 63: Motorize pot modu: 0 = baglangigta sifir, 1 = baslangigta son deger,
2 = baslangicta sifir ve sadece sirlci galisirken, 3 = baslangigta son deger ve
sadece surucl calisirken degistirilebilir.

Sekil 6-7 Pr 05 =Tor

Sekil 6-8 Pr 05 = Pid

EUR EUR
O] ov O[] ov
Uzak hiz Uzak (ak| h 4-20mA PID . -
|:||T2 rezfgra(r165||:;ni:i§ilfA1) |:||T2 PID geribesleme girisi
|:||T3 +10V referans gikist |:||T3 +10V referans cikisi
10k Moment referansi 0-10V PID o
(2kmin) D T4 girisi (A2) | 74| PID referans girisi
—/\+ Analog cikis — T\ + Analog ¢ikis
\V/ Ojs1 (motor hizi) Q/j O|s1 (motor hizi)
oay O[B2] +24v cikis 2ay Ofe2| +24v cikis
-IA Dijital ¢ikis P Diital cik
L‘ D|B3 (sifir hiz) L‘ D|B3 (slllélflh(l;;)I$
ov Siricu etkin/sifilma ov Siriict etkin/sifirlama
0= (USA: Stop (ters)) ] X (USA: Stop (ters))
lleri galis lleri calig
Oles (USA: Start) Ofes (USA: Start)
Geri calis Geri galis
Oles| (Usa Jog) Oles] (ea tog)
Moment kontrol
O[e7] mocusesmi 0[87| PiD etkin
Moment kontrol modu segildiginde ve siriict yuksuz bir motora baglandiginda, motor
hiz1 aniden yiikselebilir.(Pr 02 +20%)
Pr 05 Pid’e set edildiginde, asadidaki parametreleri uygulama igin kullanabilirsiniz:
* Pr61: PID orantisal kazang
* Pr62: PID entegral kazang
* Pr63: PID geribesleme tersine dénus
*  Pr64: PID yiksek limit (%)
* Pr65: PID duslk limit (%)
* Pr66: PID cikis (%)
Sekil 6-9 PID mantik cizelgesi

%
PID referansi
»

%

PID geribeslem ’

PID etkin

EO—————>

P kazanci %

Siirlici
referansi
Hz

| kazanci

Ters islem PID st
Lot i
PID alt

limit

\e

% den
> frekansa
cevrim
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Sekil 6-10 Pr 05 = HUAC terminal baglantisi
EUR

ov

Uzak (akim) hiz
referansi girisi (A1)

=

Uzak hiz
referansi girisi

O
3

+10V referans gikisi

m]
=

Kullaniimiyor

|
)

(m]

X

Analog ¢ikis
(motor hizi)

124V +24V cikis

Dijital gikis

h
alia
HEE

]!
gl [z

5
3

(sifir hiz)

leri galig

(USA: Start)
El/Kapali/Oto O: Otomatik segiminde
segim anahtari Kullaniimiyor kapanacak

O
3

ov E Siriicii etkin/sifilama
Geri galis E: El segiminde
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Motor akim degeri 0 ~ Surlcl akim degeri A Siriicu degeri RW

(USA: Stop (ters))
o ||
OtomatI
calis_ |0
— (USA: Jog) kapanacak
Motor anma akimi degerini girin (Motor lzerindeki plakada yazilidir).

Siriici anma akimi degeri, strtictiniin gikigindan alinabilecek 100% etkin akimdir. Bu
deger daha az segilebilir ancak suricinin akim degerinden daha buyik olamaz.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degeri Tip
Motor hiz degeri 0~ 9999 rpm EUR: 1500, USA: 1800 RW

Motorun yikteki anma hizini girin (motor tizerindeki plakada yazilidir).
Anma hizi degeri motorun kaymasini hesaplamak amaci ile kullanilir.

Pr 07 ’nin sifir yapilmasi kayma kompanzasyonunu kaldirir.

Motorun tam yiikteki hizi 9999rpm’den buyUk ise, Pr 07’yi sifir 0 yapiniz.Bu parametre
9999'dan buyiik yapilamayacagindan kayma kompanzasyonu gecersiz kalacaktir.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
- - EUR: 230 /400
Motor gerilim degeri 0~240,0~480V USA- 230 / 460 RwW

Motorun anma gerilimini girin (motorun tzerindeki plakada yazilidir).
Bu, motorun nominal frekansina uygun bir gerilimdir.

Eger motor standardi 50 or 60Hz 'den farkl ise, sayfa 31, Pr 39'daki degerlere gére
NOT ayarlama yapiniz.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Motor gli¢ faktori 0~1 0.85 RW

Motorun anma guig faktori cos ¢ degerini giriniz. (motorun Uzerindeki plakada yazilidir).

24 Commander SK Kullanim Kilavuzu
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No Fonksiyon Aralik Fabrka degerleri Tip
Parametreye erisim L1, L2, L3, Loc L1 RW

L1: Seviye 1 erisimi - sadece ilk 10 parametreye erigilebilir

L2: Seviye 2 erisimi - 01 den 60’a kadar tim parametrelere erisilebilir

L3: Seviye 3 erisimi- 01 den 95’e kadar olan tim parametrelere erigilebilir.

Loc: Siruclyu glvenlik kodu ile kilittemek igin kullanilir. Daha ayrintili bilgi icin Sayfa
18’deki bolim 5.6 daki Guvenlik Kodlari kismina bakiniz.

6.2 Parametre tanimlari - Seviye 2
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Calig/Dur mantik segimi 0~6 EUR: 0, USA: 4 RW
Pr 11 Terminal B4 Terminal B5 Terminal B6 Kilitleme
0 |Etkin lleri Calis Geri Calis Hayir
1 /Dur (Ters) ileri Calis Geri Calis Evet
2 |Etkin Calis ileri / Geri Hayir
3 /Dur (Ters) Calis ileri / Geri Evet
4 /Dur (Ters) Calis Jog Evet
Kullanici o .
5 programlayabilir lleri Calis Geri Galis Hayir
6 Kullanici Kullanici Kullanici Kullanici
programlayabilr programlayabilir programlayabilir programlayabilir

Pr 11 degisikligi MOD @ tusu ile parametre degistirme modundundan gikilirken olur.
Suruciniin terminal fonksiyonlarinin degistirilebilmesi igin, strictini durmusg olmasi,
pasif olmasi veya trip edilmis olmasi gerekir. Surlicu ¢aligir vaziyette iken, MOD @
tusu ile parametre degistirme modunden cikilir ise Pr 11 eski degerine geri doner.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

Fren etkin diS, rEL, d 10, USEr diS RW

diS: Mekanik fren yazilimi pasif.

rEL: Mekanik fren yazihmi etkin. Fren T5 & T6 rolesi ile kontrol edilir. B3
terminalindeki dijital gikis otomatik olarak surticti saglikli olarak programlanir.

d 10: Mekanik fren yazihmi etkin. Fren kontrolli, B3 terminalindeki dijital gikis ile
saglanir. T5 ve T6 terminallerindeki role ¢ikisi otomatik olarak strici saglikli
olarak programlanir..

USEr:Mekanik fren yazilimi etkin. Fren kontrolu kullanici tarafindan progrmalanir. Réle
ve dijital ¢ikiglar programlanmamistir. Kullanici fren kontrolunu réle ve dijital
cikisa programlamalidir. Cikis programlanmadigi taktirde, fren kontroli igin sinyal
elde edilebilir. (Commander SK lleri Kullanim klavuzu’na bakiniz)

Pr 12 degisikligi MOD @ tusu ile parametre degistirme modundundan gikilirken olur..
Suruciniin terminal fonksiyonlarinin degistirilebilmesi igin, strictini durmusg olmasi,
pasif olmasi veya trip edilmis olmasi gerekir. Strlcu galigir vaziyette iken, MOD @ @
tusu ile parametre degistirme modunden cikilir ise Pr 12 eski degerine geri doner.

Pr 46 dan Pr 51 e kadar sayfa 31 de gorulebilir

Emniyet sorunu nedeni ile bazi uygulamalarda (Or: ving ve asansér) fren kontrol
ayarlarina blyuk dikkat gésterilmelidir. Herhangi bir sipheli durumda bilgi ve tavsiye icin

litfen sirtclyl aldiginiz yere basvurunuz.
Commander SK Kullanim Kilavuzu 25
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No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Kullaniimiyor

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Jog referansi 0 ~400.0 Hz 1.5 RW

Jog hizini tanimlar

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

0-20, 20-0, 4-20, 20-4,

4-.20, 20-.4, VoLt 4-20 RW

Analog giris 1 modu

T2 terminalindeki girisi tanimlar

0-20: Akim referansi 0 ~20mA (20mA tam skala)

20-0: Akim referansi 20 ~ OmA (OmA tam skala)

4-20: Akim referansi 4 ~ 20mA akim kesintisi (cL) korumal (20mA tam skala)
20-4: Akim referansi 20 ~ 4mA akim kesintisi (cL) korumal (4mA tam skala)
4-.20: Akim referansi 4 ~ 20mA akim kesintisi (cL) korumasiz (20mA tam skala)
20-.4: Akim referansi 20 ~ 4mA akim kesintisi (cL) korumasiz (4mA tam skala)
VoLt:0 ~10V input

Akim referansi 3mA dan kuglk olursa ve 4-20 veya 20-4mA modlari segildiginde siiriict
akimi referansi agik devre (cL) hatasi veriyorsa 1. analog referans kullaniimamalidir.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Negatif 6n hizlar etkin OFF (0) veya On (1) OFF (0) RwW

OFF:Motor déniis yénii lleri ve Geri déniis terminallerinden kontrol edilir.
On:Motor dénus yénu 6n hiz degeri ile kontrol edilir (ileri don terminalini kullaniniz).

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
(I On hiz 1
'EI On hiz 2 +1500 Hz )

- ( Max. hiz degeri Pr 02 lle 0 RwW
L On hiz 3 sinirlanmis)
AR On hiz 4

Tanimlanmig 6n hizlar 1 den 4’e kadar.

Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

Yik gosterimi Ld, A Ld RwW

Ld: Motorun % cinsinden aktif akim degeri
A: Sduricunin gikis akimi - Amper olarak

Fr: Sirici Hz cinsinden ¢ikis frekansi
SP: Motorun d/dak cinsinden hizi
Cd: Kullanicinin tanimladigi makina hizi (Pr 24’e bakiniz).

| No

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Hiz gosterimi Fr, SP, Cd Fr RW

| No

Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Kullanici garpani 0~ 9.999 1.000 RW
Kullanicinin makina hizi igin belirledigi birime gegmek lizere tanimladigi motor hizi (d/
dak) garpani.
26 Commander SK Kullanim Kilavuzu

www.controltechniques.com Yayin No: 1



Guvenlik Teknik Mekanik Elektrik | Tus Takimi Parametreler Cabuk Devreye Diagnostikler| Opsivonlar, Parametre | UL Liste
Bilgileri Veriler Montaj |Baglantilari|ve Gosterge Alma 9 pSiys Listesi Bilgileri

Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

Giivenlik kodu 0~ 999 0 RW

Kullanici glivenligi icin ayarlanan glivenlik kodu. Sayfa 18’deki, 5.6 bolimindeki
Giivenlik Kodlari kismina bakiniz.

Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Enerjllendlgmde panel referansi degeri 0, LASt, PrS1 0 RW

Panel referansi sifir
LASt Referans enerji kesildigindeki son degere esit
PrS1:Referans 1. 6n hiza esit

Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

Parametre kopyalama nO, rEAd, Prog, boot hayir RW

&
Ea
e

nO: Hicbirsey yapma

rEAd:Siriclye, Kopyalama Moduli (SmartStick) igcinde bulunan parametreler aktarihr.

Prog: Siricl bellegindeki parametreler Kopyalama Moduliine (SmartStick) aktarilir.

boot: Kopyalama Modulii (SmartStick) sadece oku durumuna gelir. Kopyalama
moduliindeki parametreler, sirlcuye her enerji verildiginde siriiciiye kopyalanir.

Parametre aktarimi, Pr 28 rEAd, Prog veya boot olarak ayarlandiktan sonra MODE @1
tusuna basilarak parametre ayarlama modundan ¢ikilmasiyla gergeklesir.

Eger Kopyalama moduliu surlclye takilmadan kopyalama islemi yapilirsa, strtcinun
gostergesi “no” ya degismeden 6nce “FAIL” hatasi iki sefer yanip sénecektir.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Fabrika degerlerini ylikleme nO, Eur, USA no RW

nO: Fabrika degerleri yiklenmemis.
Eur: 50Hz deki fabrika degerleri yikli
USA: 60Hz deki fabrika degerleri yikll

Fabrika degerleri yuklenmesi, Pr 29’ da Eur veya USA iken, @ MOD tusuna basilarak
parametre ayarlama modudan ¢iktiktan sonra gergeklesir.

Fabrika degerleri yuklendiginde, gésterge Pr 01’ e donecek ve Pr10’ da L1 degerini
alacaktir..

Fabrika degerlerini yliklemek igin, stricinin durmus olmasi, etkin olmamasi veya hata
vermis olmasi gerkir. Eger fabrika degeleri surlcu galigir vaziyette iken yuklenmis ise,
suriiciiniin gostergesinde “ FAIL” hata sinyali iki sefer yanip sénecek ve gosterge “no”
ya dénecektir.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Rampa modu 0~3 1 RW

0: Hizl rampa segimi

1:  Normal motor gerilimi ile standart rampa segilir

2: Yuksek motor gerilimi ile standart rampa segilir

3: Hizli rampa ile yuksek motor gerilimi segilir

Hizli rampa ile dogrusal yavaglama degeridir. Normal olarak frenleme direnci
kullanildiginda segilir.

Normal olarak frenleme direnci kullanilmayan durumlarda, Standart Rampa DC bara

Commander SK Kullanim Kilavuzu 27
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yuksek gerilim hatalarinin olusmasini engeller.

Eger ylksek motor gerilimi secilmis ise, ylk eylemsizligine bagli olarak yavaslama
degeri daha hizli olur ancak motorun isisinin artmasina neden olabilir.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
H Durus modu segimi 0~4 1 RW
0: Serbest durus
1: Rampali durus
2: 1 saniye sureli DC frenlemeyle rampali durug
3: Ddusuk hizi algilayarak DC frenlemeli durug
4: Zaman ayarli DC frenleme
Commander SK lleri Kullanim Klavuzuna bakiniz.
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
H Degisken V/f segimi OFF (0) veya On(1) On(1) RW

OFF:Gerilim /frekans orani sabit (sabit momentli -

standart ytkler)

On:Yuk akimina bagh degisken gerilim/frekans orani (degisken momentli yikler fan-
pompa) . Bu yiksek motor verimi saglar.

No Fonsiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Doner motoru yakalama segimi 0~3 0 RW
0: Ektin degil
1: Butun frekanslar algilanir
2: Sadece pozitif frekanslar algilanir
3: Sadece negatif frekanslar algilanir
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Terminal B7 mod segimi dig, th, Fr, Fr.hr dig RW
dig: Dijital giris
th:  Motor termistor girisi, baglantisi asagidaki diyagramda gosterilmisgtir.

NOT

Fr:

Frekans girisi. Commander SK iLeri kullanim Klavuzuna bakiniz.

Fr.hr:Yiiksek ¢dziimli frekans girisi. Commander SK lleri Kullanim Klavuzuna bakiniz.

Sekil 6-11

O

|7,

ov

Motor termistor
girisi

Hata direnci: 3kW

Silinme direnci :1k8

Eger Pr 34 th'ye ayarlanir ve terminal B7 motor termistoru igin kullanilirsa, Pr 05 ile
ayarlanan B7 terminali kofigurasyonu gegersiz olur.
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No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
! ) n=0, At.SP, Lo.SP, hEAL,

Dijital Cikis fonksiyonu (terminal B3) ; ’ n=0 RW

Act, ALAr, |Lt, At.Ld, USEr

n=0: Sifir hizda
At.SP:
Lo.SP:
hEAL.:
Act:
ALAr:
I.Lt:
At.Ld:
USEr:

Surici normal
Surici aktif

100% yUkIG

Ayarlanan Hizda
Minimum hizda

Genel siiriici alarmi
Akim limiti aktif

Kullanici programlayabilir

Bu parametre Pr 12’nin ayarlanmasi ile otomatik olarak degisir. Pr 12 bu parameteyi
otomatik olarak kontrol etmeye ayarlandiginda, bu parametre bir daha degistiriiemez.

Bu parametre ancak surucu etkin degilken, durmugken veya hata vermis ise, @
DUR/SIL tusuna 1 saniye siireyle basildiktan sonra degistirilebilir.

Commander SK ileri Kullanim Klavuzu’na bakiniz.

Fonsiyon

Aralik

Fabrika degerleri

Tip

No
H Analog ¢ikis fonksiyonu (terminal B1)

Fr, Ld, A, Por, USEr

Fr

RW

Fr: Motorun hizi ile orantili gerilim

Ld: Sdrictnun gikig akimi ile orantili gerlim
A: Cikis akimi ile orantili gerilim

Por:  Cikig guict ile orantil gerilim

USEr: Kullanici programlayabilir

Bu parametre ancak surlcu etkin degilken, durmugken veya hata vermis ise, @
DUR/SIL tusuna 1 saniye siireyle basildiktan sonra degistirilebilir.

Commander SK ileri Kullanim Klavuzu’na bakiniz.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Maksimum anahtarlama frekansi 3, 6,12, 18 kHz 3 RW

3: 3kHz

6: 6kHz

12: 12kHz

18: 18kHz
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Otoayar 0~2 0 RW

0: Otoayar yok

1: Statik otoayar (motor dururken kendini ayarlama)

2: Dinamik otoayar (motor donerken kendini ayarlama)

A

Dinamik otoayar segildiginde, strtct motoru Pr 02'de belirtilen maksimum hizin 2/3 line

kadar ¢ikaracaktir

Statik otoayar yapilacagi zaman motor mutlaka durdurulmalidir.

Dinamik otoayar yapilacagi zaman motor mutlaka durdurulmali ve yiksiz olmalidir.
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No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Motor anma frekansi 0.0 ~1500.0 Hz EUR: 50.0, USA: 60.0 RW
Motor anma frekansini giriniz (motor lizerindeki plakada yazihdir).
Motora uygulanacak gerilim/frekans 6zegdrisini tanimlar.
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Kutup sayisi Auto, 2P, 4P, 6P, 8P Auto RwW
Auto: Pr 07 ve Pr 39 parametreleri ile motorun kutup sayisi otomatik olarak
hesaplanir.
2P: 2 kutuplu motor icin ayarlama yapar
4P: 4 kutuplu motor igin ayarlama yapar
6P: 6 kutuplu motor igin ayarlama yapar
8P: 8 kutuplu motor icin ayarlama yapar
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Akim modu segici 0~5 Url RW

Ur S: Sirlicinin her galismasinda stator direncini lger.

Ur: Higbir lgiim yapilmaz

Fd: Sabit gerilim kuvvetlendirme

Ur A: Sdricunin ilk agildiginda 6lglilmis olan stator direnci degeri ile galisma
Url:  Her eneriji verildiginde dlgulecek olan stator direnci degeri ile calisma
SrE:  Karesel yik karakteristigi

Tam Ur modlarinda, suriici agik gevrim vektor olarak galigtirir.

Sirtcinun fabrika degerleri Ur | modundadir. Bunun anlami; stirtict her etkin oldugunda
veya enerji verildiginde statik otoayar yapar. Eger slrlicl etkin veya ener;ji verildigi
durumlarda, yUkler sabit degil ise, baska bir mod segilmesi gerekir. Bu durumda baska
bir mod secilmez ise motorun dusuk performansta galismasina veya Ol.AC, It.AC veya

OV hatalarini vermesine sebep olur.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Disuk frekans gerilim kuvvetlendirmesi 0.0 ~50.0% 3.0 RW
Pr 41’de Fd veya SrE segilerek kararli kuvvetlendirme seviyesi ayarlanir.
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Seri haberlesme hiz degeri 2.4,48,9.6,19.2,38.4 19.2 RwW
2.4: 2400 baud
4.8: 4800 baud
9.6: 9600 baud
19.2: 19200 baud
38.4: 38400 baud
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Seri haberlesme adresi 0~ 247 1 RwW
Sirtclinun seri haberlegsmesi icin gegerli olan adresini belirtir.
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Yazilhm strimi 1.00 ~ 99.99 RO

Sirtclinun iginde bulunan yazilim stirimunud tanimlar.
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Pr 46 dan Pr 51’e kadar olan parametreler, Pr 12 motor frenleme moduna
ayarlandiginda kullanilabilir.
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Fren birakmak igin akim esigi 50
- — — 0~200 % RW
Freni uygulamak icin akim esigi 10
Frenin uygulanmasi veya birakmasi igin gerekli motor akiminin % esik degeri.
Eger frekans degeri > Pr 48 ve akim degeri > Pr 46 ise fren birakma islemi baslar.
Eger frekans degeri < Pr 47 ise fren aninda devreye girer.
No Fonksiyon aralik Fabrika degerleri Tip
LI Frenleme birakma frekansi 1.0
0.0 ~20.0 Hz RW
L' Bl Frenleme uygulama frekansi 2.0
Fren birakma ve fren uygulama frekanslarini tanimlar.
Eger akim degeri > Pr 46 ve frakans degeri > Pr 48 ise, fren birakma islemi baslar.
Eger akim degeri < Pr 49 ise ve suriici durma komutu almis ise, fren aninda devreye
girer.
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Fren birakma gecikmesi 0.0~25.0sn 1.0 RW
Frekans ve yik kosullari uygun oldugu andan itibaren fren birakma anina kadar gegen
zamani tanimlar. Rampa bu durumda sabit kalir.
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Fren birakma sonrasi gecikme 0.0~25.0sn 1.0 RW
Fren biraktiktan sonra rampay etkinlestirme arasindaki gecikmeyi tanimlar.
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Sekil 6-11 Fren fonksiyon diagrami

Motor
Akimi

Drive
active

Fren birakma
akim esigi

Fren birakma
Fren uygu\ajna oncesi gecikme
akim esigi

c Rampa Fren
ki
Frekansi

O~

Fren birakma

L
—

Fren :

frekansi E birakma H
e ——r— | i

Fren birakma H Kullanici
sonrasi gecikme H

II' programli
Fren uygulama

A Fren
frekansi

kontrolu
Lo F———r D e

Referans
uygulandi

<I> ) &

Sekil 6-12 Fren galigma zamanlamasi

Pr48: Fren Pr49: Fren
Cikis frekansi birakma frekansi uygulama frekansi

Pr46: Fren birakma

Cikis akimi akim esigi # \

Fren birakma

Rampa tutma

PEIPEN
Pr50: Fren Pr51: Fren
birakma éncesi  birakma sonrasi
gecikme gecikme

Siiriiciiye sahayolu eklenmis ise Pr 52 den Pr 54’e kadar olan parameteler belirir.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Sahayolu haberlesme adresi 0~ 255 0 RwW
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Sahayolu haberlesme hiz degeri 0~8 0 RW
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Sahayolu haberlesme diagnostik -128 ~ +127 0 RW

Daha fazla bilgi igin uygun sahayolu heberlesme opsiyon modiili kilavuzuna bakiniz.
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Sdricinin en son 4 hatasini gosterir.

Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

Kullanici programi etkin 0~2 0 RW

No Fonksiyon Aralik Fabriak degerleri Tip
En son hata
Pr 55 'den 6nceki hata
— - 0 RO
Pr 56 'den 6nceki hata
Pr 57 'den 6nceki hata
| No

Kullanici programi etkin fonksiyonu kullanici programinin galistirimasini ve

durdurulmasini saglar.

0: Kullanici programini durdurur.

1: Kullanici programini galistirir (LogicStick aparati takili degilken suriicl hata verir).
Herhangi bir parametreye limit digi degerin yazilmasi halinde deger, o parametre
icin gecerli olan maksimum/minimum limitli degerde kalir.

2: Kullanici programini gahistirir. (LogicStick aparati takili degilken siirlici hata verir).
Herhangi bir parametreye limit disi degerin yazilmasi halinde sirlci hata verir.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Kullanici programi durumu -128 ~ +127 RO

Kullanici programinin durumunu belirten parametredir.

-n: n nolu satir galigirken kullanici programi hata vererek durmus oldugunu gosterir.
Gostergede bulunan hata satiri numarasi negatif olarak gosterilir.

0: Kullanici programi yok
1: Kullanici programi var fakat durdurulmus
2: Kullanici programi var ve galigiyor
No Fonksiyon Aralik | Fabrika degeri | Tip
Tanimalanabilir parametreler kaynak olarak

Pr 61 den Pr 70’e ve Pr 71’ den Pr 80 'e kadar olan parametreler, tanimlanabilir
parametrelere ulagsmak ve ayarlamak icin kullanilir.

Ornegin: Pr 1.29 (Atlama frekansi 1) ayarlanmak istenir ise Pr 71 ’den Pr 80 e olan
parametrelerden birine 1.29 dederi giriniz. Pr 1.29 'un degeri benzer olarak Pr 61 den Pr
70.e kadar olan parametrelerden birinde gorulir. Eger Pr 71 1.29’'a set edilir ise, Pr 61,
Pr 1.29 ’da girilmis olan degeri gosterir.

Bazi parametreler sadece, suricu etkin degil iken, durmugken veya hata mesaji vermis
iken ve STOP/RESET @ tusuna 1 sn stre ile basili tutularak ektin kilinabilir.

Parametreler ile ilgili daha detayl bilgi icin Commander SK ileri Kullanim Klavuzuna

bakiniz.

6.3 Parametre Tanimlari - Seviye 3

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

7;(:0 Pr 61 ~ Pr 70 tanimlama 0~ Pr21.50 RW
Pr 71 den Pr 80 e ulagiimak istenen ileri parametre degerleri girilir.
Bu parametrelerdeki degerler Pr 61°'de Pr 70°de goruliir. Daha ayrintili bilgi igin
Commander SK iLeri Kullanim Klavuzu’na bakbilirsiniz.
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6.4 Diagnostik parametre

Cabuk Devreye | .. . . Parametre | UL Liste
Alma Diagnostikler|Opsiyonlar Listesi Bilgileri

leri

Asagida belirtilen sadece okunabilen parametreler (RO) sirlctiniin hatalarini izlemek
icin kullanilir. Sayfa 40 Sekil 8-1'de Diagonistik mantik diagraminda ayrintilari

bulabilirsiniz.

Fonksiyon Aralik Tip
Referans secilmis +Pr 02 Hz RO
Rampa Oncesi referans +Pr 02 Hz RO
Rampa sonrasi referans +Pr 02 Hz RO
DC bara gerilimi 0 ~ Siriict maksimum DC gerilimi RO
Motor frakansi +Pr 02 Hz RO
Motor gerilimi 0 ~ Siricu etiket gerilimi(V) RO
Motor hizi +9999 rpm RO
Motor akimi +Sirlcl maksimum akimi(A) RO
Motor aktif akim +Siricl maksimum akimi(A) RO
Dijital G/C kelimesi 0~95 RO
Referans uygulandi OFF (0) ~On (1) RO
Geri galisma OFF (0) ~On (1) RO
Jog galisma OFF (0) ~On (1) RO
Analog girisi 1 0~ 100 % RO
Analog girigi 2 0~100 % RO
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CGabuk Devreye Alma

Bu talimat yeni kutusundan ¢ikarilmis ve parametreleri fabrika degerlerine ayarlarl
suruculer icin gegerlidir.

71 Terminal kontrolu
Sekil 7-1 Gerekli olan minimum kontrol terminali baglantilar
EUR USA
]11] ov 71} ov
Uzak (akim) hiz Uzak (akim) hiz
D|T2 referansi girisi (A1) D|T2 referansi girisi (A1)
|:||T3 +10V referans ¢ikisi |:||T3 +10V referans gikisi
10k Hiz referansi 10k Hiz referansi
(2kmin) CI1T4] (gerilim) girisi (A2) (2kmin) CIIT4] (gerilim) girisi (A2)
Hiz referansi Hiz referansi
N . Analog ¢iki N . Analog ciki
potansiyometresi |:| B1 (moto?}$|2|)§ potansiyometresi |:| B1 (moto?t?lzf
|:|||32 +24V cikis |:|| B2| +24V gikis
Dijital ¢ikis Dijital cikis
|:||B3 (sifir hiz) |:||BS (sifir hiz)
|:||B4 Sirtict etkin/sifirlama T |:|| B4| &Stop (ters)
_T
|:||BS ileri calis |:|| B5| Start
|:||BG lleri galis |:|| B6| Jog
Ol&7 Lokal (A2)/Uzak (A1) Clle7 Lokal (A2)/Uzak (A1)

hiz referansi secimi

hiz referansi secimi
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Igler Aciklama
Emin olunuz:

Enerjiveriimeden
once

» Terminal B4 acik ve suruci etkin sinyali vermiyor

+ B5/B6 terminalleri acik ve surucu ¢alis sinyali verilmiyor
»  Suricl motora bagh

*  SirlcU-motor baglantilar A veya Y olarak dogru

+ Sdrlcuye dogru beseleme gerilimi verilmis.

Stiriiciiye enerji | Emin olunuz:
verildiginde +  Sirict [N IRHH gostermelidir.
Minimum ve Giriniz:

Maximum hizi
girin

*  Minimum hiz deg@eri Pr 01 (Hz)
*  Maksimum hiz degeri Pr 02 (Hz)

Hizlandirma ve
yavaglama
rampa
degerlerini giriniz

Giriniz:
* Hizlandirma rampa degeri Pr 03 (s/100Hz)
* Yavaslama rampa degeri Pr 04 (s/100Hz)

ootz

e

FProed

Motor bilgi
plakasi
deyatlarini girme

Giriniz:

*  Motor akim degeri giriniz Pr 06 (A)

*  Motor hiz degerini giriniz Pr 07 (d/dak)

*  Motor gerilim degerini giriniz Pr 08 (V)

Motor gli¢ faktori giriniz Pr 09

» Eger motor 50/60Hz standartlarinda degil ise, Pr 39'u
uygun ayarlayiniz

Otomatik ayarlamaya hazir

Etkinlestirme ve |Kapali:
Sdrictyd +  Etkin ve lleri Calig veya Geri Calis sinyalleri
Calisitirma
Commander SK motora bagl iken otomatik ayar islemine
devam eder. Gostergede degisken olarak otomatik ayarin
yapildigina dair ’ Auto’ ve tunE’ ibareleri yanar. o
Otomatik Motor oto ayar islemine devam edebilmesi igin mutlaka M,
ayarlama durmus olmalidir.
Sdrlct motora enerji verildigi her seferde galismadan 6nce E
oto ayar islemini yapar. Uygulama sirasinda bir problem
olursa, Pr 41 ’e uygun deger girilmesi gerekir.
Oto ayar Otomatik ayarlama bittiginde géstergede
tamamlama

gorulir.

Calismaya hazir

Calis

Sirtici motoru galistirmaya hazirdir.

Hizin artiriimasi
ve azaltiimasi

Motorun hiz potansiyometresini gevirerek hizin artiriimasini
veya azaltilmasini saglayiniz.

Durdurma

Motoru rampa kontrollinde durdurmak icin ileri ve geri don
terminallerini agmak yeterlidir.

Eger etkin terminali motor galigirken agilirsa motor serbest
olarak duracaktir.
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7.2 Tus Takimi Kontrolu

Sekil 7-2 Kontrol terminali igin gerekli olan minimum terminal baglantilan

Diagnostikler

Opsiyonlar

Parametre
Listesi

UL Liste
Bilgileri

(H] it

OJr2

OJ13

O] 14

|s1

Ols2

Oles

Ols4

Olss

Oles

Ole7

ov

Kullaniimiyor

+10V referans cikisi

Kullaniimiyor

Analog ¢ikis
(motor hizi)

+24V cikis

Dijital gikis
(sifir hiz)

Siiriicl etkin/sifirlama
ileri/Geri
Kullaniimiyor

Kullaniimiyor

lleri/Geri tusunu tamamlamak igin, Commander SK lleri Derece Kullanim Klavuzu'na

bakmlz.
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Igler Detay
Emin olunuz:
» Terminal B4 acik ve suruci etkin sinyali vermiyor

Enerjiveriimeden |« B5/B6 terminalleri agik ve slriici galis sinyali verilmiyor
once *  Sirlclt motora bagl
«  Siricu-motor baglantilar A veya Y olarak dogru
» Siriclye dogru beseleme gerilimi verilmis.
Suructye enerji | Emin olunuz:
verildiginde pugn
- Slrict Wy ] g6stermelidir. %7

Minimum ve Giriniz:
maksimum hizi |+ Hizlandirma degeri Pr 03 (s/100Hz) WD
girin * Yavaslatma degeri Pr 04 (s/100Hz) ‘

Hizlandirma ve |Giriniz:
yavaslatmaramp |+ Hizlandirma degeri Pr 03 (s/100Hz)
degerlerini giriniz |« yavaslatma degeri Pr 04 (s/100Hz)

Tustakimi Giriniz:
kontrolii segme |+  Pro05’e PAd giriniz
Giriniz:
Motor bilgi Motor akim degeri giriniz Pr 06 (A)

Motor hiz deg@erini giriniz Pr 07 (d/dak) =

Motor gerilim degerini giriniz Pr 08 (V) L

Motor gug faktéri giriniz Pr 09

»  Eger motor 50/60Hz standartlarinda degil ise, Pr 39'u
uygun ayarlayiniz

Mot X XXXXXXXXX.
NO XXXXXXXXXX_Kg
1

plakasi .
deyatlarini girme .

Otoayarlamaya hazir

Etkinlestirme ve |Kapal::

Suricuyd +  Etkin sinyali
Galigitirma +  RUN @ tusuna basiniz

Commander SK motora bagli iken otomatik ayar islemine
devam eder. Gostergede deg@isken olarak otomatik ayarin

yapildigina dair * Auto’ ve tunE’ ibareleri yanar. s
Otomatik Motor oto ayar islemine devam edebilmesi igin mutlaka M
Ayarlama durmus olmalidir.
Siirtici motora ener;ji verildidi her seferde ¢alismadan 6nce E
oto ayar iglemini yapar. Uygulama sirasinda bir problem
olursa, Pr 41 e uygun deger giriimesi gerekir.
Otoayar Otomatik ayaralama bitiiginde gostergde :
tamamlama gorilir.

Calismaya hazir

Calis Sirtici motoru galistirmaya hazirdir.

Hiz yikseltmek @ UP hizi artirir m
ve azaltmak @

@ DOWN hizi azaltir
Durdurmak (@ STOP/RESET motoru durdurur.

iIeri/Geri tusunu taniamlamak igin Commander SK lleri Seviye Kullanim Klavuzuna bakiniz.
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& Cihazinizi tamir etmeye kalkmayiniz. Hatali strticlyu tamir igin saticiniza geri
goturiniz.
Hata Durum Olasi nedenler
Kodu

DC bara gerilimi dusuik

Giris AC gerilimi disuik
Ara devreden besleniyorsa bu kaynagin DC gerilimi disik

DC bara gerilimi yiksek

Yavaslama zamani makinanin eylemsizligine gére kiiglk
secilmis

[e] W\l Ani AC asiri akim hatasi

Rampa zaman yetersiz

Sirlcu ¢ikisinda faz-faz veya faz-toprak arasi kisa devre
SirGcunin motora gore ato ayar yapmasi gerekiyor

Motor veya baglantilari degismis, strtictiniin motora gére oto ayar
yapmasi gerekiyor

Frenleme direncinde ani asgiri akim

Frenleme direncinde asiri akim
Frenleme direng degeri ¢cok kiigiik

Asir hiz

Motor asiri hizda (tipik nedeni, mekanik yikin motoru
dondlrmesi)

Kendini ayarlama hatasi

Otoayar tamamlanmadan 6nce galis sinyali kesiliyor

Frenleme direncinde 1%t hatasi

Frenleme direncinde asiri glic

Asiri yak 12t hatas!

Asiri mekanik yik
Sirlcu ¢ikisinda faz-faz veya faz-toprak arasi kisadevre
SirlGcunin motora gore tekrar otoayar yapmasi gerekiyor

Termal model asirn sicaklik hatasi

IGBT uzerinde asiri sicaklik olusturabilecek durum tesbiti

Sogutucu Uzerinde asir sicaklik

Sogutucu sicakligi maksimum degerden daha fazla

Motor termistorii hatasi

Motorda asiri Isinma

+24V veya dijital ¢ikis asir yuki

+24V kaynak asiri yikli veya kisadevre

Analog giris1 akim kaybi

4-20 mA veya 20-4mA modunda giris akimi 3 mA den disik

Seri haberlesme hatasi

Sirlcu ile ana kontrolér arasinda seri iletisim hatasi

EEPROM hatasi

Muhtemel parametre degerlerinin kaybolmasi ( fabrika
degerlerine ayarla( Sayfa 27, Pr 29'da bulabilirsiniz))

Faz yok veya fazlar dengesiz

Stiriictiyl besleyen giris fazlarindan biri yok ( 200/400V ug fazli
Uniteler igin, digerleri icin gecerli degildir).

Stator direnci 6lgiim hatasi

Motor stirticiiye gore kiguk
Olgiim sirasinda motor kablosu baglh degil

SmartStick bellek hatasi

Kotu baglanti veya SmartStick belleginde hata

SmartStick bos

Okunan SmartStick yeni veya bos

SmartStick okuma/yazma hatasi

K&t baglanti veya SmartStick arizali

SmartStick-Surict degerleri farkl

Programlanmis SmartStick farkli 6zellikte suriicu tarafindan
okunuyor

Akim referansi girisi asir yuku

Giris akimi 25mA den buyik

L[ 2’ @M Donanim hatasi

Sirlcu dahili donanim hatasi (Ayrintili bilgi iginn Commander
SK lleri Kullanim Klavuzu’na bakiniz)

*  0.Ld1 hatasi Etkin/Silme terminallerinden kaldirilamaz. Stop/Reset @

tusunu kullaniniz.

*k

Bu hata olustuktan sonra 10 sn. sire ile kaldirlamaz.

Commander SK Getting Started Guide
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Tablo 8-1 DC bara gerilimleri
Surucu“ge_rlllm UV hatasi UV Silme Frenleme seviyesi OV hatasi
degeri
200V 175 215* 390 415
400V 330 425* 780 830

NIl Bu degerler siiriiciden alinan minimum DC gerilim degerleridir.

Tablo 8-2 Alarm Uyarilan

Gosterge

Durum

Gozum

I x tasir ylk

Motor akimini azaltin

Sogutucu/IGBT sicakhgr yiksek

Ortam sicakligini veya Motor (ylk) akimini disirin

Frenleme direnci asir yiku

Commander SK lleri Kullanim Klavuzu’na bakiniz

Sekil 8-1 Diagnostik mantik diagrami

Hiz Iimi‘!Ieri Rampalar
m'zn‘m“m Hizlanma
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Sogutma fani kontrolii (sadece B ve C boyutu liniteler igin )

Fabrika degerleri olarak, sogutucu fan kontroll suriictideki sogutucu sicakl derecesi ile
saglanir. Eger sogutucu sicakhgi 75°C’den dusuk ise, sogutucu fan duracaktir, eger
sogutucu sicakhgi 75°C’den yuksek ise, sogutucu fani i1sty1 65°C’nin altina indirinceye
kadar galisarak sogutacaktir.

Daha ayrintili bilgi igin Commander SK ileri Kullanim Klavuzu’na bakiniz.
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Guivenlik Teknik Mekanik Elektrik | Tus Takimi P trel Cabuk Devreye Di N\ sivonl Parametre | UL Liste
Bilgileri Veriler Montaj (Baglantilari|ve Gosterge arametreler Alma ity Opsiyoniar Listesi Bilgileri
9 Opsiyonlar
Opsiyon ismi Fonksiyon Rersim
SmartStick Parametre aktar]_n]| ve tekrari igin kullanilan
kopyalama moduli

LogicStick Kullanici programlari igin depolama moduilii

SM-1/O Lite* Saatsiz girig/gikis arttirim moduili

SM-Timer 1/0* Saatli girig/cikis arttirrm moduli

SM-Harici Tus Takimi

Cikartilabilen sayisal LDC ekranli ve yardim
fomksiyonlu tus takimi

SK-Harici Tus Takimi

Cikartilip/takilabilen LED tus takimi

Sahayolu haberlesme
modiilleri*

Profibus DP
Device Net
CAN Open
Interbus S
Ethernet

EMC Filtreleri

EMC standartlarina uyum igin

Kablo montaji igin
kelepce

Kablolarin saglikli toprak baglantilari igin

NEMA 1 kapak

SirGcunin NEMA 1 standartlarina uyumunu saglar

izole edilmis Seri
baglanti kablosu

PC ile baglanmak igin RS232 <> RS485 kablo

AC giris sok bobini

Besleme gerilim harmonigini azaltmak igin

CT Soft

lleri seviyede kullanim igin Windows tabanli yazilim

* Sadece sizes B ve C de kullanilir

Yukarida belirtilen opsiyonlar hakkinda daha ayrintili bilgiye
www.controltechniques.com. adresinden adresinden ulasabilirsiniz.

Commander SK Kullanim Kitabi
Yayin No: 1

www.controltechniques.com
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9.1 SmartStick: Parametre kopyalama modiilii
Ayrintili bilgi igin sayfa 27 Pr 28 'e bakabilirsiniz.
Sekil 9-1 SmartStick opsiyonunun takilmasi

9.2 Doékumantasyon
Commander SK Baslangi¢ Kullanim Klavuzu gibi Commander SK i¢in asagdida belirtilen
diger kullanim klavuzlarida mevcuttur:
Commander SK Uriin Bilgi Klavuzu
Bu klavuz surict hakkinda bilinmesi gereken tiim teknik bilgileri icermektedir:
» Sigorta degerleri + Kirlilik derecesi * Agirliklar
+ Kablo Boyutlari * Vibrasyon sartlar + Kayiplar
* Frenleme direnci bilgileri *  Rutubet limitleri * Limit azaltma
+ IP degerleri *  Cahsma yuksekligi *  EMC filtre bilgileri
Commander SK lleri Kullanim Klavuzu
Bu klavuz surtcunun parametreleri hakkindaki tim bilgileri ve seri haberlesme
fonksiyonu hakkindaki bir ¢ok bilgiyi kapsamaktadir. Ayrica, bazi ayarlama érneklerini
de igermektedir.
Butln bu kullanim klavuzlar surtci ile beraber sunulan CD iginde bulundugu gibi
www.controltechniques.com. adresinden de yukleyeblirsiniz.
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10  Parametre Listesi
Fabrika Degeri

Par Tanimlama EUR USA 1. Ayar 2. Ayar
01 Minimum hiz (Hz) 0.0

02 [Maksimum hiz (Hz) 50.0 [ 60.0
03 Hizlanma siresi (s/100Hz) 5.0

04 Yavaglama suresi (s/100Hz) 10.0

05 Suricl Konfgirasyonu ALAV

06 Motor akimi (A) Sturiicu etiket degeri
07 Motor hizi (rpm) 1500 1800
08 Motor gerilimi degeri (V) 230/400 230 /460
09 Motor gug factorl (cos ¢) 0.85

10 Parametre ulagimi L1

1 Start/Stop lojik segimi 0 4
12 Fren etkin disS

13 Kullaniimiyor

15 Jog referansi (Hz) 1.5

16 Analog 1giris modu (mA) 4-.20

17 Negatif 6n hiz etkin OFF (0)

18 On hiz 1 (Hz) 0

19  [Onhiz2 (Hz) 0

20 On hiz 3 (Hz) 0

21 On hiz 4 (Hz) 0

22 Yik gosterge birimi Ld

23 Hiz gosterge birimi Fr

24 Kullanici tanimli garpan 1.000

25 Guvenlik kodu 0

26 Kullaniimiyor

27 Enerjilendirmede tus takimi referansi 0

28 Parametre kopyalama no

29 Fabrika degerlerini yiikleme no

30 Rampa modu segme 1

31 Durus modu segme 1

32 Degisken moment segimi OFF (0)

33 Doénen motoru yakalama 0

34 B7 terminali modu dig

35 Dijital gikis modu (terminal B3) n=0

36 Analok ¢ikis modu (terminal B1) Fr

37 Maksimum anahtarlama frekansi (kHz) 3

38 Otoayar 0

39 Motor anma frekans degeri (Hz) 50.0 | 60.0
40 Motor kutup sayisi Auto

41 Gerilim modu segimi Url

42 Dustuk frekans gerilim yiikseltimi (%) 3.0

43 Seri haberlesme hizi 19.2

44 Seri haberlesme adresi 1

45 Yazilim versiyonu

46 Fren birakma akimi esik degeri (%) 50

47 Fren tutma akimi esik degeri (%) 10

48 Fren birakma frekansi (Hz) 1.0

49 Fren tutma frekansi (Hz) 2.0

50 Fren birakma 6n gecikmesi (s) 1.0

51 Fren birakma sonrasi gecikme (s) 1.0

52 Sahayolu adresi 0

53 Sahayolu haberlesme hizi 0

54 Sahayolu durumu 0

55 Son hata 0

Commander SK Kullanim Kilavuzu

Yayin No: 1
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Gi_]vgnli_k Tek_nik Mekani_k E~Iektrik Tus TakIITII Parametreler Cabuk Devreye Diagnostikler | Opsiyonlar Par'amet're UI__ L_istt_e
Bilgileri Veriler Montaj |Baglantilari|ve Gosterge Alma Listesi Bilgileri
Fabrika Degeri

Par Tanimlama EUR USA 1. Ayar 2. Ayar

56 Pr 55’den onceki hata 0

57 Pr 56’dn onceki hata 0

58 Pr 57°den onceki hata 0

59 Kullanici tanimli program etkinlestirme 0

60 Kullanici programi durumu

61 Tanimlanabilir parametre 1

62 Tanimlanabilir Parametre 2

63 Tanimlanabilir parametre 3

64 Tanimlanabilir parametre 4

65 Tanimlanabilir parametre 5

66 Tanimlanabilir parametre 6

67 Tanimlanabilir parametre 7

68 Tanimlanabilir parametre 8

69 Tanimlanabilir parametre 9

70 Tanimlanabilir parametre 10

71 Pr 61 Tanimlama parametresi

72 Pr 62 Tanimlama parametresi

73 Pr 63 Tanimlama parametresi

74 Pr 64 Tanimlama parametresi

75 Pr 65 Tanimlama parametresi

76 Pr 66 Tanimlama parametresi

77 Pr 67 Tanimlama parametresi

78 Pr 68 Tanimlama parametresi

79 Pr 69 Tanimlama parametresi

80 Pr 70 Tanimlama parametresi
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Pr 29 = Eur

1fT1] ov
Uzak hiz Uzak (akim) hiz
Lfr2 referansi girisi (A1)
I:I T3| +10v referans cikisi
10k Lokal (gerilim) hiz
(2kmin) LI T4 referans giisi (A2)
s
oK < Anza 2 /
1|16
—\+ Analog ¢ikis
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Pr29 =USA
1|71} ov
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