LG Siiriiciilerini tercih ettiginiz icin tesekkiir ederiz !

GUVENLIK ONLEMLERI

B LG endiistriyel sistemleri imalat ilkesi olusabilecek kazalart minimuma indirmektir.

B Bu kullanma kilavuzunda,giivenlik mesajlar1 agagida gosterildigi gibidir:

& TE HLiKE Oliim veya ciddi yaralanma tehlikeleri igin kullanilmustir.
& im Z Hafif veya daha az yaralanmalarda kullanilmistir.

B Bu kullanma kilavuzunda emniyet acgisindan iizerinde durulan iki 6nemli konu vardir.Bunlar :

ii Yiiksek gerilimde calisilmakta oldugunu gosterir.
Bu mesaji1 dikkatle okuduyun ve devaminda yapilmasi gerekenlere uyunuz.

& Elektrik ¢arpma tehlikesi oldugunu gosterir.
Miimkiin oldugunca dikkatli olmak gerekir ¢iinkii gerilim tehlikeli olabilecek diizeyde yiiksek
olabilir.

B Siiriiclinlizii devreye kolayca kullanma kilavuzunu dikkatlice okuyunuz.

B Bu kitapcig dikkatli okuyarak SV-iS$5 siiriiciisiinden maksimum performans almakla birlikte daha giivenlli
bir ¢calisma saglayabilrisiniz.

/N TEHLIKE

m  Siiriicii cahisirken kapaklarim ¢ikarmayin.
Aksi halde elektrik ¢arpma tehlikesi olusabilir.

m  Siiriicii on kapag: ¢ikarilms bir halde ¢cahistirmayin.
Aksi halde, elektrik ¢carpma tehlikesiyle karsi karsiya kalabilrisiniz.

®m  Siiriiciiniin periyodik bakimim yapilirken veya baglantilar1 yapilirken siiriiciiye
besleme verildiginde bile kapag1 acmayin.
Aksi halde,kondansatorlerdeki yiik lizerinden elektrik ¢arpma tehlikesine maruz kalabilrisiniz.

B Siiriiciiniin baglantilarimi veya periyodik bakiminm yaparken,siiriiciiniin beslemesi

kesildikten sonra en az 10 dakika bekleyin.
Aksi halde elektrik ¢carpma tehlikesi ile karsi karsiya kalabilrisiniz.




Siiriicii iizerinde islem yaparken elinizin kuru olamasina dikkat edin.
Aksi halde elektrik ¢carpma tehlikesi ile kars1 karsya kalabilirsiniz.

D1s yiizeyi zedelenmis kablo kullanmamaya dikkat edin.
Aksi halde elektrik ¢arpma tehlikesi ile kars1 karsiya kalabilirsiniz.

Kullanicagimiz kablolarin ezilip biiziilmemesine,falza gergin olmamasina ve iizerine

agir yiik gelmemesine dikkat edin.
Aksi halde,elektrik ¢carpma tehlikesiyle karsi karsiya kalabilirsiniz.
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Siiriiciiniin yanici bir yiizeye monte etmeyin.Siiriiciiniin etrafina yanici meteryaller

olmamasina dikkat edin.
Aksi halde yangin ¢ikma tehlikesiyle kars1 karsiya kalabilirsiniz.

Siiriiciide herhangi bir hasar olusursa siiriiciiniin beslemesini kesin.
Aksi halde, ikinci derecen kaza ve yangina neden olabilir.

Siiriiciiniin beslemesi kesildikten sonra,kondansatordeki yiikiin bosalmasi icin
birkac¢ dakika bekleyin.

Aksi halde, viicut yaralanmalarina(deri yanig1 v.b.) neden olabilir.

Calismayan veya parcasi eksik olan bir siiriicitye montaji tamamlanmis olsa bile
besleme vermeyin.
Aksi halde,elektrik ¢carpma tehlikesi ile kars1 karsiya kalabilirsiniz.

Siiriiciiniin icerisine bez,kagit,tahta kirintilari,pas,metal ve diger yabanci maddelerin

kirmtilarinin kagmasina izin vermeyin.
Aksi halde,yangin veya kaza riskleriyle karsi karsiya kalabilrisiniz.

IDARE VE KONTROLU

(1) Kurulumu ve montajt

Stiriicliyli agirligina uyugun bir sekilde tastyin.

Stirlicliyii izerinde belirtilen istifleme sayisindan fazla yiikleme yapmaym.
Siirticliyii kullanma kilavuzunda belirtilen sekilde montajini yapin.
Tagima esnasinda siirficiiniin ambalajini agmayin.

Siirlicliniin lizerine agir malzemeler koymayin.

Siirlicliniin montajinin dogru yapilip yapilmadigini control edin.

OoooooOood




Siiriiciiyli yere ve lizerine bir sey malzeme diisiirmemesine dikkat edin.

200 V Smifi (100ohm veya daha az) ve 400 V smifi (10 ohm veya az) i¢in 3.tip topraklama
metodunu kullanin.

Uzerindeki kartlar1 kontrol ederken veya montaj yaparken kondansatérlerin bosaldigindan emin
olun.

Siirlicliyli asagida belirtilen ¢evre kosullarinda galigmasina dikkat edin:

Caligma -10~40 0
sicaklig
Calisma Nem oran1 90% veya daha az.
8 nemliligi
T%, Hafizasal -20~65 [
Q sicaklik
°§ Montaj yeri Yanici veya patlayici gazlardan,yag ve pastan koruyun.
o Maks.1,000m deniz seviyesinde, Maks. 5.9m/san* (0.6G)
Rakim,Salinim
veya daha az salinimda
Atmosferik 70 ~ 106 kPa
basing

(2) Baglantisi
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a

Stiriictiniin ¢ikigina RFI filtresi ve asir1 gerilim koruyucusu baglamaym.

U, V, W cikis kablolarinin baglanti siras1 motor yoniinii tayin etmede dnemli bir etkendir.

Yanlis terminal baglantisi cihaza zarar verebilir.

Terminallerin polaritelerinin degistirilmesi (+/-) siiriicliye zarar verebilir.

Siiriictiniin kablo baglantilari ve kontrolii siiriicii hakkinda bilgi sahibi kisiler tarafindan
yapilmalidir.

Baglantilar1 yapmadan once siirliciiyli montajini bitirin. Aksi halde elektrik carpma tehlikesi ile kars1
karsiya kalabilirsiniz.

(3) Deneme Calistirilmasi

O

O

Calisma esnasinda biitiin paraametreleri control edin. Yiikiin durumuna gore parametreleri gerektigi
kadar degistirin.

Her zaman terminallere gerilim uygularken kullanma kilavuzunda belirtilen degerler arasinda
gerilim uygulayin.Aksi halde stiriicii zarar goriir.

(4) Siiriiciiniin Idaresinde Alinmas1 Gereken Onlemler

O

O

Otomatik restart fonksiyonu segildiginde,motordan uzak durum ¢iinkii motor aniden tekrar
caligsmaya bagliyacaktir.

Islem paneli iizerindeki Stop tusu sadece gereken ayarlamalar yapildiktan sonar aktif haldedir.Acil
Stop sivici ayridir.

Eger siirticiideki bir hata disaridan bir sinyalle resetlenirse motor aniden ¢alismaya baslar.Bunu
onlemek icin disaridan verilen sinyalin OFF konumunda olmasina dikkat edin.Aksi halde kaza

il
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meydana gelebilir.

Stiriicii icerisinde herhaangi diizenleme yada degisiklik yapmayn.

Siirlicliniin elektronik termal fonksiyonu ile motor korunmayabilir.

Siiriicii eger sikca start/stop yaptiriliyorsa siiriiciiniin girigsinde manyetik kontaktor kullanmayin.
Stirtictideki elektromanyetik parazit etkisini azaltmak i¢in bir giirtiltii filtresi kullanin. Aksi halde
stirliciiniin yanindaki cihazlar bu parazitten etkilenebilir.

Besleme gerilimi ¢ok sik degisiyorsa siiriicii girisine AC reaktor monte edin.Siiriiciiden gelen
yiiksek frekanstaki giiriiltiiler kondansatorlerin ve jeneratdrlerin asir1 1sinmasina ve zarar gormesine
neden olabilir.

Use an insulation-rectified motor or take measures to suppress the micro surge voltage when driving
400V class motor with inverter. A micro surge voltage attributable to wiring constant is generated at
motor terminals, and may deteriorate insulation and damage motor.

Siiriiciiniin ¢aligmasinda herhangi bir problem varsa 6ncelikle siiriiciiniin parametrelerini fabrika
degerlerine cevirin.

Siirticii kolayca yiiksek hiza set edilebilir.Fakat motor veya makina i¢in ideal hizina gore bunu
ayarlayin.

DC Frenleme fonksiyonu kullanirken durma esnasinda bir tor iiretilmez.Bunun i¢in ayr1 bir
malzeme kullanmaniz gerekir.

(5) Hata 6nleme tedbirleri

O

Eger siirliciide hata meydana gelirse,makinanin ve malzemenin zarar gérmesini 6nlemek icin acil
stop v.b.gibi tedbirleri goz oniine alin.

(6) Bakim,kontrol ve par¢a degisimi

a
a

Siirlicliniin kontrol devresine yalitkan bir direng baglamayin(Megger Test i¢in).
6.Boliimde periyodik bakim hakkinda daha ayrintili bilgi edinebilrisiniz.

(7) Atilmast

a

Stirtictiniin 6mrii tilkendiginde endiistriyel atik olarak degerlendirin.

(8) Genel talimat

a

Bu kullanim kilavuzunda gosterilen diyagramlarin bir cogunda devre kesicisi,kapagi ve kapagi
kismen agik olarak gdsterilmistir.Kesinlikle siiriicliniizii bu sekillerde gosterildigi gibi
kullanmayin.Siirticlinlizii devre kesicisi ile kapagi bir arada kullanarak,kullanma kilavuzundaki
kurallara uyun.
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SV — iS5 Software Revision (ROM VER 1.07)

Parameter #

Function

Revision Description

- PID Function Upgraded

FU2-55, 56
1 PID Function 1 PID LIMIT function changed
FU2-48
2 PID F Gain added

2 - Initialize - Parameter initialize function improved when Power ON.

- All digital input terminals (RST, BX, JOG, FX, RX) can be

set to function as Multi-function input terminals.
3 1/0-85~92 Input Terminal 1 Max 16 Step frequencies settable (8 in 1.06).

2  Alarm message ‘Overlap’ displayed on the LCD when
terminal setting is duplicated.
Multi-function Input - Analog Change Function added
4 1/012-14 ) i )
Terminal Define (Analog input signal exchange)

5 FU2-22~25 Speed Search - Function Improved

- When Jog and Up-Down are applied together, Up-Down is
6 JOG Operation ] o

ignored. Jog has priority.

Operating Selection at L )
7 /0O-48 - Problem in issuing 2 (Stop) in /O-48 debugged.
Loss of Freq. Reference

8 FUI1-24 Low Limit Freq - Changed to be able adjust it during Run
9 GFT Function - Ground Fault Function improved
10 ADC OFFset - ADC OFFset Function improved
11 High-Speed Operation - S/W revised for operation above 120Hz

- Changed to be able to do MMC operation without MMC
12 MMC Operation

Board.




KULLANMA OZELIKLERI (iS5 OZELLIKLERI)

230V Sinifi (1 ~ 30HP)

Model Numarasi
) 008 015 022 037 055 075 110 150 185 220
(SV xxx iS5 - 2)
Motor HP 1 2 3 5 7.5 10 15 20 25 30
Oranlan' | KW 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Kapasitesi® [KVA] 1.9 3.0 4.5 6.1 9.1 12.2 17.5 22.9 28.2 33.5
Cikis FLA [A] 5 8 12 16 24 32 46 60 74 88
Oranlari Frekans 0~400Hz
Gerilim 200 ~230V?
Girig Gerilim 3 Faz, 200 ~ 230 V (£ 10 %)
Oranlari Frekans 50 ~ 60 Hz (5 %)

Fren. Devresi

Kart Uzerinde

Kart Uzerinde

Kart Uzerinde

Opsiyonel (Frenleme Unitesi, Direnci)

) ) Ortalama
Dinamik 100% 100% 100% 150%
Frenleme Torku
Frenlem .
Maks. Srekli ) ) ) Frenleme Unitesinden Kontrol
e’ 5 saniye 5 saniye 5 saniye .
Frenleme Zamani Edilir.
Maks. Duty 30 % ED 30 % ED 30 % ED 10 % ED
Agirhig [Ibs] 10.1 10.1 10.6 10.8 16.5 17.0 30.4 | 315 | 42.8 | 441
460V Sinifi (1 ~ 30HP)
Model Numarasi
. 008 015 022 037 055 075 110 150 185 220
(SV xxx iS5 - 4)
Motor HP 1 2 3 5 7.5 10 15 20 25 30
Oranlari’ |KW 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Kapasitesi? [kKVA] 1.9 3.0 4.5 6.1 9.1 12.2 18.3 22.9 29.7 34.3
Cikis FLA [A] 2.5 4 6 8 12 16 24 30 39 45
Oranlari Frekans 0 ~400 Hz
Gerilim 380 ~460V?
Giris Gerilim 3 Faz, 380 ~ 460V (+ 10 %)
Oranlari Frekans 50 ~ 60 Hz (+5 %

Fren. Devresi

Kart Uzerinde

Kart Uzerinde

Kart Uzerinde

Opsiyonel (Frenleme Unitesi, Direnci)

Ortalama
) ) 100% 100% 100% 150%
Dinamik Frenleme Torku
Frenleme* | Maks. Strekli . , . N .
5 saniye 5 saniye 5 saniye Frenleme Unitesinden Kontrol Edilir.
Frenleme Zamani
Maks. Duty 30 (3) % ED 30 (2) % ED 30 % ED 10 % ED
Agirhigi [Ibs] 10.4 10.4 10.6 10.8 17.0 | 17.0 30.6 | 31.7 44.1 441

H | Kontrol Metodu

| V/F Kontrol, Sensorsiiz Vektor Kontrol (Secilebilir)

Ly kutuplu bir motorla kullanildi§i zaman maksimum kapasiteli ¢alisabilmesini gosterir.
2 Rated capacity (V3*V*) is based on 220V for 200V class and 440V for 400V class.
3 Maximum output voltage will not be greater than the input voltage. Output voltage less than the input voltage may be programmed.

# 1~5 HP inverters have internal braking resistors as standard. 7.5~10 HP inverters utilize optional braking resistors.




Frekans COzunarligl

Dijital Referans: 0.01 Hz (100 Hz altinda), 0.1 Hz ( 100 Hz (izerinde)
Analog Referans: 0.03 Hz / 60 Hz

5nFrekans Sapmasi
F

Dijital: Maks.Cikis Frekansinin 0.01 %
Analog: Maks.Cikis Frekansinin 0.1 %

2\/JF Tipi

Lineer, Kare Tipi, Kullanici Tarafindan Atanabilen V/F

LLONTDNA

FAsin Yik Kapasitesi

150 % of Rated Current for 1 Min., 200% of Rated Current for 0.5 sec. (Characteristic is
Inversely Proportional to Time)

Tork Artirma Tipi

Manuel Tork Arttirma (0 ~ 20 %), Oto Tork Arttirma

Calisma Metodu

Key / Terminal / Haberlesme islemi

Frekans Ayarlama

Analog: 0 ~ 10V /4 ~ 20mA / llave Kart (0 ~ 10V)
Dijital: Keypad

-

:_::LYavaglama Zamani

Start Sinyali lleri, Geri
©Coklu-Adim 8 hiz atanabilir (Cok-Fonksiyonel Terminaller kullanilarak)
&Coklu Adim Hizlanma/ | 0 ~ 6,000 sec, Up to 4 Types can be Set and Selected for Each Setting (Use Multi-

Function Terminal)
Accel/Decel Pattern: Linear, U-Curve, S-Curve

& | Acil Stop Interrupts the Output of Inverter
e | Jog Jog Operation
Eé Oto islem Operates from Internal Sequence by Setting Multi-Function Terminal (5 Way * 8 Step)
@ | Ariza Resetleme Trip Status is Removed when Protection Function is Active
Calisma Konumu Frequency Detection Level, Overload Alarm, Stalling, Over Voltage, Under Voltage,
_g) Inverter Overheating, Running, Stop, Constant Speed, Inverter By-Pass, Speed
tig) Searching, Auto-Operation Step, Auto-Operation Sequence
BAniza Cikis! Contact Output (30A, 30C, 30B) - AC250V 1A, DC30V 1A
PGostergeler Choose 1 from Output Frequency, Output Current, Output Voltage, DC Voltage
(Output Pulse: 500Hz, Output Voltage: 0 ~ 10V)
Uygulanabilir DC Frenleme,Frekans Limiti,Frekans Atlama, ikinci Fonksiyon,Kayma Kompanzasyonu,
Fonksiyonlari Ters Donmeyi Onleme, Oto Restart, Invertor By-Pass, Oto-Tuning, PID Kontrol

Invertor Hatalari

Asiri Gerilim, Diisiik Gerilim, Asiri Akim, Fuse Open, Topr. Hatasi, invertér As.Isinma,

-% Motor Asiri Isinma, Cikis Fazi Agik,

B Asir Yik Korumasi, Harici Hata 1, 2, Communication Error, Loss of Speed Command,
> Hardware Fault, Option Fault efc.

Binverter Alarm Stall Prevention, Overload Alarm, Temperature Sensor Fault

;gMomentary Power Loss Less than 15msec: Continuous Operation,

More than 15msec: Auto Restart Possible

& Operation Output Frequency, Output Current, Output Voltage, Frequency Value Setting, Operating
‘$Keypad | Information Speed, DC Voltage
P Trip Information | Indicates a Fault when the Protection Function activates, Retains Up to 5 Faults

LOrtam Sicakhg

-10 °C ~ 40 °C (14 °F ~ 104 °F)

’é‘HaﬂzasaI Sicaklik

-20 °C ~ 65 °C (-4 °F ~ 149 °F)

50rtamin Nem Orani

90 % RH Max.(Non-Condensing)

{ERakim - Vibrasyon

Below 1,000m or 3,300ft -Below 5.9m/sec?(=0.69)

Uygulama Alani

No Corrosive Gas, Combustible Gas, Oil Mist, or Dust

Sogutma Metodu

Forced Air Cooling




Notlar:



1.BOLUM MONTAJI

0.1
v

v

v

0.3
v

Gozlemler
Siiriicii kullaniciya gonderilirken nakliyesi sirasinda herhangi bir hasara ugramis m ? Kontrol edin.
Siiriicii tizerindeki etiketi kontrol ederek dogru siiriicii olup olmadigini control edin.

SV 008 iS5 — 2 N U

J | |
Y \ V v

LG Siiriicii Motor Kapasite Seri Adi Besleme Gerilimi
008:1HP  075: 10 HP 2:200 ~ 230V (+10%) (50/60Hz)
015:2HP  110: 15 HP 4:380 ~ 460V (+10%) (50/60Hz) UL Listeli
022: 3HP  150: 20 HP (UL508C)
037:5HP  185: 25 HP \J
055: 7.5 HP 220: 30 HP Keypadsiz

Cevre Kosullarn

Siirticiiniin monte edilecegi yeri montaja uygun hale getirin.

- Caligma sicakligi 14°F (-10°C) altinda ve 104°F (40°C) lizerinde olmamalidir.

- Nem orant 90% oraninin altinda olmamali.

- Denizden yiiksekligi 3,300ft (1,000m) altinda olan yerlerde olmalidir.

Siirlictiyli glines 1518311 dogrudan goren yerlere monte edilmemeli ve sarsintilara karsi edilmelidir.

Montaji
Siirliciiyli panoya monte ederken diger cihazlarla arasindaki azami mesafe dikeyde ve yatay eksenlerde
(A= 6" (150mm)iizeri, B= 2" (50mm) tizeri) olmalidur.




1.Bolum - Montaji

0.4 Diger Onlemler

v

v

Siirticiiyli 6n kapagindan tutarak tagimayin.

Stirticliyii agir1 sarsinttya neden olacak yerlere monte etmeyin.Siirlicii montajinda hareket ettirirken veya
iterken dikkatli olun.

Stirlictiniin uzun omiirlii olabilmesindaki en 6nemli faktdr ¢aligma ortamindaki sicakliktir.Dolayistyla
stiriicliniin bulundugu ortamin sicakligini (- 10 ~ 40 [) arasinda olmasina dikkat edin.

Stirticti yliksek sicaklikta ¢alisirken ylizeyine kolayca tutusmayacak bir yiizey monte edin.
Siiriiciliyli asir1 sicak veya nemli ortamlara monte etmeyin.

Siirticiiyli yagli,patlayict gazli veya pasli ortamlara monte etmeyin.Siiriicliyill temiz veya temiz bir panelin
icine,yabanci cisimlerin giremiyecegi yerlere monte edin.

Bir panoya fan takarken veya birkag invertdrii bir panoya monte ederken asagidaki sekle gore yapiniz..
Eger montaj dogru yapilmaz ise ortam sicakligi normalin iistiine ¢ikabilir.

—-—Paro—-—-—-—- 1 Sogu%
! i
i i v b 4
| Invertér I
i i
! |
| |
! invertr | 4 z A
!L | —7 > 7
_____________ i L L
KOTU (X) iYi (0) KOTU (X)
[Bir panoya bir kag invertdr monte ederken ] [Bir panoya sogutma fani monte ederken]

v’ Install the inverter using screws or bolts to insure the inverter is firmly fastened.

10
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0.5 Ebatlan

B Frame#1:1~5HP
B Frame#2:7.5~10HP

N Cat B D SN O
S | = N I -
: i = i :
o ||™oE ] o = - N -
: : = : :
Wl ©  febl f ]
L A
‘ w2
W1
mm (inch)
Frame HP Model Numarasi w1 w2 H1 H2 D1
1 SV008iS5-2/4
Frame # 1 2 SV015iS5-2/4 150 130 284 269 156.5
3 SV022is5-2/4 | (5.91) (5.12) (11.18) | (10.69) (6.16)
5 SV037iS5-2/4
Frame # 2 7.5 SV055iS5-2/4 200 180 355 340 182.5
10 | svorsiss-2i4 | (7.87) (7.09) (13.98) | (13.39) (7.19)

11
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B Frame #3:15~20 HP
B Frame #4: 25 ~30 HP

E25Y @ e [ (el EC)
w1l ® (A © [
H 9 9 ﬁ
W2
Wi
DD =00
mm (inch)
Frame HP Model Numarasi W1 W2 H1 H2 D1
Frame #3 15 SV110iS5-2/4 250 230 385 370 201
20 | svis0is5-2/4 | (9.84) (9.06) (15.16) | (14.57) (7.91)
Frame # 4 25 SV185iS5-2/4 304 284 460 445 234
30 | svoooiss-2i4 | (11.97) | (11.18) | (1841) | (17.52) (9.21)

12
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0.6 Baglant1 Sekli

DC Bus Soku (Opsiyonel)®

Dinamik
Frenleme Unitesi
(Opsiyonel)

DB Unitesi(Opsiyonel)*
DB Direnci

DC Bus Soku DB Direnci
MCCB(OPTION) P1" P2' N
WD o D 4 b S
230/460 V—C__O S \Y \
50/60 Hz —O O T W
— A .
o FM
lleri Galis/Stop N @ Analog Cikis
O O FX (0~10V pulse)
Geri Galis/Sto R
Calg'Slop 5 o RX 56 ()
Invertdr Devre Digl JE— v
O O BX
Ariza Resetleme R
o O RST
Jog —_
o O JOG
Cok-fonksiyonlu Girig 1
O O P1
Cok-fonksiyonlu Girig 2 Fabrika Ayari:
O O P2 ‘Diiglik Hiz-L'
Cok-fonksiyonlu Girig 3 ——— ‘Orta Hiz-M'
o © P3 o " —
Yiksek Hiz-H (N.O.) A O —) Anza cikig rolesi
Ortak Terminal IAC250V, 1A’den az
CMm ¢ () nciov, ia‘denaz
(N.C.)B ol o—()
Potansiyometre Yalitiml ; Slesi
P ok-fonksiyonlu cikis rolesi 1
(1 kohm, 1/2W) Potansiyometre AXA—O 0—) |(/;\0250v, Ihden e
: VR  besleme sinyali : DC30V, 1A ‘den az
+11V, 10mA AXB Q Fabrika ayari: ‘Run’

v Hizsinyal girisi:
0~10V

| Hizsinyal girsi:
4 ~20mA (2500hm)

5G VR, V1, licin Ortak
Terminal
Hiz sinyal Girisi?

Not) @ AnaDevre TerminallerlO

Kontrol Devre Terminalleri.

1. Terminal konfiglirasyonu model number model numarasina gore degisir. Litfen‘1.7 Besleme terminaller’

bknz.

N

Analog hiz komutu ~ Gerilim, Akim veya ikisi birden olabilir.

3. DC Reaktérii monte edildiginde,P1 ve P2 arasindaki bagalanti mutlaka sokiilmelidir.
4. 1~10HP invertdrlerinde Frenleme Devresi mevcuttur Braking resistors are only included for 1 ~5
inverters. 15 ~ 30 HP invertdrlerinde opsivonel Frenleme Unitesine ve Direncine gerek vardir.

13
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0.7 Besleme Terminalleri

B Tip A Konfigiirasyonu: 1 ~5 HP (SV008iS5-2, SV015iS5-2, SV022iS5-2, SV037iS5-2, SV008iS5-4,
SV015iS5-4, SV022iS5-4, SV037iS5-4)

( R|s | T |G| N B |BJ|U]V] W]

B Tip B Konfigiirasyonu: 7.5 ~ 10 HP (SV055iS5-2, SV075iS5-2, SV055iS5-4, SV0751S5-4)

 RIs|T|c P N|BI|B2]U]V W,

B Tip C Konfigiirasyonu: 15 ~30 HP (SV110iS5-2, SV150iS5-2, SV185iS5-2, SV220iS5-2, SV110iS5-4,
SV150iS5-4, SV185iS5-4, SV220iS5-4)

( RIs Tl Pt]P2|NJUJV] W]

Semboller Fonksiyonlar
§ AC Besleme Gerilim Girigi
T (3 Faz, 200 ~ 230VAC veya 380 ~ 460VAC)
G Topraklama
Pozitif DC Bus Terminali
p DB Unite (P-P®) Baglanti Terminalleri
(Daha fazla duty gerekirse DB Unite sisteme eklenebilir (Ornegin
30%ED ‘den fazlaysa )
E; Harici DC Reaktér (P1-P2) ve DB Unite (P2-P°) Baglanti Terminalleri
N Negatif DC Bus Terminali
DB Unite (N-N°) Baglanti Terminali
g; Dinamik Frenleme Direnci (B1-B2) Terminalleri arasina baglanir.
3 3-Faz,Motora Besleme Cikisi
W (3 Faz, 200 ~ 230VAC veya 380 ~ 460VAC)

3 P terminali Dinamik Frenleme Unitesine baglanir.

® N terminali Dinamik Frenleme Unitesine baglanir.

14
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0.7.1 Tip A Konfigiirasyonu
Bu tip konfigiirasyonda frenlemenin sadece 3% ED kismini igerisindeki direngle yapabilir.Bundan daha fala
frenleme duty gerektigi zaman ilizerindeki direng yerine harici frenleme direnci takmak gerekir.

IR|[s|1|G|N[B1[B2]U|V|[W]

R

3 Faz @
AC Girig

Dinamik Frenleme Direnci

Sekil 1 - Tip A Dinamik Frenleme Direnci Kurulumu

0.7.2 Tip B Konfigiirasyonu
Bir Dinamik Frenleme Direnci veya bir Dinamik Frenleme Unitesi Tip B konfigiirasyonunda eklenebilir.

IR[s|T|c|[P[N[B1[B2[U|V|W]

3 Faz @
AC Girig

Dinamik Frenleme Direnci

Sekil 2 — Tip B Dinamik Frenleme Direnci Kurulumu

IR[s|T|c|[P[N[B1[B2[U|V|W]

| 114

3 Faz @
AC Girig

Dinamik
Frenleme Unit

Dynamic Braking Resistor

Sekil 3 - Tip B ilave Dinamik Frenleme Unitesi ve Direnci Kurulumu

15
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0.7.3 Tip C Konfigiirasyonu

Dinamik Frenleme Unitesi , DC Bus Sok veya her ikisi birlikte bu tip konfigiirasyona eklenebilr.

DC Bus Choke Monte Edilirken
P1 ve P2 Arasindaki Jumper Mutlaka Kaldiriimal

IR[s|T]|c|[P1[P2|[N|U|[V]W]

|1

3 Faz @
AC Girig

Dinamik
Frenleme
Unitesi
| | L
Dinamik Frenleme Direnci
DC Bus Sok

Sekil 4 — Tip C Dinamik Frenleme Unitesi, DC Bus Choke Kurulumu

/\\ TEHLIKE

Sirldct de 6mri bitmis bir kapasitor varsa surlict sasesi ve sUrtcindn igerisindeki gl
devreleri arasinda, AC besleme verildiginde elektrik carpma tehlikesi olusabilir.Boyle bir
durumun 6nlemek icin slrtcinin besleme kismindaki G portunu topraklama yapin.

16
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0.7.4 Kablo Baglantilar

[ |
v
v

ANRNEN

Baglantida Dikkat Edilmesi Gereken Onlemler. &

Eger siiriiciiniin beslemesi (U, V, W) terminallerinden yapilirsa siiriicliniiz zarar goriir.

Siiriicti ve motor beslemelerini yaparken port kafalarina yalitkan bir baglik koyarak terminalleri bir
birinden yalitkan hale getirin.

Siiriicii kablo baglantilar1 yapilirken siiriicii icerisnde kablo pargalar1 kalmamasina dikkat edin.Bu pargalar
stirticliniin siirlictiniin caligmamasina neden olabilir.

Siiriicti besleme ve ¢ikis terminallerinde gerilim diismesi 2 % daha olmasi i¢in kablo ebatlarini dogru segin.
Siiriicii ve motor arasindaki mesafe uzun olursa diisiik frekanslarda motor torku diisebilir.

Uzun mesafelerde 3’lii kablo kullanmayin.Kablolar arasindaki kacak akim kapasitesi artmasina karsin asiri
akim koruma 6zelligi devreye girebilir veya siiriicliniin ¢ikis kismi zarar gorebilir.

Siiriiciiniin B1 ve B2 terminallerini asla kisa devre yapmayin.

Siirlictiniin ana devresi iikses giiriiltiltiilii freknasta ¢aligir.Bunda dolayi siirliclinlin yanindaki cihazlarda
haberlesme esnasinda problem ¢ikarabilir.Bu giiriiltiiyli azaltmak i¢in siiriictiniin giris kismina RFT filtresi
veya glriilti filtresi takilabilir.

Siiriictideki giiriiltiiyli 6nlemek i¢in siirliciiniin ¢1kis kismina dalgalanmay1 6ldiriicii,giic faktorii veya RFI
filtresi kullanmayimn.Eger kulanilinirsa bu pargalar zarar gorebilir.

Siiriiciiniin baglantilarin1 yapmadan 6nce her zaman siiriiciiniin LCD(veya LED) ekranin1 ve besleme
terminallerinin yiik lambasinin OFF konumunda olmasina dikkat edin.Siiriictiniin beslemesi kesildikten
sonra bile kapasitorlerinde yiiksek gerilim bulundurabilir.Bundan dolay1 personel yaralanmalarina dikkat
edin.

Topraklama&

Siiriicii yiiksek anahtarlamali bir cihazdir dolayisiyla kagak akim olusturur. Topraklama stiriictideki elektrik
sokunu onler.Bu islemi dikkate alarak personel yaralanmalarinin 6niine gegin .

Sadece siiriiciiniin topraklama yapilabilecek portlarindan topraklama yapin.Aksi halde siiriicii zarar goriir.
Siiriicli baglantilar1 yapilirken ilk baglanan ve son ¢ikarilan topraklama olmalidir.

Topraklama kablo ebatlar1 en agsagidaki sekilde gosterildigi gibi olamali ve miimkiin oluk¢a kisa olmalidir.

invertor Topraklama kablo ebatlari, AWG (mm?)
Kapasitesi 200V sinifi 400V sinifi
5 HP Altinda 12 ((3.5) 14 (2)
7.5~ 10 HP 10 (5.5) 12 (3.5)
15~ 20 HP 6 (14) 8 (8)
25 ~ 30 HP 4 (22) 6 (14)

17
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B Kablolar1 ve Terminalleri
Asagidaki tabloya bakarak siiriiciiniin besleme (R, S, T) ve ¢ikisindaki (U, V, W) kablolarin degerlerine dikkat
edin.

, Vidalama . Kablo®
invertor Kapasitesi 'I?ermmal Torku’ Terminaller mm?2 AWG
Vida Ebati (Kgf-cm)
R,S, T uVv,w RST | UVW| RST | UVW

1~3HP M3.5 15 2-4 2-4 2 2 14 14
5 HP M3.5 15 2-4 2-4 3.5 3.5 12 12
7.5 HP M4 15 5.5-5 5.5-5 55 55 10 10
200V 10 HP M4 15 14-5 8-5 14 8 6 8
Sinifi 15 HP M5 26 14-5 14-5 14 14 6 6
20 HP M5 26 22-6 22-6 22 22 4 4
25 HP M6 45 38-8 38-8 30 30 2 2
30 HP M6 45 38-8 38-8 38 30 2 2
1~5HP M3.5 15 2-4 2-4 2 2 14 14
7.5 HP M4 15 5.5-5 5.5-5 3.5 2 12 14
400V 10 HP M4 15 14-5 8-5 3.5 3.5 12 12
Sinif 15 HP M5 26 14-5 14-5 55 55 10 10
20 HP M5 26 22-6 22-6 14 8 6 8
25 HP M6 45 38-8 38-8 14 8 6 8
30 HP M6 45 38-8 38-8 22 14 4 6

B Besleme ve Motor baglantilar

IR[s|[T]|Gc[N[B1]B2|U|[V|W]

| 114

3 Faz @
AC Girig

Besleme mutlaka R, S, T Motor,siiriiciiye sadece U, V, W
terminallerinden yapilamalidir. Eger terminallerinden baglanabilir.

U, V, W terminallerinden besleme Eger surtici motora ileri (FX) komutu
verilirse surticti zarar gorir. Fazlarin verdiginde motor saat ibresi yoninde
surlicliye giris siralamasi 6nemli donmiyosa, U ve V terminallerini
degildir. dedistirin.

7" Yukarida belirtilen vida torklarini terminalleri vidalerken dikkate alin.Vida duserse kisa devre veya arizalanmaya neden olabilir.Eger

vidalari gok sikarsaniz teminaller zarar gorir ve ariza,kisa devreye neden olabilir.
8 600V, 7501 oranlarindaki bakir kablolari kullanin.
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0.8 Kontrol Terminalleri

|30A | 30C | 30B | AXA | AXC

P1|P2|P3|FX|RX|NC|VR| V1
FM | 5G

JOG|CM | CM | BX [RST| |

Tip Sembol Adi Tanimi
P1 P2 P3 Gok-Fonksiyonlu giris Programlanabilir Cok-Fonksiyonlu Girig Terminali olarak kullanilir.
T 1,2,3 (Fabrika ayari “Adim Frekansi 1, 2, 3" ayarlanmistir.)
= FX ileri Calis Komutu Sardclden ileri calis komutunu verir.
§ RX Geri Calis Komutu Siriiciden geri calis komutunu verir.
= On konumundayken sirictiden Jog frekansinda galig komutunu
g JOG | JogFrekans Referansi | o v nini F)Z(veya RX) Sinyali i?e belirlenir. o
%‘ Motorda Elektriksel Frenleme kullanirsa ,bu komut ON durumundayken
% BX Aci Stop sUrict gikisini keser.Bu komut OFF konumuna alindiginda sirticti motoru
_ é ON konumunda olan FX Sinyali (veya RX Sinyali) biri ile motora yol vermeye
T‘;:{ 5 devam eder.
@@ RST Ariza Resetleme Ariza Resetlemede kullanilir.
5 CM Start Knt.Ortak Terminali | Start Kontak Terminal Girigleri igin Ortak Terminal.
NC Kullanilimamistir.
- Potansiyometre Harici potansiyometrnin beslemesi olarak kullanilir.Maksimum Cikis
% 'R Beslemesi (+10V) dederleri +12V, 100mA ‘dir.
é VA Potansiyometre Orta Ucu | 0-10V Analog Giris Frekans Referansi olarak kullanilir. Girig Direnci 20 KQ
o Girisi (Gerilim)
“_é | Analog Akim Girisi 4-20mA Analog Giris Frekans Referansi olarak kullanilir.Giris Direnci 250 Q
::g (Current)
5G Frekans Ayarlama Ortak | Analog Frekans Referansi Sinyali igin Ortak Terminali olarak kullanilir.Ayni
Terminali zamanda FM (Analog Cikis) icin de ortak terminaldir.
- PWM Cikis! Ayarlanabilecek Degerleri: Cikis Frekansi, Gikis Akimi, Cikis Geirlimi, DC
& FM (Analog Cikis Termianii) Bara Gerilimi. Fabrika Degderi Cikis Frekansina ayarlidir.Maksimum Cikis
. Geirlimi ve Cikig Akimi_0-12V,1mA ve 500Hz'dir.
=4 Koruma Fonksiyonu Aktif Hale Gegtigi Zaman :AC250V, 1A ‘den az ;
i 30A DC30V, 1A ‘den az.
S| E ggg Aniza Kontak Cikisi Ariza Durumunda: 30A-30C Kapali (30B-30C Agik)
2 Normalde : 30B-30C Kapali (30A-30C Agik)
AXA AXC Cok-Fonksiyonlu Cikis Cok-Fonksiyonlu Cikis Termianlini tanimladiktan sonra kullanin. AC250V,
' Rolesi 1A ‘de az; DC30V, 1A ‘den az.
Comm. CN3 Haberlesme Portu Keypad Baglanti Portu.
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0.8.1 Kontrol Terminallerinin Baglanmasi

B Baglantida Dikkat Edilmesi Onlemler

v" CM ve 5G terminallerini birbirinde yalitin.Bu terminalleri birbirine baglamayin.Bu terminalleri topraklama
icin kullanmayin.

v Kontrol devre baglantisi i¢in iyi yalitimli kablolar kullanin ve bu kablolar1 yiiksek gerilimli kablolardan
iyi bir sekilde ayirin.

v Kontrol terminal baglantisi igin 1.25mm?(22AWG) ebatli kablolar kullanin.

B  Kontrol Devre Terminali
Asagidaki sekilde gosterildigi gibi control giris terminali ON konumunu aldiginda akim sekilde gosterildigi
gibi akar.Burada CM terminali kontak giris sinyalleri i¢in ortak terminali olarak kullanilir.

— 24 VDC
FX

(@]

o
A
G/

R <_f\RX

o

o
A
S

MEM

External Sequence T Inverter Circuitry

/\ DIKKAT

Kontrol giris terminallerinden (FX, RX, P1, P2, P3, JOG, BX, RST, CM) gerilim girmeyin.

20



1.Bolum - Montaji

0.8.2 Keypad Baglantisi

Asig1da gosterilen sekilde keypad konnektoriine keypad’i baglayin.Eger LCD (veya LED) keypad'i
dogru bir sekilde baglamazsaniz keypad’te herhangi ibare géremezsiniz.

Keypad Konnektorii

Power Supply Input,

Gate Drive Signal Output
Connector Socket

i e e e e e e T T e e e e e e e e e e e e e e ey
L]
N

EE Ek-Kart Konektorii

; Ek-Kart Kontrol Karti

:. . Option Karti Konektori

1 Haberlesme Karti

=

I Réle Cikisl I Kontrol Terminal Blogu
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Notlar :
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2.BOLUM DEVREYE ALMA

Asagidaki tabloda gosterildigi gibi iS5 siiriiciisiinlin parametrelerini 7 grupta inceleyebiliriz.iS5 serisi sriiciiniin
iki farkli keypad’i vardir.Bunlardan bir tanesi 32 karakterli LCD keypad digeri ise 7 segmentli LED keypad’tir.

0.9 Parametre Gruplan

Parametre LCD Keypad 7-segment Keypad
. Acikl
Grubu (Ust Sol Kose) (LED’i yanar) gixiamast
Drive Grubu DRV ‘DRV’ LED Frekans Komutu, Hl'z!anrﬁa/Yavaglama Zamani gibi.
Temel Parametreleri icerir.
Maks. Frekans,Tork Art Yuzdeligi gibi.
Fonksiyon Grubu 1 FU1 ‘FUT’ LED axs. rrexans, for . Ir.ma Hzdeligr gl
Temel Parametreleri igerir.
Fonksiyon Grubu 2 FU2 ‘FU2’ LED Frekans Atlamalar, MeTk.s./l\/.Iin.Frekans Limitleme gibi.
Temel Parametreleri igerir.
Input / Output . Cok-Fonksiyonlu Terminal Ayarlari,Oto Operasyon
110 I/O’ LED . S
Grubu gibi.Temel Parametreleri icerir.
Harici Grup EXT ‘EXT’ LED Ek-Kart monte edildikten sonra ekranda goérandir.
Opsiyonel Grubu COM 1O’ + EXT’ LED QP?|y?nel-Kaﬂ monte edildikten sonra ekranda
gorundar.
‘FU2’ +°1/O’ + Travers, MMC (Coklu-Motor Kontrol), Draw gibi.
Uygul Grub APP
ygulama farubu ‘EXT’ LED Uygulama Parametrelerini icerir.

Bolimde her gruptaki parametrelerin fonksiyonlarini ayrintili bir sekilde bulabilirsiniz.
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2.Boliim - Kullanimi

0.10 LCD Keypad
LCD keypad 32 numerik karakter gosterebilir ve degisik ayarlama degerlerini ekrandan dogrudan gosterir.

{o)

Program Tusuyla

) isteginiz parametrede

gerekli veri degisimi
32 kerakter ayarlanabili programini yapabilirisiniz.
arka fon aydinlatmal.

/ Enter Tusuyla
parametrede degistirilen
bilgi kaydedilir.

lMod.e TU§U!13 basarak ( LC—=200
istenilen yedi parametre
grubundan : DRV, FUN1, —_| || [SHIFT] Bu tusla,veri
FUN2, I/O, (EXT), COM, — MODE PROG ENT degistirilirken hane
ve APP birine gidebilir. degisimi yapilir.
| [ESC] Bu tusla gerekli
A SHIFT || |degisiklik yapildiktan
v ESC sonra DRV 00 olan kisma
Yukari ve Asagi i irili
Oklarini kullzngrak & & & yani en basa getiril
parametre ayarlamasi R STOP FWD
yapllrr. EVo) |ReseT :
lleri Galig Tusu.
Hizlanma veya
. Yavaglama esnasinda
Geri Calis Tusu. ileri Galig LED'i yanar.

Hizlanma veya
Yavaglama esnasinda
Geri Calig LED’i yanar.

Stop Tusu Suricl
caligirken durdurmak igin
kullanilir.

Reset Tusu Arizalr
resetlemede kullanilir.
LED ariza oldugunda
yanip séner.
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2.Bolim - Kullanimi

0.10.1 LCD Keypad Gostergesi

2) Run/Stop Atamasi 3) Frekans Atanma Yeri
1) Parametre grubu \ / 4) Cikis Akimi
A} \ V4 7
DRV{¢°T /K 0.0 A
00 STP 0.00 Hz
/ / \,
5) Parametre Kodu 7) Siiriicii alisma ve durma

6) Calisma Statiisi esnasindaki frekansi,

Gostergeleri Tanimi
1) Parametre Grubu Parametre grubunu gésterir. Bu gruplar : DRV, FU1, FU2, I/0, EXT, COM, APP'dir.
2) Run/Stop Atama Yeri Motora gelen Run ve Stop komutunun atandi§i yeri gosterir.

K: Run/Stop islemi keypad tizerindeki FWD, REV tuslariyla yapilir.

T: Run/Stop iglemi kontrol terminal girisi FX, RX Gzerinden yapilir.

O: Run/Stop islemi ek-kart iizerinden yapilir.

3) Frekans Atama Yeri Frekans Atanma yerini gosterir

K: Frekans komutu keypad (izerinden geliyor.

V: Frekans komutu V1 (0 ~10V) veya V1 + | terminalleri (izerinden geliyor.

I: Frekans komutu | (4 ~ 20mA) terminali Gzerinden geliyor.

U: Frekans komutu Up terminal girisi (Up/Down islemi segildiginde) izerinden geliyor.
D: Frekans komutu Down terminal girisi (Up/Down islemi segildiginde) (izerinden geliyor.
S: Stop durumu (Up/Down islemi segcildiginde)

O: Frekans komutu haberlesme karti Gizerinden geliyor.

X: Frekans komutu ek-kart (izerinden geliyor.

J: Jog terminal girisi

1 ~ 8: Adim frekans islemi

* Oto calisma esnasinda, 2) ve 3) ‘dizin numara/adim ‘gésterir.

4) Cikis Akimi Calisma esnasinda motorun cektigi akimi gdsterir.
5) Parametre Kodu Gruptaki parametrenin numarasini gosterir. A (Yukari), ¥ (Asagi) ile 0~99 kodlar segilir.
6) Calisma Statlst Galisma esnasindaki durumu hakkinda bilgi verir.

STP: Stop Statiisi

FWD: Forward (ileri) calisma statiisiinde

REV: Reverse (Geri) calisma statlistinde

DCB: DC Frenleme statlisiinde

LOP: Haberlesme Karti iizerinden (DPRAM fault) referans kayip stattisii
LOR : Haberlesme Karti iizerinden (Haberlesme adi hatasi) referans kayip statlst
LOV: Analog Frekans Referans kaybi (V1: 0~10V)

LOI: Analog Frekans Referans kaybi (I: 4~20mA)

LOS: Ek-Kart lizerinden referans kaybi durumu

7) SUricl galisma ve durma Calisma esnasindaki Cikis Frekansini gésterir.

esnasindaki frekansi gosterir Durma esnasindaki Frekans Degisimini gbsterir.
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2.Boliim - Kullanimi

0.10.2 Veri Degistirmek Yapilmas: Gereken Islemler (LCD Keypad)

—_—

MODE tusuna basarak istediginiz gruba ge¢in.

A veya V tuslartyla gerekli olan parameter koduna gegin.Eger degistirilmesi gerken parameter kodunun
numarasini biliyorsaniz parametre gruplarinin bagindaki “Jump (Atlama) kod” parametresinde
degistirilmesi gereken parametre kod numarasini yazarak kolayca o parametreye gegebilirsiniz.(DRV
grubu harig).

PROG tusuna basarak siiriiciiyli programlama moduna alinir,ve kursor yanip sonmeye baslar.

SHIFT/ESC tusuna basarak istenilen dijitin {izerine getirilebilir.

A veya V tuslartyla veriyi istenilen sekilde ayarlanir.

ENT tusuyla degistirlen kaydedilir ve ¢ikar.Kursdr yanip sonmesi durur.

Not: Veri degistirilemeyecegi durumlar :

1) Siiriicii calisirken veri degigkligi yapilamaz.(5.B6liim Fonksiyon Tablosuna bakin) veya,
2) Parametre Kitleme fonksiyonu aktif durumdaysa FU2-94 [Parameter Lock] veri degistirilemez.
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0.10.3 Parametre Akis Diagram (LCD Keypad)

Herhangi bir parametre grubundan SHIFT/ESC tusuna basarak DRV grubuna gegilebilir.

I Drive Grubu I I FU1 Grubu I I FU2 Grubu I I 1I/0 Grubu

MODE

DRVPTK 0.0A
00 STP 0.00Hz

P 6

N
=

DRV> Acc. time
10.0 sec

;/

5

DRV> Dec. time
20.0 sec

T

DRV> Drive mode
Fx/Rx-1

It

l’
l'
l’

DRV> Freq mode
KeyPad-1

)

g4

l’

DRV> Step freg-1
10.00 Hz

o

l‘

DRV> Fault

9% o

l’

FU1>Run prohibit
None

%@

g

FU1 »Acc. pattern
Linear

%%

FU1>Dec pattern
Linear

%é

FU1> Stop mode
Decel

%%

IO )

FU1> DcSt value
50 %

FU1» Stall Level
60 150 %

)

§¢

FU2> Last trip-1

[FU2> Last trip-3

)
l’
l'
l’
l'

[FU2> Para. lock

94 0

)

27

1> Jump code FU2> Jump code w I/O> Jump code
30

X

|
<
l’

/O> V1 filter
10 ms

1

l’

/O> V1 volt x1
0.00V

T

l’

/O> V1 freq y1
0.00 Hz

1

l’

/O> V1 volt x2
10.00 V

g

l'

/O> V1 freq y2
05 60.00 Hz

H 90 gac r

I/O» Way1 /2D
60 Forward
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0.11 7-Segment Keypad

5

* Parametre Grubu
_—"| LED’lerini gosterir.

]
7-segment ekrani I\ O O O O O —
DRV FU1 FU2 1/0 EXT
[SHIFT] Bu tusla,veri
Encoder knob degﬁsﬁri!irken hane
degisimi yapilir.

Parametre gruplarini
secerken ve grupta
bulunan herhangi bir
parametreyede gegmede
kullanilir.

[ESC]] Bu tugla gerekli
degisiklik yapildiktan
sonra DRV 00 olan kisma
yani en basa getirilir.

Run Tusuyla siriicl
calismaya baglar.Motor
yonl DRV 13'den atanrr.
Run LED Hizlanma veya
Yavaglamada yanip

Program Tusuyla
surlicliyd programlama

moduna alirsiniz. séner.

Enter Tusuyla ~—l O o O

degistirilen veriyi PROG STOP RUN

kaydeder.Programlarken ENT RESET N
LED kursorii yanip soner. Stop Tusuyla stirticlyii

durdurmak kullanilir.
—~——_| Reset Tusuyla arizalari
resetlemede kullanilir.
Arizada LED yanip
soner.

* Parametre Grublari Gosterge LED’leri — When parameter code is located on DRV 20, DRV 21, DRV 22 and DRV 23, respectively,
by rotating the encoder knob, the parameter group display LEDs of DRV, FUN1, FUN2, I/O, EXT blink.

LED Parametre Grublari Tanimi

DRV Drive Grubu Drive grubuna gegildiginde DRV LED'i yanar .
DRV 20 [FUN1] parametresine gelindiginde [FUN1] LED yanip s6ner .

FUl Fonksiyon Grubu f 1.FONKSIYON grubu segildiginde [FUN1] LED yanar.

. DRV 21 [FUN2] parametresine gelindiginde [FUN2] LED yanip s6ner.
FU2 Fonksiyon Grubu 2 2 FONKSIYON grubu segildiginde [FUN2] LED yanar.
10 InputiOutput Grubu DRV 22 [I/O] parametresine gelindiginde [I/O] LED yanip s6ner.

Input/Output grubu secildiginde [I/O] LED yanar.

DRV 23 [EXT] parametresine gelindiginde [EXT] LED yanip soner.
EXT Ek-Kard Grubu Ek-Kart segildiginde [EXT] LED yanar.

Bu grup sadece Ek-Kard ilave edildiginde aktif duruma geger.
DRV 24 [EXT] parametresine gelindiginde [EXT] LED yanip soner

I/O + EXT Haberlesme Grubu Haberlesme grubu segildiginde [EXT] LED yanar.
Bu grup sadece Haberlegsme Kartl ilave edildiginde aktif duruma gecer.
FU2 +1/0 + EXT | Uygulama Grubu DRV 25 [FUN2] parametresine gelindiginde [EXT] LED yanip séner.
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0.11.1 7-Segment Keypad Gostergesi

1) Parametre Grubu \

2) Parametre Kodu ve

Calisma Statiisi 3) Siirlicli galisma ve durma
[ Usii

esnasindaki frekansi

Gostergeleri Tanimi
1) Parametre Grubu DRV, FU1, FU2, I/O, EXT, COM, APP gruplarinin parametrelerini gdsterir.
LED gruplar segildiginde yanar veya DRV 20, DRV 21, DRV 22, DRV 23, DRV 24, ve DRV 25
parametrelerinden gegerken LED'ler yanip séner.

2) Parametre Kodu ve Grubun kodunu gsterir.Uzerindeki diigme gevirildiginde 0 ~ 99 kodlari arasinda gezinir .
Galisma Statisu Sirliclinin galismasi hakkinda bilgi verir.
[Birinci dijit]

F: Forward (ileri ) calisma
r: Reverse (Geri ) calisma
[ikinci dijit]
d: DC Frenleme
J: Jog Terminal Girigi
1~8: Adim Frekans Girisi (Oto galisma adimlarini gdsterir)
[iki dijit] — Referans bilgisi gelmedigi zaman .
LP: Haberlesme Kartindan Referans (DPRAM hatasi) gelmiyor .
Lr: Haberlesme Kartindan Referans (Haberlesme agi hatasi) gelmiyor.
Lv: Analog Frekans Referans (V1: 0~10V) gelmiyor.
LI: Analog Frekans Referans (I: 4~20mA) gelmiyor.
LX: Ek-Karttan Referans gelmiyor.

3) Suriict galisma ve Calisma esnasindaki Cikis Frekansini gésterir.
durma anindaki frekansi Durma esnasindaki Frekans Degisimini gosterir.
gbsterir.
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0.11.2 Veri Degistirmek Yapilmas: Gereken islemler (7-Segment Keypad)

H DRV Grubunda:

1. Istenilen parametre kodu goriinene kadar diigmeyi cevirin.

2. PROGIENT tusuna basarak programlama moduna geger ve girilen deger ekranda yanip soner.
3. SHIFT/ESC tusuna basarak kursérii istenilen dijite getirilir.

4. Diigmeyi cevirerek istenilen deger ayarlanir.

5. PROGIENT tusuna basarak girilen deger kaydedilir.

B  FUNI Grubunda:

1. Diigmeyi DRV grubundayken ‘20’kodunu goérene kadar ¢evirin.

2. PROGI/ENT tusuna basarak FUN1 grubuna girin.

3. Diigmeyi istenilen parametre koduna gelinceye kadar ¢evirin.

4. PROGIENT tusuna basarak programlama moduna geger ve girilen deger ekranda yanip soner.
5. SHIFT/ESC tusuna basarak kusorii istenilen dijite getirilir.

6. Diigmeyi gevirerek istenilen deger ayarlanir.

7. PROG/ENT tusuna basark girilen deger kaydedilir.

B  FUN2 Grubunda:
1. Diigmeyi DRV grubundayken ‘21’kodunu goriinceye kadar ¢evirin..

2. Diger islemlerse yukardaki FUN1 grubundaki islemlerin 2.adimindan itibaren aynidir.

B 1/O Grubunda:
1. Diigmeyi DRV grubundayken ‘22’ kodunu goérene kadar ¢evirin.

2. Diger islemlerse yukardaki FUNI1 grubundaki islemlerin 2.adimindan itibaren aynidir.
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0.11.3 Parametre Akis Diagramm (7-Segment Keypad)

Herhangi bir parametre grubundan SHIFT/ESC tusuna basarak DRV grubuna gegilebilir.

I DRV Group I

O
i
mimAlIS S AN N
DRy FuU Fue 1 /0 BEXT
[ ] O O O O
i Inln
Lo ARAN|
DRy FUI Fwe 1 /O EXT
[ ) O O O @)
nJ  onn
Uc| Cuoug
A Fse.
@ Encoder Knob
‘ PROG
; ENT
YvY
DRy  FuU Fwe 1 /O EXT DRy FuU FLe 1 /O EBEXT DRy FuU e 1 /O EXT
[ ] () O O O PROG O [ ] (@) O O o O O @)
FU1 Grup I 1 ) LB =y / 0o /
= > <> H —| >
|Kodu Lo ] [N | ] I | |
Ry Fu Fue 1 /O EXT DRy  Ful e 1 /O EBEXT DRy FU Fwe 1 /O EXT
[ ] O O O O PROG O O ] @) 0 @] @] [ ] O
FU2 Grup | el = B IS R P 00 /
I > R e | B — >
|Kodu | Lo I o i a7 I
YT T g 00T T € o T wT
/0 Gru = N 17 <= oo /
IKodup IE::’ I—u | fo >3 3 I—>
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0.12

Calisma Metodlan

iS5 asagida gosterildigi gibi birkag tipte ¢alisma metodu vardir.

Calisma Metodu

Fonksiyonu

Fonksiyon Ayari

Keypad kullanarak
calisma

Run/Stop komutu ve frekans ayari sadece keypad lizerinden
yapllir.

DRV 03: Keypad
DRV 04: Keypad-1 veya -2

Kontrol Terminallerini
kullanarak calisma

FX veya RX terminaliyle Run/Stop yapilir.
Frekans referansi V1 veya | veya V1+| terminali ile yapilir.

DRV 03: Fx/Rx-1 veya -2
DRV 04: V1 ,| veya V1+l

Keypad ve Kontrol
Terminallerini kullanarak
calisma

Run/Stop komutu keypad iizerinden yapilir.
Frekans refersi V1 veya | veya V1+I terminali ile yapilir..

DRV 03: Keypad-1 veya -2
DRV 04: V1, | veya V1+l

FX veya RX terminaliyle Run/Stop yapilir.
Frekans referansi keypad lizerinden yaplilir.

DRV 03: Fx/Rx-1 veya -2
DRV 04: Keypad-1 veya -2

Haberlesme Kartim
kullanarak ¢alisma

Haberlesme karti ile caligilir.

iS5 bes haberlesme karti ve Ug ek karti vardir.
Haberlesme Kartlari: RS485, Device-Net, F-Net, ProfiBus
ve ModBus

Ek-Kartlar: Ek-A Karti, Ek-B Karti ve Ek-C Karti

(Daha fazla bilgi iin litfen SISGIMMMIGNEIRN k'smina bakin.)
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0.13 Cahsma Ornekleri

0.13.1 Kontrol terminali + Keypad iizerinden ¢calisma

Ayari :DRV-03 [Drive Modu (Run/Stop method)] = 1 (Fx/Rx-1)
DRV-04 [Frekans Modu (Frek. ayar metodu)] = 0 (Keypad-1)
2 Bu ayarlarla Frekans ayar Keypad iizerinden & Run/Stop komutunu
kontrol terminalinden yapariz.

1. Siiriiciiye besleme verildiginde LCD ekranini ayarlar1 kontrol edin ve yukaridaki yapin.

DRPPT/K 0.0 A

oo STP O.00Hz

2. FX (veya RX) terminalini ON konumuna alin. Daha sonra FWD (veya REV) LED yanacaktir.

DRWPT/K 0.0 A

o0 FWD 0O.00Hz

3. Frekansi 60 Hz ayarlamak i¢cin PROG tusuna basin, A tusuyla 60Hz ayarlayin ,sonra Shift tusuyla
degistirmek istenilen dijitin iizerine gelerek gerekli degeri girin.Sonra degistirilen bu degeri kaydetmek
icin ENT basip degeri kaydedin ve basa donmek i¢in Shift tusuna basin ve motor 60Hz’degalismaya baslar.
FWD (veya REV) LED’i Hizlanma/ Yavaglama esnasinda yanip sonecektir.

DR freq

00 B o-oohz

DR, freq ) DRWPT/K 5.0 A

00 [do.corz 00 FWD 60.00Hz

4. Fx (veya Rx) terminalini Off konumuna alindiktan sonra Stop LED’1 yanicaktir.

DRWPT/K 0.0 A

oo STP 60.00Hz

Not) Run/Stop komutunu keypad iizerinden& Frekans ayarini kontrol
terminalinden yapmak i¢in :
Ayarlanmasi: DRV-03 [Drive Modu (Run/Stop method)] = 0 (Keypad)
DRV-04 [Frekans Modu (Frek. Ayar metodu)] =2 (V1)
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2.Boliim - Kullanimi

I"(ullamm
Ornegi (1)

Keypad iizerinden Frekans+ Terminal (FX/RX) iizerinden Run/Stop

[islem Durumul]

-. Kontrol modu : V/F kontrol

-. Ref. Frekans: : Keypad tizerinden 50[Hz]

-. Siirme modu: FX/RX terminal iizerinden Run/Stop

-. Hizlanma/Yavaglama zamani : Hizlanma — 10 [Saniye], Yavaglama — 20 [Saniye]

[Baglant1 Diagrami]|
@ ®
AC—0 | 0—0 S Vv
inputo o—o T w
G
FX FM
~ J
BX 5G
RST
JOG
30A
P1 30C §
P2 308
P3
CM
AXA g
Potentiometer AXc
1[kohm],1/2W VR
Vi
5G
Step Parametre ayar1 Kod Tamm
1 Kontrol Modu Seg¢imi FU2-39 {V/F} i¢in 0 ayarlayin
2 Drive Modu DRV-3 Fx/Rx-1.i¢in 1’e ayarlayin
3 Frekans Modu DRV-4 Keypad-1 i¢in 0’a ayarlayin
4 S0[Hz] frzl;;gs komutu DRV-0 Keypad iizerinden 50[Hz]’ye ayarlayin
5 Hizlanma/Yavaglama DRV-2 DRYV-2 Parametresinde Hizlanma zaman1 10 [Saniye] ayarlidir.
zamani DRV-3 DRV-3 Parametresinde Yavaslama zaman1 20 [Saniye] ayarlidir.
FX terminali ON konumuna alindiginda motor ileri yonde,50 Hz
. de Hizlanma zamani (10 saniye) ile hizlanmaya baslar.
6 Terminal FX FX terminali OFF konumuna alindiginda motor yavaslama zamani
(25 Saniye) ile durmaya baslar.
RX terminali ON konumuna alindiginda motor ters yonde 50 Hz ile
. Hizlanma zamaniyla (10 Saniye) ile hizlanmaya baslar.Bu terminal
7 Terminal RX OFF konumuna alindiginda Yavaslama zamani (25 Saniye)ile
durmaya baslar.
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2.Bolim - Kullanimi

0.13.2 Kontrol Terminal iizerinden ¢alisma

Ayar1 : DRV-03 [Drive Modu (Run/Stop metodu)] = 1 (Fx/Rx-1)
DRV-04 [Frekans Modu (Frek. ayar metodu)] =2 (V1)

1. Siiriiciiye besleme verildiginde LCD ekranini kontrol edin ve yukaridaki ayarlari yapin.

DRW»T/V 00 A

oo SsTP O.00H=z

2. FX (veya RX) terminalini ON konumuna alin. Daha sonra FWD (veya REV) LED yanacaktir.

DRPP»T/V 00 A

o0 FW\D  O.00Hz

3. Frekans ayarin1 V1 (Potansiyometre) ile ayarlayin.Cikis frekansi (60Hz)., Dénme yonii (FWD veya REV)
ve ¢ikis akimi (5A) oldugunu LCD ekrandan gozleyin.

DRP»T/V 50A

OO0 FWD 60.00Hz

4. Potansiyometreyi saat yoniiniin tersine cevirerek cikis frekansi diisiiriiliir.Invertor ¢ikis1 0.00Hz gelir ve
motor durur.

DRP»T/V 0.0 A

(/0] FWD  O.00H=z

5. FX (veya RX) terminali OFF konumuna alin.

DR T/V 00 A

(oo STP O.00H=z
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2.Boliim - Kullanimi

Kullanim
Ornegi (2)

Analog Gerilim Input (V1) + Terminal (FX/RX) iizerinden Calisma

[islem durumul]
-. Kontrol modu : V/F kontrol

-. Stirme modu: FX/RX terminali {izerinden Run/Stop

-. Referans Frekansi : V1 (Potansiyometre) analog giris iizerinden 50[Hz] ayarlayin

-. Hizlanma/Yavaglama zamani : Hizlanma — 10 [Saniye], Yavaslama — 20 [Saniye]

[Baglant1 Diagrami]|

@ @
3p—0|0—0 R B1 B2 u
AC—© |0 S \')
inpuo o—o T w
G

Potentiometer
1[kohm],1/2W

5G
Step Parametre ayari Kod Tamm
1 Kontrol Modu Seg¢imi FU2-39 {V/F} i¢in 0 ayarlayin
2 Drive Modu DRV-3 Fx/Rx-1 i¢in 1 ayarlayin.
3 Frekans Modu DRV-4 V1 Analog input i¢in 2 ayarlaym
4 SO[HZ];;ZIF(I' komut DRV-0 V1(Potansiyometre) lizerinden frek. komutunu 50[Hz] ayarlaym
5 Hizlanma/Yavaslama DRV-2 DRV-2 Parametresinde Hizlanma zamani 10 [Saniye] ayarlidir
zamani DRV-3 DRV-3 Parametresinde Yavaslama zamani 20[Saniye] ayarlidir.
FX terminali ON konumuna alindiginda motor ileri yonde,50 Hz
. de Hizlanma zamani (10 saniye) ile hizlanmaya baslar.
6 Terminal FX FX terminali OFF konumuna alindiginda motor yavaslama zamani
(25 Saniye) ile durmaya baslar.
RX terminali ON konumuna alindiginda motor ters yonde 50 Hz ile
. Hizlanma zamaniyla (10 Saniye) ile hizlanmaya baslar.Bu terminal
7 Terminal RX OFF konumuna alindiginda Yavaslama zamani (25 Saniye)ile
durmaya baslar
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2.Bolim - Kullanimi

0.13.3 Keypad iizerinden ¢aliyma

Ayar1 : DRV-03 [Drive Modu (Run/Stop metodu)] = 0 (Keypad)
DRV-04 [Frekans Modu (Frek. ayar metodu)]| = 0 (Keypad-1)

1. Siriiciiye besleme verildiginde LCD ekranini kontrol edin ve yukaridaki ayarlar yapin.

DR /K 0.0 A

oo STP O.00Hz

2. Frekans1 60 Hz’e PROG/ENT/Shift , A tusalariyla ayarlayinca siiriicii girilen Frekans set degerini gosterir .

DRPPK/K 0.0 A

OO0 STP 60.00Hz

3. FWD/REV tusuna basinca, motor ¢alismaya baslar,¢ikis frekansi ve ¢ikig akimi ekranda goriiniir.

DRPPK/K 5.0 A

OO0 FWD 60.00Hz

4. STOP/RESET tusuna basinca motor yavaslar.Ekranda set edilen 60Hz frekansi1 degeri goriiliir.

DRPPK/K 0.0 A

OO0 STP 60.00Hz
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Notlar:
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3.BOLUM HIZLI-DEVREYE ALMA iSLEMLERI

Bu boliimde Hizli-Start iglemleri agagida gosterildigi gibidir :
e Kullanici iS5 siiriictisiinil hizli-start islemi yapmak isterse
e  Siiriiciiniin parametrelerinin fabrika ¢ikis degerleri kullanici igin uygun bigimdedir.

Stirlicli parametre degerlerinin fabrika degerleri‘4.Boliim - Parametre Listesi” kisminda gosterilmistir.iS5
stirliciisii 60Hz’lik bir motora gore fabrika degerleri ayarlidir.Eger uygulama kordineli bir control gerektiriyorsa
o zaman kullanici siiriiciiniin biitiin parametrelerini iyi bilmelidir.

1. Siriiciiniin montaji(Siiriiciiyli ‘1.3 Montaj’ boliimiindeki gibi monte edilmelidir.)
e Siiriiciiyii kuru ve temiz bir yere monte edin.
Stiriicii etrafinda temizleme yapabilmek i¢in yeterince bosluk birakin.
Caligma sicakligi 40°C (104°F) gegmemelidir.
Eger iki veya daha fazla siiriiciliyili ayn1 panoya monte ederseniz burada ilave bir fan kullanin.

2. Siiriicliniin baglanmas1 (‘1.7 Besleme Terminalleri’ boliimiindekine gore siiriicii baglantilar yapilmalidir.)
e AC besleme hatt1 baglant1 esnasinda mutlaka kapali olmalidir.
e AC besleme hattinin siiriiciiye uygun olup olamdigini control edin.
e Terminal baglantilarin1 yapabilmek i¢in alt kapagin vidasini sokiin.( 15~ 30HP arasindaki siiriiciilerde
terminal baglantilarini yapabilmek i¢in once keypad kablosunu sokiin daha sonra kapagi ¢ikarin.)
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3.Boliim — Hizli Devreye Alma

0.14 Keypad Kullanarak Calisma

LCD Display
_ DRVBT /K 0.0 A
1. AC besleme verin. 00 STP 0.00Hz
2. LCD: A Yukarn ok tusuna ii¢ kez basin. DRV» Drive mode
7-Seg:Enkoder knob diigmesini ‘03’ 03 Fx/Rx-1

goriinceye kadar gevirin.

3. LCD: PROG tusuna basin. DRV» Drive mode
7-Seg: PROG/ENT tusuna basin. 03 Fx/Rx-1

4. LCD: V Tusuna bir kere basin. DRVP Drive mode
7-Seg: Encoder knob diigmesini sola 03 Keypad

gevirin.

5. LCD: PROG tusuna basin. DRV» Drive mode
7-Seg: PROG/ENT tusuna basin. 03 Keypad

6. PROG/ENT tusuna basin. DRVPK/K 0.0 A

00 STP 0.00Hz

7. LCD : PROG tusuna basin.

DRV» Cmd. freq
7-Seg : PROG/ENT tusuna basin.

00 0.00Hz

8. LCD: SHIFT/ESC tusuna basin istenilen dijitin

iizerine gelin ve A tusuna basarak frekansi artirin.

DRV» Cmd. freq

7-Seg: Encoder knob diigmesini saga dogru gevirip 00 §0.00Hz
frekanst ayarlayin.istenilen dijitin {izerine gelmek igin
SHIFT/ESC tusuna basin.

9. LCD: ENT tusuna basarak degisikligi kaydedin. DRVPK/K 0.0 A
7-Seg: PROG/ENT tusuna basarak degisikligi 00 STP 60.00Hz

kaydedin.

10. LCD: FWD veya REV tusuna basip motora start .

7-Seg: RUN tusuna basip motora yol verin. The FWD or REV LED starts blinking.

11. STOP/RESET tusuna basip motoru durdurun.
The STOP/RESET LED starts blinking.
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3.Bolim - Hizli Devreye Alma

0.15 Kontrol 8. SHIFT/ESC tusuna basin.
7-Segment Display Terminallerinden
Calisma
= aBuB x| 9. Potansiyometreyi
' XRXEXY 1. Asagidaki sekilde cevirerek frekansi
The DRV LED is ON. gOSterlldlgl glbl ayarlayln.
potansyiometreyi V1,
" ( VR, 5G baglayn.
(X ( . FX veya RX kontagi
The DRV LED is turned ON. mpotor calisir.
ll X [kontag1
(] ( T btqr durur.
iy ¢ [P1|pP2|P3|Fx|RX|NC|VR| Vi |
The PROG/ENT LED turned ON. |JOG| oM |CM| BX|RST| | |FM | 5G|
| g X
I N
The PROG/ENT LED is turned ON. 2. AC besleme verin.
| g X
(. N 3. DRV 03 parametresini
‘Fx/Rx-1’ ayarlayin.
g KRR
) R R R 4. LCD: A tusuna basin
DRV 04 gegin.
OO T T es: Eneoder ko
TR XEXRXYEY dlfgfnesml 04 N
The PROG/ENT LED is turned ON. gorinceye kadar gevirin.
5. LCD: PROG tusuna
e I et b
XEY A R REX o
. 7-Seg: PROG/ENT tusuna
The PROG/ENT LED is turned ON. basin

6. LCD: A tusuna basin

g =TT ‘V1’ ayarlayin.

) DNCR R N 7-Seg: Encoder knob
diigmesiyle‘2’ ayarla.

The RUN LED starts blinking. 7. LCD: ENT tusuna basin.

To change the motor running )

direction, change DRV 13 to ‘1. 7-Seg: PROG/ENT tusuna

basin.
The STOP/RESET LED starts blinking.
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2.Boliim - Kullanimi

LCD Display

DRVPT /K 0.0 A
00 STP 0.00Hz

DRVP» Drive mode
03 Fx/Rx-1

DRV» Freqg mode
04 Keypad-1

DRV» Freqg mode
04 Keypad-1

DRV» Freqg mode
04 Al

DRV» Freqg mode
04 Al

DRVPT /V 0.0 A
00 STP 0.00Hz

DRVPT /V 0.0 A
00 STP 60.00Hz

The FWD or REV LED starts blinking.

The STOP/RESET LED starts blinking.
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7-Segment Display

g ERERX
) N R X
The DRV LED is ON.

(I (
Ly (
X X
o« bt
X X
o« bt

PROG/ENT LED'i yanar

WX hu(
Lt g
PROG/ENT LED'i yanar
WX (|
e g

PROG/ENT LED'i soner.
g T T
) N
g oo
) RO N

The RUN LED starts blinking.

The STOP/RESET LED starts blinking.



3.Bolim - Hizli Devreye Alma

0.16 Keypad ve Kontrol Terminalleri Uzerinden Cahsma

2. AC besleme verin.
0.16.1 Frekansi disaridan Potansiyometreyle ve
1. Potansiyometreyi soldaki sekilde gosterildigi g

DRVPT /K 0.0 A )
BHH/Sé%kombltlb‘Hle eypad “WWF&/M? rlanm

ine baglayin.

b 9

3. EfDfrddansuglarRY 03 2bhd” ile yapilacaksa g ggman-gagdaki haglanti se '-‘ - IF (
BSegraiokiodebdglapdiigmesini ‘03’ 03 Fx/Rx-1 i = (
gcmﬁg@y@ kadar m:-v1r1n

DRV 04 V1’e ayarIanmall 10,12W DRV 04 I'ya ayarlanmali
DRVP» |Dri W

4. LCD: PROG tusuna basin. 03 ]; P 35 Eg Fk R : : ‘R :

7-Seg: PROG/ENT tusuna basi Nige] cm|cu|BX ko1 T |Fmjou|
OGN L|:L)|yanar
[P1|pP2|P3|Fx|RX|NC|VR| Vi | T |—|

5. vep: Lesiamimlaxlrl LIPlsel| | forus forive mode | Y T i
7-Seg: Enkoder knob diigmesiyle 0’ 03 Keypad X F 2

ayarlayufl‘ PROG/ENT LEDTyanar

DRV» Drive mode (] X

6. LCD: ENT tusuna basin. 03 Keypad I o -

7-Seg: PROG/ENT tusuna basin. PROG/ENT LED'i sdner
DRV» Freqg mode ™) ( |
. 04 V1 (¢ =

7. DRV 04 parametresini ‘V1’ ayarlaym.

PROG/ENT LED'i yanar.
DRVPT/V 0.0 A g T

8. SHIFT/!ESC tusunz.a baS}n. 00 STP 60.00Hz ) aEXRYEY
Potansiyometreyi ¢evirerek frekansi
ayarlayin.

) FWD veya REV LED yanmaya baglar. ~ RUN LED'i yanmaya baslar.
9. LCD: FWD veya REV tusuna basin. Motor calisma yonini degistirmek

7-Seg: RUN tusuna basin.

icin DRV 13 kodunu ‘1’e ayarlayin.
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0.16.2 Frekansi1 Keypad iizerinden ve Run/Stop disaridan ayarlanmasi.

1. Kablo baglantisini asagidaki gibi yapin. LCD Display 7-Segment Display

[p1|pP2|P3|Fx|RX|NC|VR| Vi |
lsoc| cm [cm[BX [RsT| 1 [FM][56]

. DRVPT/K 0.0 A g XREBX
2. AC besleme verin. 00 STP  0.00Hz ) [ N
DRV LED'i yanar.

3. DRV 03 parametresini ‘Fx/Rx-1’ ayarlaym. |DRV» Drive mode (] (

03 Fx/Rx-1 (. (

4. DRV 04 parametresini Keypad-1’ DRV» Freq mode X X

ayarlayin. 04 Keypad-1 U s

DRVPT/K 0.0 A g XREBX

5. SHIFT/ESC tusuna basin. 00 STP  0.00Hz ) DN N

6. LCD: PROG tusuna basin. DRV»> Cmd. freq FCTC O T

7-Seg: PROG/ENT tusuna basin. 00 0.00Hz e et
PROG/ENT LED'i yanar.

7. LCD: SHIFT/ESC tusuna basarak istenilen DRV» Cmd. freq OC )T O

hanenin iizerine gelin A tusuyla ayarlaym. 00 60.00Hz NI oy Ny Iy
7-Seg: Enkoder knob diigmesini ¢evirerek PROG/ENT LED'i yanar

frekansi ayarlayin.

8. LCD: ENT tusuna basarak degisikligi DRVPT/V 0.0 A g e
kayededin. 00 STP 60.00Hz ) DR R
7-Seg: PROG/ENT tusuna basarak
degisikligi kaydedin.

FWD veya REV LED'i yanmaya baslar The RUN LED starts blinking.
9. FXveya RX kontagi kapaninca motor

calisir.

STOP/RESET LED'i yanmaya baglar ~ The STOP/RESET LED starts blinking.
10. FXveya RX kontag1 agilinca motor durur.



Notlar:
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4.BOLUM PARAMETRE LISTESI

0.17 Drive Grubu [DRV]

Kod

Parametre Adi

Keypad Gosterimi

Ayarlama Araligi

LCD

7-Segment

LCD | 7-Segment

Birimi

Fabrika
Degeri

Calisirken
Ayarlama

Sayfa

DRV-00

Referans Frekansi veya
Gikis Frekansi,
Gikig Akimi (LCD)

Cmd. freq

Forr
(DRV-13)

0 - FU1-20 (Max. freq)

0.01

0.00 [Hz]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna

bulun
amadi

DRV-01

Hizlanma Zamani

Acc. time

o1

0- 6000

0.1

10.0 [sec]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna

bulun
amadi

DRV-02

Yavaglama Zamani

Dec. time

02

0-6000

0.1

20.0 [sec]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
ol
bulun
amadi

DRV-03

Siirme Modu
(Run/Stop Metodu)

Drive mode

Keypad 0

Fx/Rx-1 1

Fx/Rx-2 2

Fx/Rx-1

No

Hata:
Basvu
ru
kayna
ol
bulun
amadi

DRV-04

Frekans Modu
(Frek. atama Metodu)

Freqg mode

Keypad-1

Keypad-2

V1

04

W IN = |2

V141 4

Keypad-1

No

Hata:
Basvu
ru
kayna
gi
bulun
amadi

DRV-05

1.Hiz Frekansi

Step freg-1

DRV-06

2.Hiz Frekansi

Step freg-2

FU1-22 - FU1-20
(Start frek.- Maks. Frek.)

0.01

10.00 [HZ]

20.00 [Hz]

Yes

Hata:
Basvu
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4.Boliim - Parametre Listesi

DRV-07

3.Hiz Frekansi

Step freg-3

07

30.00 [Hz]

DRV-08

Cikis Akimi

Current

RMS degerinde Motor Yk Akimi

Hata:
Baswvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

DRV-09

Motor Hizi

Speed

RPM degerinde Motor hizi

(rpm]

Hata:
Basvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

DRV-10

DC Bara Gerilimi

DC link Vtg

10

Siiricideki DC Bara Gerilimi

V]

Hata:
Baswvu
ru
kayna
o]
bulun
amadi

DRV-11

Gosterge Segimi

User disp

1n

FU2-73 (User Disp)'den ayarlanir

Hata:
Basvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

DRV-12

Ariza Gosterimi

Fault

12

None
non

Hata:
Baswvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

DRV-13

Motor Yoni Segimi

Not displayed in
LCD keypad

13

Not available 0 [Forward]

1[reverse]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
g
bulun
amadi




4.Boliim - Parametre Listesi

DRV-14

Girilen/Cikis Frekansi
Degeri Gosterimi

TAR
ouT

14

0.00 [Hz]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
gi
bulun
amadi

DRV-15°

Referans/Geribesleme
Frekans Gosterimi

REF
FBK

19

0.00 [Hz]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna

bulun
amadi

DRV-20

FU1 Grubu Segimi

DRV-21

FU2 Grubu Segimi

DRV-22

1/0 Grubu Segimi

DRV-23"

EXT Grubu Segimi

Not displayed in
LCD keypad

20

2

22

23

Not available

Press
[PROG/ENT]
key

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
gi
bulun
amadi

Hata:
Basvu
ru
kayna

bulun
amadi

Hata:
Basvu
ru
kayna
ol
bulun
amadi

Hata:
Basvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

¥ DRV-15 kodunun gériine bilmesi igin FU2-47 kodunu ‘Yes’ e ayarlayin.

10'DRV-23 ve DRV-24 kodlarinin goriine bilmesi icin bir Ek-Kart veya haberlesme kartinin takili olmasi gerekir.

47




4.Boliim - Parametre Listesi

Hata:
Basvu
ru
DRV-24 |COM Grubu Segimi 21 - 1 Yes |kayna
g
bulun
amadi

Hata:
Baswu
ru

DRV-25 [APP Grubu Secimi 25 - 1 Yes |kayna

bulun
amadi




4.Boliim - Parametre Listesi

0.18 Fonksiyon Grubu 1 [FUI1]

Keypad Gosterimi Ayarlama Araligi Fabarika Caligirken
Kod Parametre Adi T 7-Segment T 7-Segment Birimi Degeri Avar Sayfa
yarlama
Hata:
Basvu
ru
FU1-00 |Gegme Kodu # Jump code | Not displayed 1 - 90 Not available 1 1 Yes |kayna
g
bulun
amadi
None 0 Hata:
Forward Prev 1 Basvu
S ru
FU1-03 I'I'en/Gerl Galismay! Run Prev. 03 - None No |kayna
Onleme y
Reverse Prev 2 gl
bulun
amadi
Linear 0 Hata:
S-curve 1 Basvu
U-curve 2 ru
FU1-05 |Hizlanma Tipi Acc. pattern 05 Minimum 3 - Linear No kayna
g
Optimum q bulun
amadi
Linear 0 Hata:
S-curve 1 Basvu
U-curve 2 ru
FU1-06 |Yavaslama Tipi Dec. pattern 06 Minimum 3 - Linear No |kayna
gi
Optimum 4 bulun
amadi
Decel 0 Hata:
DC-brake 1 Basvu
ru
FU1-07 [Stop Modu Stop mode 017 - Decel No |kayna
Free-run 2 gi
bulun
amadi
FU1-08" DC Frenlemeye Baslama DeBr freq 08 FU1-22 - 60 [HZ] 001 | 500Hz No Hata:
Frekansi Basvu
DC Frenlemeden Once ) ) ru
FU1-09 DcBlk time 09 0 - 60 [saniye] 0.01 | 0.1[sec] No
Bekleme Zamani kayna
FU1-10 |DC Frenlemedeki DcBr value 10 0 - 200 [%] 1 50 [%] No a
Gerilim bulun

"' FU1-08 ile FU1-11 arasindaki kodlarin goriinmesi igin FU1-07 kodunu ‘DC-Brake’ ayarlayin.
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4.Boliim - Parametre Listesi

12 FU1-24 ile FU1-25 kodlarinin gériinmesi igin FU1-23 kodunu ‘Yes' olarak ayarlayin.

Keypad Gésterimi Ayarlama Aralig | Fabarika |Galstrken
Kod Parametre Adi Birimi | pegeri Sayfa
LCD 7-Segment LCD | 7-Segment g Avarlama
DC Frenleme .
FU1-11 DcBr time 1 0 - 60 [saniye] 0.1 | 1.0[sec] No
Zamani
DC Frenleme Start Hata:
FU1-12 e DcSt value 12 0-200 [%] 1 50 [%] No
Gerilimi Basvu
ru
DC Frenleme Start kayna
renleme Star .
FU1-13 DcSt time 3 0 - 60 [saniye] 0.1 | 0.0[sec] No g
Zamani
bulun
amadi
FU1-20 |[Maksimum Frekans Max freq 20 40 - 400 [Hz] 0.01 | 60.00 [Hz] No Hata:
FU1-21 [Base Frekansi Base freg A 30 - FU1-20 0.01 | 60.00 [HZ] No [Baswu
ru
kayna
FU1-22 |Start Frekansi Start freq 22 0.01-60 [Hz] 0.01 | 0.50 [Hz] No g1
bulun
amadi
- - o No 0 Hata:
FU1-23 |Frekans Limitleme Segimi| Freq limit 23 No No
Yes 1 Basvu
FU1-24"2 | Alt Limit Frekansi F-limit Lo 21 0-FU1-25 0.01 | 0.50[Hz] No r
kayna
. .. , g1
FU1-25 |Ust Limit Frekansi F-limit Hi 25 FU1-24 - FU1-20 0.01 | 60.00 [Hz] No buglun
amadi
Manual 0 Hata:
Basvu
ru
Manuel/Oto Tork Artirma
FU1-26 o Torque boost 26 Manual No |kayna
Segimi Auto 1 .

g
bulun
amadi

ileri Yénde Tork Hata:
FU1-27 Fwd boost 21 0-151[%) 0.1 2.0 [%)] No
Artirma Basvu
ru
. kayna
Geri YondeTork 5
FU1-28 Rev boost 28 0-151[%) 0.1 2.0 [%)] No gl
Artirma
bulun
amadi
FU1-29 (Volts/Hz Tipi V/F pattern 29 Linear 0 Linear No Hata:
Square 1 Basvu




4.Boliim - Parametre Listesi

Keypad Gosterimi Ayarlama Araligi | Fabarika |Gahstrken
Kod Parametre Adi Birimi | pegeri Sayfa
LCD 7-Segment LCD 7-Segment 9 Avarlama
User V/F 2
FU1-30" |V/F - Frekansi 1 User freq 1 30 0-FU1-20 0.01 ] 15.00 [Hz] No
FU1-31_|V/F - Gerilimi 1 User volt 1| 31 0- 100 [%] 1| 25[%] No :ata'
FU1-32_|V/F — Frekansi 2 User freq 2| 32 0-FU1-20 001 |30.00(H7| No 7™
ru
FU1-33_|V/F - Gerilimi 2 User volt 2 33 0- 100 [%] 1 50 [%] No |
ayna
FU1-34 |V/F — Frekansi 3 User freq 3 34 0-FU1-20 0.01 ]45.00 [HZ] No ,yl
FU1-35 |V/F — Gerilimi 3 User volt 3 35 0- 100 [%] 1| 75[% No bjun
FU1-36 |V/F — Frekansi 4 User freq 4 36 0-FU1-20 0.01 ]60.00 [HZ] No amad
FU1-37 |V/F - Gerilimi 4 User volt 4 31 0-100 [%] 1 | 1000%] | No
Hata:
Basvu
ru
Cikis Gerilimi
FU1-38 A Volt control 38 40 - 110 [%] 0.1 | 100.0 [%] No [kayna
ar|
y "
bulun
amadi
Hata:
Basvu
ru
FU1-39 |Enerji Koruma Seviyesi |Energy save 39 0 - 30 [%] 1 0[%] Yes [kayna
gi
bulun
amadi
i N
FU1-50 EIek.tr(I)nlk Sicaklik ETH select 50 o 0 ) No Ves
Segimi Yes 1 Hata:
1 Dakika igin Elektronik . Basvu
FU1-51% gin £ ETH 1 min 51 FU1-52 - 200 [%] 1| s | ves |
Sicaklik Seviyesi ru
Strekli Electronik Sicaklik o kayna
FUt-52 | ETH cont 52 50 - FU1-51(150% Maks.setdegeri)| 1 | 120(%] | Yes | .
Seviyesi gi
bulun
Motor Sogutma Segimi self-cool 0
FU1-53 Motor type 53 - Self-cool Yes |amadi
(Motor Type) Forced-cool 1
FU1-54 |Asiri Yiik Uyari Seviyesi OL level 9l 30 - 150 [%)] 1 150 [%] Yes | Hata:

13 FU1-30 ile FU1-37 arasindaki kodlarin gériinmesi igin FU1-29 kodunu ‘User V/F’ olarak ayarlayin.
14 FU1-51 ile FU1-53 arasindaki kodlarin goriinmesi igin FU1-50 kodunu ‘Yes’ olarak ayarlayin.
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4.Boliim - Parametre Listesi

Keypad Gésterimi Ayarlama Aralig | Fabarika |Galstrken
Kod Parametre Adi Birimi | pegeri Sayfa
LCD 7-Segment LCD | 7-Segment 9 Avarlama
Fut.ss | 5" YUK Uyan Zaman OL time 55 0- 30 [saniye] 04 | 100[seq] | Yes
Ayari
i - No 0 Hata:
FU1-56 [Asin Yiik Hata Segimi OLT select 96 Yes Yes
Yes 1 Basvu
FU1-57 [Asini Yiik Hata Seviyesi OLT level 97 30 - 150 [%] 1 180 [%] Yes ru
kayna
FU1-58 |Asiri Yik Hata Zamani OLT time 98 0 - 60 [saniye] 1 60.0 [sec] | Yes bug|:m
amadi
FU1-50 Kay.lp F)nleme Modu Stall prev. 50 00(? - 111 bit 000 No Hata:
Secimi (Bit Set) Basvu
ru
kayna
FU1-60 |Kayip Onleme Seveiyesi [Stall level 60 30 - 250 [%] 1 180 [%] No g
bulun
amadi
Hata:
Baswvu
[PROG/ENT] ru
FU1-99 |Baslangica Dénme Kodu Not displayed 99 Not available or - kayna
[SHIFT/ESC] g
bulun
amadi
0.19 Fonksiyon Grubu 2 [FU2|
Keypad Gosterimi Ayar Araligi | Fabrika |G@lsirken
Kod Parametre Adi LCD . LCD 7-Segment Birimi Degeri Ayarlama Sayfa
Hata:
Basvu
ru
FU2-00 |Gegme Kodu # Jump code | Notdisplayed 1 - 99 Not available 1 30 Yes |kayna
g
bulun
amadi
FU2-01 |Ariza Kaydi 1 Last trip-1 01 Hata:
FU2-02 |Ariza Kayd 2 Last trip-2 02 [PROG] ve [ A] tuslarina basarak, Basvu
FU2-03 |Ariza Kaydi 3 Last trip-3 03 ariza anindaki frekansi,akimi, ve None - ru
FU2-04 |Ariza Kayd 4 Last trip-4 04 stirlictiniin konumu gorlebilir. kayna
FU2-05 |Ariza Kaydi 5 Last trip-5 05 g
FU2-06 |Ariza Kayitlarini Silme  |Erase trips 06 No 0 No Yes [bulun




4.Boliim - Parametre Listesi

ot B Keypad Gosterimi Ayar Araligi B Fsb[ika_ Calgirken Sayfa
LCD 7-Segment LCD 7-Segment |k
Yes 1
FU2-07 |Oturma Frekansi Dwell freqg 01 FU1-22 - FU1-20 0.01 | 5.00 [Hz] No Hata:
Basvu
ru
, ) kayna
FU2-08 |Oturma Zamani Dwell time 08 0 - 10 [saniye] 0.1 | 0.0[sec] No 4
bulun
amadi
No 0

FU2-10 |Frekansa Gegme Segimi | Jump freq 10 ves 1 - No No Hata:
FU2-11% |Diisiik Frekansa Gegmet | Jump 1o 1 1l 0- FU2-12 001 | 1000fH7| No |P®W
FU2-12 |Yiiksek FrekansaGegme1| Jump Hi 1 12 FU2-11 - FU1-20 0.01 | 15.00 [HZ7] No kar;na
FU2-13 |Diisiik Frekansa Gegme2|[ Jump lo 2 13 0-FU2-14 0.01 ] 20.00 [HZ] No 4
FU2-14 |Yiiksek FrekansaGegme2| Jump Hi 2 1 FU2-13 - FU1-20 0.01 ] 25.00 [Hz] No bulun
FU2-15 [Dusiik Frekansa Gegme3| Jump lo 3 15 0-FU2-16 0.01 [ 30.00 [Hz] No amad|

FU2-16 |Yiiksek FrekansaGegme3| Jump Hi 3 16 FU2-15 - FU1-20 0.01 | 35.00 [HZ] No
Hata:
Basvu
ru
FU2-17 H',Zlanma/YvaYa?lama Start Curve 1 1-100% 1 40% No kayna
tipinde S-Egrisibaslangici 5
bulun
amadi
Hata:
Basvu
ru
Fuz.qg | Zenmaavaslama | g5 curve 18 1-100% 1| 0% No |kayna
tipinde S-Egrisi sonu 4
bulun
amadi
Hata:
Basvu
ru
FU2-19 InputOutput Faz Kayb Trip select 19 09-11 - 00 Yes |kayna
Korumasi (Bit Set) i
bulun
amadi
FU2-20 |Power ON Start Segimi | Power-on run 20 No | 0 - No Yes | Hata:

15 FU2-11 ile FU2-16 arasindaki parametrelerin aktif olabilmesi igin FU2-10 kodunu ‘Yes' olarak ayarlayin.
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4.Boliim - Parametre Listesi

Kod

Parametre Adi

Keypad Gdsterimi

Ayar Araligi

LCD

7-Segment

LCD 7-Segment

Birimi

Fabrika
Degeri

Calisirken

Avarlama

Sayfa

Yes

FU2-21

Ariza Resetinden sonra Restart

RST restart

2

Yes

No

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

FU2-22

Hiz Arama Segimi

Speed Search

22

0000 - 1111
(Bit Set)

0000

No

Hata:
Baswvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

FU2-23

Hiz Arama esnasinda
akim limitleme

SS Sup-Curr

23

80 - 200 [%]

100 [%]

Yes

FU2-24

Hiz arama esnasinda
P Kazanci

SS P-gain

24

0-9999

100

Yes

FU2-25

Hiz arama esnasinda
| Kazanci

SS I-gain

25

0-9999

1000

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

FU2-26

Otomatik Restart
Calisma Sayisi

Retry number

26

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

Fu2-27

Otomatik Restart islemi
Bekleme Zamani

Retry Delay

2]

0 - 60 [saniye]

0.1

1.0 [sec]

Yes

Hata:
Baswvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

FU2-30

Motor Tip Secimi

Motor select

0.75kwW

No

Hata:




4.Boliim - Parametre Listesi

ot B Keypad Gosterimi Ayar Araligi B Fsb[ika_ Calgirken Sayfa
LCD 7-Segment LCD 7-Segment |k
1.5kW 1
2.2kW 2
3.7kW 3
5.5kW q
7.5kW 5
11.0kW 6
15.0kW 1
18.5kW 8
22.0kwW 9
Hata:
Basvu
ru
FU2-31 [Motor Kutup Sayisi Pole number 31 2-12 1 4 No |kayna
gi
bulun
amadi
Hata:
Basvu
r
FU2-32 [Motor Kayma Frekansi | Rated-Slip 32 0-10 [Hz] 0.01 No |kayna
gi
bulun
amadi
Hata:
Basvu
, ru
Fuz33 |Mor Nominal AKIME- 1 b ted-curr | 33 1-200 A 1 v No |kayna
(RMS) y
g
bulun
amadi
Hata:
Basvu
o ru
FU2.34" Yiksiiz Motor Akimi Noload—Curr 31 0.5- 200 A 1 No Kkayna
(RMS) g
g
bulun
amadi

' invertoriin modeline gore motor tipi otomatik olarak ayarlanmastir.Eger farkliysa kullanilan motor igin dogru degeri girin.

17 Buradaki deger FU2-30'de ayarli motor tipine gore otomatik olarak ayarlanmistir.Eger farkliysa kullanilan motor icin dogru degeri girin.
18 FU2-34 kodunun aktif olabilmesi icin FU2-40 kodunu ‘Slip comp’ olarak ayarlayin.
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4.Boliim - Parametre Listesi

Kod

Parametre Adi

Keypad Gdsterimi

Ayar Araligi

LCD

7-Segment

LCD | 7-Segment

Birimi

Fabrika
Degeri

Calisirken

Avarlama

Sayfa

FU2-36

Motor Verimi

Efficiency

70 - 100 [%]

No

Hata:
Basvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

FU2-37

Yik Ataleti

Inertia rate

31

No

Hata:
Basvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

FU2-39

Tasima Frekansi

Carrier freq

1-15 [kHz]

5 [kHz]

Yes

Hata:
Baswvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

FU2-40

Kontrol Mod Segimi

Control mode

10

V/F 0
Slip comp 1

Sensorless 2

VIF

No

Hata:
Baswu
ru
kayna
g
bulun
amadi

FU2-41

Oto Tuning

Auto tuning

n

No 0
Yes 1

No

No

FU2-42

Motorun Stator
Rezistansi

Rs

42

0-5[ohm]

0.001

FU2-43%

Motorun Rotor
Rezistansi

Rr

0-5 [ohm]

0.001

FU2-44

Motorun indiiktansindaki
Kacak Akimi

Lsigma

M

0-30 [mH]

0.001

No

No

No

Hata:
Basvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

19 Buradaki degier FU2-30'da ayarli motor tipine gore otomatik olarak ayarlanmigtir.Eger farkliysa kullanilan motor icin dogru degeri girin.

20 FU2-43 ile FU2-46 arasindaki kodlarin aktif olabilmesi icin FU2-40 kodunu ‘Sensorless’ olarak ayarlayin.




4.Boliim - Parametre Listesi

Kod

Parametre Adi

Keypad Gaosterimi

Ayar Araligi

LCD

7-Segment

LCD

| 7-Segment

Birimi

Fabrika
Degeri

Galigirken

Avarlama

Sayfa

FU2-45

Sensdrsiiz Kontrolde P
Kazanci

SL P-gain

45

0-32767

32767

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
gi
bulun
amadi

FU2-46

Sensorsiiz Kontrolde |
Kazancl

SL I-gain

46

0-32767

3276

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
ol
bulun
amadi

FU2-47

PID Islem Segimi

Proc PI mode

a1

No

Yes

No((0)

No

Hata:
Basvu
ru
kayna
ol
bulun
amadi

FU2-48*

PID F Kazanci

PID F-gain

438

0-999.9 [%]

0.0 [%]

No

Hata:
Basvu
ru
kayna
gi
bulun
amadi

FU2-49

PID Yardimci Referans
Modu Segimi

Aux Ref Mode

19

None
Keypad-1
Keypad-2
V1
I

V2

None

Hata:
Basvu
ru
kayna
o]
bulun
amadi

FU2-50

PID Cikis Yonii Segimi

PID Out Dir

Ramp freq.

Target freq.

(] ()] a2 WN -0

Target freq.
(1)

No

Hata:
Basvu
ru
kayna
ol
bulun
amadi

FU2-51

PID Geribesleme Sinyal

PID F/B

al

21 FU2-48 ile FU2-60 arasindaki kodlarin aktif olabilmesi icin FU2-47 kodunu ‘Yes' olarak ayarlayin.
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4.Boliim - Parametre Listesi

Ayt < ; alisirken
Kod Parametre Adi f?g)ad GOSt:"SmI Ayar Aralig Birimi FS: f';? s Sayfa
-Segment LCD 7-Segment g o e
o V1 1
Segimi Vo 9
FU2-52 |PID Kontrolde P Kazanci | PID P-gain 92 0-999.9 [%] 0.1 1.0 [%] Yes
FU2-53 [PID Kontrolde | Kazanci | PID I-time 53 0 - 32.0 [saniye] 0.1 | 10.0 [sec] Yes
FU2-54 |PID Kontrolde D Kazanci | PID D-time il ] 0 - 10.0 [msaniye] 0.1 [0.0[msec]| Yes
FU2-55 PID Kontrolde Ust Limit PID limit-H 99 0-300.00 Hz 0.01 | 60.00 [Hz] Yes
Frekansi
FU2-56 PID Kontrolde Alt Limi PID limit-L 96 0-300.00 Hz 0.01 | 0.0[Hz] Yes
Frekansi
No 0 Hata:
Baswu
ru
FU2-57 |PID Cikis Cevrimi PID Out Inv. No(0) No kayna
91 Yes 1 5
g
bulun
amadi
Hata:
Basvu
ru
FU2-58 |PID Cikis Olgegi PID OutScale 98 0.1-999.9 [%] 0.1 100 [%] No kayna
g
bulun
amadi
Hata:
Basvu
ru
FU2-59 |PID P2 Kazanci PID P2-gain 99 0-999.9 [%] 0.1 100 [%)] No kayna
g
bulun
amadi
Hata:
Baswvu
ru
FU2-60 |P Kazanci Olgegi P-gain Scale 60 0-100 [%] 0.1 100 [%] No kayna
g
bulun
amad
Hata:
Basvu
Hizlanma/Yavaglama "
FU2-69 N Acc/Dec ch F 69 0-FU1-20 0[Hz] No kayna
Degisme Frekansi "
bulun

amadi




4.Boliim - Parametre Listesi

Kod

Parametre Adi

Keypad Gaosterimi

Ayar Araligi

LCD

7-Segment

LCD

7-Segment

Birimi

Fabrika
Degeri

Galigirken

Avarlama

Sayfa

FU2-70

Hizlanma ve Yavaslama
icin Referans Frekansi

Acc/Dec freq

10

Max freqg

Delta freq

Max freq

No

Hata:
Basvu
ru
kayna
ol
bulun
amadi

FU2-71

Hiz./Yav. Zaman Olgegi

Time scale

n

0.01
0.1

[sec]

[sec]

1 [sec]

0.1 [sec]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
ol
bulun
amadi

FU2-72

Ekrana Deger Atamasi

PowerOn disp

12

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
ol
bulun
amadi

FU2-73

Kullanici Gosterge Segimi

User disp

3

Voltage
Watt

Torque

Voltage

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
ol
bulun
amadi

FU2-74

Motor Hiz Kazanci
Gostergesi Ayari

RPM factor

n

1-1000 [%]

100 [%]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
o]
bulun
amadi

FU2-75

DB (Dinamik Frenleme)
Direng Modu Segimi

DB mode

15

None

Int. DB-R

Ext. DB-R

Int. DB-R

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
ol
bulun
amadi
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Keypad Gosterimi Ayar Araligi Fabrika |Calisirken
Kod Parametre Adi yP Y 4 Birimi Dedieri Sayfa
LCD 7-Segment LCD | 7-Segment e
Hata:
Basvu
Dinamik Frenleme Direnci "
inamik Frenleme Direnci
FU2-762 | L DB SED 16 0-30 [%] 1 10 [%] Yes |kayna
Gorev Degeri 5
g
bulun
amadi
Hata:
Basvu
ru
FU2-79 [Yazilim Versiyonu S/W version 19 Ver 1.07 - kayna
g
bulun
amadi
FU2-81% | 2. Motor Hizl. Zamani 2nd Acc time 81 0 - 6000 [saniye] 0.1 | 5.0([seq] Yes
FU2-82 [2.Motor Yavagl. Zamani | 2nd Dec time 82 0 - 6000 [saniye] 0.1 | 10.0 [sec] Yes
FU2-83 |2.Motor Base Frekansi | 2nd BaseFreq 83 30 - FU1-20 0.01 |60.00 [Hz] No
Linear 0
- ) Hata:
FU2-84 |2.Motor V/F Tipi 2nd V/F 84 Square 1 Linear No
Basvu
User V/F 2
: ru
FU2-85 |2.Motor lleri Tork Arttirma| 2nd F-boost 89 0-151[%] 01 2.0 [%)] No kavna
FU2-86 |2.Motor Geri Tork Artirma| 2nd R-boost 86 0-15[%] 0.1 2.0 [%] No (;/l
FU2-87 |2.MotorKayipOnlemeSvy 2nd Stall 81 30 - 150 [%)] 1 150[ %] No bulun
2.Motor Elektronik Termal )
FU2-88 o . 2nd ETH 1min 88 FU2-89 - 200 [%] 1 150 [%)] Yes [amadi
Seviyesi (1 dak.icin)
2.Motor Elektronik Termal 50 - FU2-88
FU2-89 o 2nd ETH cont 89 ) 1 100 [%] Yes
Seviyesi (Stirekli) (Maximum 150%)
FU2-90 |2.Motor Nom.Akimi 2nd R-Curr 90 1-200[A] 0.1 3.6[A No
Siriiciiden Keypad'e No 0 Hata:
FU2-91 yP Para. Read 91 No No
Parametre Okutma Yes 1 Basvu
No 0 ru
Keypadten Sriici kayna
eypadten Sirliclye . y
FU2-92 P y Para. Write 92 No No gi
Parametre Yazma Yes 1
bulun
amadi
No 0 Hata:
All Groups 1 Bagvu
P leri Fabrik Y 2 "
arametreleri Fabrika .
FU2-93 L Para. Init 93 FU1 3 No No kayna
Degerlerini Cevirme 5
FU2 4 g
1/0 5 bulun
EXT 6 amadi

22 FU2-76 kodunun aktif olabilmesi igin FU2-75 kodunu ‘Ext. DB-R’ olarak ayarlayin.
23 FU2-81 ile FU2-90 arasindaki kodlarin aktif olabilmesi icin 1/0-12 ~ /0-14 terminallerinden birini 2nd function’(2.Motor) olarak ayarlayin.




4.Boliim - Parametre Listesi

Kod

Parametre Adi

Keypad Gaosterimi

Ayar Araligi

LCD

7-Segment

LCD | 7-Segment

Birimi

Fabrika
Degeri

Galigirken

Avarlama

Sayfa

FU2-94

Parametereleri Yazmaya
Kars! Koruma

Para. Lock

9

0-255

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
gi
bulun
amadi

FU2-99

Donme Kodu

Not displayed

[PROG/ENT]
Not available or
[SHIFT/ESC]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
ol
bulun
amadi
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4.Boliim - Parametre Listesi

0.20 Input/Output Grubu [I/O]
Keypad Display Ayar Araligi .. .| Fabrika | calgirken
Kod Parametre Adi LCD 7-Segment LCD 7-Segment Birimi Degeri | Ayarlama | Sayfa
Hata:
Baswvu
ru
1/0-00 |Gegme Kodu # Jump code [Not displayed 1 - 99 Not available | 1 1 Yes |kayna
g
bulun
amadi
1/0-01 Vi Sinyal G,lr,l§| Fitreleme V1 filter o1 0-9999 [ms] 1 10 [ms] Yes | Hata:
Zaman Sabiti
10-02_|V1 input Minimum Gerilim | V1 volt x1| 02 0- V1 volt x2 [V] 001 | 0000V | VYes Barivu
1/0-03 V1 Minimum Geriime Gore V1l freq yl 03 0-FU1-20 0.01 | 0.00 {Hz} Yes |kayna
Frekansi 5
1/0-04 |V1 Input Maximum Gerilim [ V1 volt x2 04 V1 voltx1-10[V] 0.01 | 10.00[V] Yes bugan
Uo.05 |V \mPut Maximum V1 freq y2 | 08 0-FU1-20 001 | 60.00Hz | Yes |amadi
Gerilime Gore Frekansi
10-06 | Signal Ian.Jtl Filtreleme I filter 06 0- 9999 [ms] 1 10 [ms] Yes Hata:
Zaman Sabiti Basvu
1/0-07 |l Input Minimum Akimi I curr x1 07 0-1Currx2[mA] 0.01 | 4.00 [mA] Yes ru
kayna
Uo-gs | MPUtMImMUMAKIMI o g1 08 0- FU1-20 001 | 000H | Yes | ¥
Gore Frekansi bulun
amadi
1/0-09 |l Input Maximum Akimi I curr x2 09 | Curr x 1-20[mA] 0.01 [20.00 [mA] Yes Hata:
Baswu
ru
1/0-10 ! I?put Maximum Akimi I freq y2 10 0-FU1-20 0.01 | 60.00[Hz] | Yes kaY”a
Gore Frekansi g
bulun
amadi
None 0 Hata:
half x1 1 Basvu
ru
110-11 ﬁ:itaelfig Input Sinyal Kaybi Wire broken 1 None Yes [kayna
below x1 2 g
bulun
amadi
1/0-12 |P1’ ile Taniml Gok P1 define 12 Speed-L 0 Speed-L Yes | Hata:
Fonksiyonlu Terminal Speed-M 1 Basvu
Speed-H 2 ru
XCEL-L 3 kayna
XCEL-M 4 g
XCEL-H 5 bulun




4.Boliim - Parametre Listesi

Keypad Display Ayar Araligi .. .| Fabrika | Galisirken
Kod Parametre Adi LCD TiSeament LCD 1-Seqment Birimi Degeri | Ayarlama | Sayfa
Dc-brake 6
2nd Func 1
Exchange 8
- Reserved - 9
Up 10
Down n
3-Wire 12
Ext Trip-2A 3
Ext Trip-B 1"
iTerm Clear 19
Proc PI dis 16
Main-drive 1
Analog hold 18
XCEL stop 19
P Gain2 20
SEQ-TL n
SEQ-M 22
SEQ-H 23
Manual 24
Go step 25
Hold step 26
Trv Off.Lo 2]
Trv Off.Hi 28
Interlockl 29
Interlock2 30
Interlock3 31
Interlock4 32
Speed-X 33
Reset 34
BX 39
JOG 36
FX 31
RX 38
Ana Change 39
1013 ‘P2’ lle Tanimli Cok P2 define 13 ) Speed-M Yes Hata:
Fonksiyonel Terminal Basvu
ru
. Yukaridaki Gibidir kayna
jo-4 |12 Nle Tammh Gok P3 define u - | Speed-H | Yes |
Fonksiyonel Terminal bulun
amadi
110-15 |Terminal Input Statlsii In status 195 000000000 - 111111111 - 1000000000 Hata:
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Keypad Display Ayar Araligi .. .| Fabrika | caligirken
Kod Parametre Adi LCD TeSeqment LcD | T-Seameni Birimi Degeri | Ayarlama | Sayfa
I/0-16 |Terminal Output Statiisti | Out status 16 0000 - 1111 0000 -
Hata:
Basvu
Gok Fonksiyonel Input ru
I/0-17 |Terminal Filtreleme Zaman[T1i Filt Num 1 2-50 1 15 Yes |kayna
Sabiti g
bulun
amadi
Hata:
Basvu
ru
1/0-20 |Jog Frekansi Ayari Jog freq 20 10.00[Hz] [ Yes [kayna
g
bulun
FU1-22 - FU1-20 0.01 amad
110-21 [Step Frekansi 4 Step freg-4 4] 40.00 [Hz] Yes | Hata:
I/0-22 | Step Frekansi 5 Step freg-5 22 50.00[Hz] | Yes [Baswu
1/0-23 |Step Frekansi 6 Step freqg-6 23 40.00[Hz] | Yes r
kayna
1/0-24 |Step Frequency 7 Step freqg-7 24 30.00[Hz] | Yes bugan
amadi
Step Frekans! Igin , ,
1/0-25 Acc time-1 25 0 - 6000 [saniye] 0.1 |20.0[sec] | Yes
Hizlanma Zamani 1
1/0-26 Step Frekansi lgin Dec time-1 26 0 - 6000 [saniye] 0.1 |20.0[sec] | Yes
Yavaslama Zamani 1
1/0-27 |Hizlanma Zamani 2 Acc time-2 2 0 - 6000 [saniye] 0.1 | 30.0 [sec] Yes
10-28 |Yavaslama Zamani 2 Dec time-2 28 0 - 6000 [saniye] 01 |300fseq] | Yes |
0-29 |Hizlanma Zamani 3 Acc time-3 29 0 - 6000 [saniye] 04 | 400[seq] | ves [PV
1/0-30 |Yavaglama Zamani 3 Dec time-3 30 0 - 6000 [saniye] 0.1 | 40.0[sec] | Yes u
V0-31 |Hizlanma Zaman: 4 Acc time-4 31 0- 6000 [saniye] 01 | 500[seq] | ves |
I/0-32 |Yavaglama Zamani 4 Dec time-4 32 0 - 6000 [saniye] 0.1 | 50.0 [sec] Yes bj:m
1/0-33 |Hizlanma Zamani 5 Acc time-5 33 0 - 6000 [saniye] 0.1 | 40.0[sec] Yes amad
I/0-34 |Yavaglama Zamani 5 Dec time-5 34 0 - 6000 [saniye] 0.1 | 40.0 [sec] Yes
1/0-35 |Hizlanma Zamani 6 Acc time-6 35 0 - 6000 [saniye] 0.1 |30.0[sec] | Yes
1/0-36 |Yavaslama Zamani 6 Dec time-6 36 0 - 6000 [saniye] 0.1 | 30.0([sec] | Yes
1/0-37 |Hizlanma Zamani 7 Acc time-7 31 0 - 6000 [saniye] 0.1 | 20.0[sec] Yes
1/0-38 |Yavaglama Zamani 7 Dec time-7 38 0- 6000 [saniye] 0.1 | 20.0[sec] Yes
1/0-40 |FM (Frekans Metre) Cikis FM mode 40 Frequency Frequency | Yes | Hata:




4.Boliim - Parametre Listesi

Keypad Display Ayar Araligi Fabrika | Caligirken
Kod Parametre Adi Birimi . Sayf
LCD 7-Segment LCD 7-Segment Degeri | Avarlama | S2V%8
Current 1
Segimi
Voltage 2
10-41  |FM Cikis Ayar FM adjust n 10 - 200 [%] 1 100 [%] Yes
1/0-42  |Frekans Tanimlama Seviyesi FDT freqg 42 0-FU1-20 0.01 |130.00[Hz] | Yes |Hata:
Basvu
ru
Frekans Tanimlama kayna
110-43 o FDT band 43 0-FU1-20 0.01 | 10.00 [Hz] Yes y
Bandgenisligi gl
bulun
amadi
FDT-1 0
FDT-2 1
FDT-3 2
FDT-4 3
FDT-5 q
OL 9
I0L 6
Stall 1
ov 8
v 9 Hata:
oH 10 Basvu
Gok-Fonksiyonel Yardimel ru
Lost Command 1n
1/0-44 |Kontak Cikisi Aux mode (.1} - Run Yes |kayna
Run 12
(AXA, AXC) of
Stop 3
B u bulun
St
eady amadi
INV line 19
COMM line 16
Ssearch 1
Step pulse 18
Seq pulse 19
Ready 20
Trv. ACC A
Trv. DEC 22
MMC 23
Hata:
Basvu
Ariza Kontak Gikis A 000 - 111 "
riza Kontak Gikis Ayari -
110-45 $AVN | petlay mode | 45 _ . 010 Yes |kayna
(30A, 30B, 30C) (Bit Ayari) 5
[
bulun
amadi
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4.Boliim - Parametre Listesi

Keypad Display Ayar Araligi Fabrika | Galigirken
Kod Parametre Adi Birimi < S
LCD 7-Segment LCD | 7-Segment Degeri | Ayarlama | S2yf2
Hata:
Basvu
ru
1/0-46% |inverter Numarasi Inv No. a6 1-31 1 1 Yes |kayna
g
bulun
amadi
1200 bps 0 Hata:
2400 bps 1 Basvu
4800 bps 2 ru
1/0-47 |Haberlesme Hizi Baud rate a 9600 bps 3 9600 bps Yes |kayna
g
19200 bps 4 bulun
amadi
None 0 Hata:
Ref. Frekans Kaybindan Basvu
1/0-48 o Lost command as FreeRun 1 None Yes
Sonra Calisma Segimi ru
Stop 2 kayna
ai
Ref. Frekans Kaybindan . . S
1/0-49 Time out a9 0.1-120 [saniye] 0.1 1.0 [sec] Yes | bulun
Sonra Bekleme Zamani
amadi
None 0 Hata:
1/0-50 |Oto (Dizin) Caligma Segimi| Auto mode a0 Auto-A 1 None No [Baswu
Auto-B 2 ru
Dizin Calisma Sayisi kayna
1/0-51 _ G 3 y Seq select a1 1-5 1 1 Yes y
Secimi gl
Dizin Numarasinin Adim bulun
1/0-52 Step number 92 1-8 1 2 Yes
Sayis # amadi
1/0-53% [1.Dizinin 1.Step Frekansi | Seql / 1F 53 0.01 - FU1-20 0.01 | 11.00[Hz] | Yes
o Hata:
1.Dizinin 1.Step Frekansi )
1/0-54 Seql / 1T 94 0.1 - 6000 [saniye] 0.1 | 1.1[sec] Yes |Bagwu
Gegme Zamani
ru
1.Dizinin 1.Ste
1/0-55 P .| seql / 1s 99 0.1- 6000 [saniye] 0.1 | 1.1[sec] Yes |kayna
Frekansinda Kalma Siresi 5
e . gl
1.Dizinin 1.Stepinde Motor Reverse 0
056 | P Seql / 1D 56 Forward Yes | bulun
Yonu Forward 1 d
ama
1/0-57 |2.Dizinin 1.Step Frekansi Seql / 2F a1 0.01-FU1-20 0.01 | 21.00 [Hz] Yes
2.Dizinin 1.Stepinden Hata:
1/0-58 P Seql / 2T a8 0.1 - 6000 [saniye] 0.1 | 1.1[seq] Yes
Gegme Zamani Basvu
2.Dizinin 1.Stepinde i
1/0-59 P Seql / 28 59 0.1 - 6000 [saniye] 0.1 | 1.1[seq] Yes
Bekleme Zamani kayna
1/0-60 |2.Dizinin 1.Stepinde Motor | Seql / 2D 60 Reverse | 0 Forward Yes a

24 1/0-46 ile 1/0-49 arasindaki kodlarin aktif olabilmesi igin Opsiyonel Kart (RS485, Device-Net ve F-net gibi) monte edilmesi gerekir.

25 1/0-51 kodunda atanan dizizn numarasina gore 1/0-53 ile 1/0-60 arasindaki kodlar aktif duruma geger.

Eger I/0-52 kodundaki step sayisi 8 olarak atanirsa,bu kod sayisi 1/0-84’e kadar gikarilabilir.




4.Boliim - Parametre Listesi

Keypad Displa Ayar Araligi .. .| Fabrika | calisirken
Kod Parametre Adi L C;p 5 S}{egment LCDy ?—Segment Birimi Degeri %ya?mma Sayfa
Yonu Forward 1
1/0-85 [Step Frekansi 8 Step freg-8 85 20.00 [H7] Hata:
1/0-86 |Step Frekansi9 Step freg-9 86 10.00 [HZ] Basvu
I/0-87 [Step Frekans! 10 Stepfreg-10 817 20.00 [Hz] ru
kayna
1/0-88 |Step Frekansi 11 Stepfreq-11| 88 30.00[Hz] bjLn
FU1-22 - FU1-20 amad
1/0-89 [Step Frekansi 12 Stepfreg-12 89 40.00 [Hz] Hata:
I/0-90 |Step Frekansi 13 Stepfreq-13 90 50.00 [Hz] Basvu
1/0-91 [Step Frekans! 14 Stepfreg-14 91 40.00 [Hz] ru
kayna
110-92 |Step Frekansi 15 Stepfreg-15 92 30.00 [Hz] bugllun
amadi
110-93 [RST lle Tanimli Cok RST define 93 Speed-L 0 Reset Yes | Hata:
Fonksiyonel Input Speed-M 1 Basvu
Terminali Speed-H 2 ru
XCEL-L 3 kayna
XCEL-M 4 g
XCEL-H 5 bulun
Dc-brake 6 amadi
2nd Func 1
Exchange 8
- Reserved - 9
Up 10
Down 1
3-Wire 12
Ext Trip-A 3
Ext Trip-B 14
iTerm Clear 15
Proc PI dis 16
Main-drive 17
Analog hold 18
XCEL stop 19
P Gain2 20
SEQ-L V4|
SEQ-M 22
SEQ-H 23
Manual 24
Go step 25
Hold step 26
Trv Off.Lo 21
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4.Boliim - Parametre Listesi

Keypad Display Ayar Araligi .. .| Fabrika | caligirken
Kod Parametre Adi LCD TeSeqment LCD T-Seameni Birimi Degeri | Ayarlama | Sayfa
Trv Off.Hi 28
Interlockl 29
Interlock?2 30
Interlock3 31
Interlock4 32
Speed-X 33
Reset 34
BX 39
JOG 36
FX 31
RX 38
Ana Change 39
g4 | e Tammh Cok BX define 9 35 BX Yes | Hata:
Fonksiyonel Terminal
JOG ile Tanimli Gok , Basw
1/0-95 . . JOG define 95 36 JOG Yes ru
Fonksiyonel Terminal o
. Yukaridaki Gibi kayna
io-g6 | e Tammii Gok FX define 96 31 FX Yes | g
Fonksiyonel Terminal
) bulun
110-97 X ”e,Tamm“ QO‘,( RX define 97 38 RX Yes |amad
Fonksiyonel Terminal
[PROG/ENT]
1/0-99 |Ddnme Kodu Not displayed 99 Not available or 1 Yes
[SHIFT/ESC]
0.21 Harici Grup [EXT]
EXT grubu Ek-Kart ilave edildigi zaman aktif duruma gecer.
Keypad Displa Ayar Araligi .. .| Fabrika |Caligirken
Kod Parametre Adi ] CI;, g ")I-Sigment L CDy $-Segment Birimi Degeri %yagﬂama Sayfa
Hata:
Baswvu
ru
EXT-00 |Gegme Kodu # Jump code | Not displayed 0 to 99 Not available 1 1 Yes |kayna
g
bulun
amadi
EXT-01 |Ek-Kart Tip Gosterimi Sub B/D 01 None 0 None |Automati- | Hata:
SUB-A 1 cally set |Basvu
SUB-B 2 ru
SUB-C 3 kayna
SUB-D 4 g
SUB-E 5 bulun
SUB-F 6 amadi




4.Boliim - Parametre Listesi

Keypad Display Ayar Araligi .. .| Fabrika |Caligirken
Kod Parametre Adi LCD 7-Segment LCD 7-Segment Birimi Degeri |Ayarlama Sayfa
SUB-G 1
SUB-H 8
Speed-L 0
Speed-M 1
Speed-H 2
XCEL-L 3
XCEL-M 14
XCEL-H 5
Dc-brake 6
2nd Func 1
Exchange 8
- Reserved - 9
Up 10
Down n
3-Wire 12
Ext Trip-A 13 Hata:
Ext Trip-B 1 Basvu
o iTerm Clear 19 ru
EXT-02 P4 Hef Tanimi Co‘k P4 define 02 Open-loop 16 - XCEL-L Yes |kayna
Fonksiyonel Terminal ) ) N
Main-drive 1 gi
Analog hold 18 bulun
XCEL stop 19 amadi
P Gain2 20
SEQ-L 4|
SEQ-M 22
SEQ-H 23
Manual 24
Go step 25
Hold step 26
Trv Off.Lo 21
Trv Off.Hi 28
Interlockl 29
Interlock2 30
Interlock3 31
Interlock4 32
EXT-03 ‘P5’ Ilej' Tanimli (;o.k P5 define 03 ) XCEL-M Yes Hata:
Fonksiyonel Terminal Basvu
ru
s Yukaridaki Gibi kayna
EXT-04 P6 ”ef' Taniml (;o.k P6 define 04 - XCEL-H Yes gi
Fonksiyonel Terminal
bulun
amadi
EXT-05 |V2 Mod Secimi V2 mode 05 None 0 - None No Hata:
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4.Boliim - Parametre Listesi

Keypad Display Ayar Araligi .. .| Fabrika |Caligirken
Kod Parametre Adi LCD 7-Segment LcD '?-Segment Birimi Degeri (l;\yaflama Sayfa
Override 1
Reference 2
EXT-06 V,2 Input Sinyal o V2 filter 06 0- 10000 [ms] 1 10 [ms] Yes
Filtreleme Zaman Sabiti
V2 Input Minimurm Hata:
EXT-07 o V2 volt x1 07 0-10[V] 0.01 | 0.00[V] Yes |Baswu
Gerilimi o
ExT.0g | 2 "Put Minimur V2 freq yl 08 0-FU1-20 001 | 000[H | Yes |kayna
Gerilimine Gore Frekansi 4
EXT-09 \C/;irlirl]iiwm Maximum V2 volt x2 09 0-10[V] 0.01 | 10.00 [V] Yes | bulun
i amadi
EXT-10 | 2 mPut Maximum V2 freq y2 10 0- FU1-20 001 |60.00Hz | Yes
Gerilime Gore Frekansi
None 0 Hata:
Feed-back 1 Baswvu
o ru
ExT.1g | e Gifls Snyal F mode 1 None No |kayna
Kullanimi
Reference 2 a
bulun
amadi
A+B 0 Hata:
Basvu
ru
EXT-15 |Pulse Giris Sinyali Se¢imi | ' pulse set 15 N 1 A+B Yes |kayna
g
bulun
amadi
Hata:
Baswvu
ru
EXT-16 |Enkoder Pulse Numarasi |F' pulse num 16 360 - 4096 1 1024 No |kayna
o]
bulun
amadi
Hata:
Basvu
e ru
EXT-17 Plulse Giris Sinyal y F filter 1 0 - 10000 [ms] 1 10 [ms] Yes |kayna
Filtreleme Zaman Sabiti "
bulun

amadi




4.Boliim - Parametre Listesi

Keypad Display Ayar Araligi .. .| Fabrika |Caligirken
Kod Parametre Adi LCD 7-Segment LCD |7-Segment Birimi Degeri |Ayarlama Sayfa
Hata:
Basvu
o ru
EXT-18 Pulse Giristgin Minimum F pulse x1 18 0-100 [kHz] 0.01 | 0.00[kHz] | Yes |kayna
Frekansi N
gi
bulun
amadi
Pulse Girisi igin Minimum
EXT-19 |Frekansina Gére Frekans| F freq yl 19 0-FU1-20 001 | 000z | ves |
Cikis Basvu
Pulse Girigi igin Maximum "
EXT-20 F pulse x2 20 0-100 [kHz] 0.01 |10.00 [kHz]| Yes |kayna
Frekansi y
Pulse Girisi igin Maximum bL?Ilm
EXT-21 |Frekansina Gore Frekans| F freq y2 4| 0-FU1-20 0.01 [ 60.00[Hz] | VYes amad|
Cikisl
EXT-22 [‘Ek-B’ Karti P-Kazanci PG P-gain 22 0 - 30000 1 3000 Yes | Hata:
Basvu
ru
. kayna
EXT-23 |‘Ek-B’ Karti I-Kazanci PG I-gain 23 0 - 30000 1 300 Yes i
bulun
amadi
Hata:
Basvu
‘Ek-B’ Karti igini Kayma , "
EXT-24 PG Slip freg 24 0-200 [%)] 1 100 [%)] Yes |kayna
Frekansi N
ai
bulun
amadi
EXT-30 |'Q1’ ile Tanimli Cok Q1 define 30 FDT-1 0 - FDT-1 Yes | Hata:
Fonksiyonel Cikis FDT-2 1 Basvu
Terminali FDT-3 2 ru
FDT-4 3 kayna
FDT-5 ] gl
oL 5 bulun
10L 6 amadi
Stall 1
ov 8
LV 9
OH 10
Lost Command 1
Run 12
Stop 13
Steady 1
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4.Boliim - Parametre Listesi

Keypad Display Ayar Araligi .. .| Fabrika |Caligirken
Kod Parametre Adi LCD 7-Segment LcD '?-Segment Birimi Degeri (l;\yaflama Sayfa
INV line 1
COMM line 16
Ssearch 1
Step pulse 18
Seq pulse 19
Ready 20
Trv. ACC b
Trv. DEC 22
MMC 23
EXT-31 ‘Q2'lle Tanimli Gok 02 define 31 FOT.0 Yes Hata:
Fonksiyonel Cikis Terminali Baswvu
ru
) Yukaridaki Gib kayna
EXT-32 | 0 Tanmi Gok 03 define 32 FDT-3 | Yes | &
Fonksiyonel Cikis Terminali
bulun
amadi
Frequency 0 Hata:
Current 1 Basvu
. Voltage 2 ru
EXT-34 LM (Ylljk Metre) Gikisi LM mode 34 Current Yes |kayna
Segimi ¥
DC link Vtg 3 g
bulun
amadi
Hata:
Baswu
ru
EXT-35 |LM Cikis Ayari LM adjust 35 100 to 200 [%)] 1 100 [%] Yes |kayna
g
bulun
amadi
Frequency 0
EXT-40 AMT (A”?'OQ Metre 1) AM1 mode 40 current ! Frequency Yes Hata:
Cikis Segimi Voltage 2
DC link Vtg 3 Bagwu
EXT-41 [AM1 Cikis Ayari AM1 adjust n 100 - 200 [%)] 1 100 [%] Yes kar;na
Frequency 0 "
ExTgz |2 (Analog Mere 2) 1 55 ode 12 current ! DClinkVig| Yes |bulun
Cikis Segimi Voltage 2
amadi
DC link Vtg 3
EXT-43 [AM2 Cikis Avari AM2 adjust 3 100 - 200 [%)] 1 100 [%] Yes
[PROG/ENT]
EXT-99 [Dénme Kodu Not displayed 99 Not available or 1 Yes
[SHIFT/ESC]




4.Boliim - Parametre Listesi

0.22 Haberlesme Grubu [COM]
COM grubu sadece Opsiyonel Kartlar monte edildiginde aktif duruma geger.Daha fazla bilgi edinmek i¢in
opsinel kartlarin manuelini kontrol edin.

Keypad Display Ayar Araligi .. .| Fabrika |Caligirken
Kod Parametre Adi LcD e LCD 7-Segment Birimi Degeri |Ayarlama Sayfa
COM-00 |Gegme Kodu # Jump code | Not displayed 0 - 99 Not available | 1 1 Yes
None 0
Device Net 1
Synchro 2
PLC-GF 3
COM-01 |Opsiyonel Kart Tipi Opt B/D 01 i - None Yes
Profibus-DP 4
Digital-In 9
RS485 6
Modbus-RTU 1
None 0
Command 1
COM-02 |Opsiyonel Mod Opt Mode 02 - None No
Freqg 2
Cmd + Freq 3
COM-03 |Opsiyon Versiyonu Opt Version 03 - - R No
8 Bit Bin 0
8 BCD 1% 1
_ . 8 BCD lHz 2
COM.0g |2a Opsiyon Input D-Tn Mode 04 12 Bit Bin 3 - | sBitBn | Mo
Segimi
12 BCD 0.1% 14
12 BCD 0.1lHz 5
12 BCD 1Hz 6
COM-05 |Binari Input Filtre Degeri | Digital Ftr 05 2-50 1 15 Yes
COM-10 |Device Net ID MAC ID 10 0-63 1 0 Yes
125 kbps 0
Device Net Haberlesme
COM-11 Hi Baud Rate 1 250 kbps 1 - 125 kbps Yes
500 kbps 2
20 0
21 1
COM-12 |Device Net Cikis Durumu | Out Instance 12 100 9 - 20 No
101 3
70 0
COM-13 [Device Net Girig Durumu | In Instance 3 71 1 - 70 No
110 2
111 3
COM-17 PLC Opsiyon Istasyon Station ID 1 0-63 1 1 Yes
Numarasi
COM-20 [Profibus ID Profi MAC ID 20 0-127 1 1 Yes
COM-30 |Cikis Numarasi Output Num 30 0-8 1 3 Yes




4.Boliim - Parametre Listesi

Keypad Displa: Ayar Araligi .. .| Fabrika |Galigirken
Kod Parametre Adi . CI;/ P F;-S);gment L CDy | '?-Segment Birimi Degeri (l;\yaflama Sayfa
COM-31 |Cikis 1 output 1 31 0000-57FF(HEX) 000A(HEX)|  Yes
COM-32 |Cikis 2 Output 2 32 0000-57FF(HEX) 000E(HEX)| Yes
COM-33 |Cikis 3 Output 3 33 0000-57FF(HEX) 000F(HEX)| Yes
COM-34 |Cikis 4 Output 4 3 0000-57FF(HEX) 0000(HEX)|  Yes
COM-35 |Cikis 5 Output 5 39 0000-57FF(HEX) 0000(HEX)[ Yes
COM-36 |Cikis 6 Output 6 36 0000-57FF(HEX) 0000(HEX)|  Yes
COM-37 |Cikis 7 Output 7 31 0000-57FF(HEX) 0000(HEX)|  Yes
COM-38 |Cikis 8 Output 8 38 0000-57FF(HEX) 0000(HEX)[ Yes
COM-40 |input Numaras! Input Num 40 0-8 1 2 Yes
COM-41 |Giris 1 Input 1 m 0000-57FF(HEX) 0005(HEX)| Yes
COM-42 |Giris 2 Input 2 42 0000-57FF(HEX) 0006(HEX)|  Yes
COM-43 |Giris 3 Input 3 3 0000-57FF(HEX) 0000(HEX)[ Yes
COM-44 |Giris 4 Input 4 L1 0000-57FF(HEX) 0000(HEX)[ Yes
COM-45 |Giris 5 Input 5 15 0000-57FF(HEX) 0000(HEX)[ Yes
COM-46 |Giris 6 Input 6 46 0000-57FF(HEX) 0000(HEX)[ Yes
COM-47 |Giris 7 Input 7 [} 0000-57FF(HEX) 0000(HEX)|  Yes
COM-48 |Giris 8 Input 8 48 0000-57FF(HEX) 0000(HEX)[ Yes
. o ModBus
COM-52 |ModBus Opsiyon Segimi | ModBus Mode 52 ModBus RTU RTU Yes
[PROG/ENT]
COM-99 (Donme Kodu Not displayed 99 Not available or 1 Yes
[SHIFT/ESC]
0.23 Uygulama Grubu [APP]
Keypad Displa: Ayar Araligi .. .| Fabrika |Caligirken
Kod Parametre Adi L CI;/ - I;-S!:agment L CDy '?-Segment Birimi Degeri E’\yaflama Sayfa
Hata:
Basvu
ru
APP-00 |Gecme Kodu # Jump code | Not displayed 0 - 99 Not available 1 1 Yes |kayna
g
bulun
amadi
None 0 Hata:
Traverse 1 Baswvu
MMC 2 ru
APP-01 |Uygulama Modu Segimi App Mode 01 None No |kayna
DRAW 3 g
bulun
amadi




4.Boliim - Parametre Listesi

Kod

Parametre Adi

Keypad Display

Ayar Araligi

LCD

7-Segment

LCD | 7-Segment

Birimi

Fabrika
Degeri

Galisirken
Ayarlama

Sayfa

APP-02

Traverse Amplitude

Trv. Amp

02

0.0 - 20.0 [%]

0.1

0.0 [%]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
gi
bulun
amadi

APP-03

Traverse Scramble
Amplitude

Trv. Scr

0.0 - 50.0 [%]

0.1

0.0 [%]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
ol
bulun
amadi

APP-04

Traverse Accel Time

Trv Acc Time

04

0 - 6000 [saniye]

0.1

2.0 [sec]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
ol
bulun
amadi

APP-05

Traverse Decel Time

Trv Dec Time

0 - 6000 [saniye]

0.1

3.0 [sec]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
gi
bulun
amadi

APP-06

Traverse Offset (Hi)
Setting

Trv Off Hi

0.0 - 20.0 [%]

0.1

0.0 [%]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
o]
bulun
amadi

APP-07

Traverse Offset (Lo)
Setting

Trv Off Lo

01

0.0 to 20.0 [%]

0.1

0.0 [%]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
ol
bulun
amadi

26 APP-02 ile APP-07 arasindaki kodlarin aktif olabilmesi icin APP-01 kodunu ‘Traverse’ olarak ayarlayin.
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4.Boliim - Parametre Listesi

Keypad Display Ayar Araligi Fabrika (Galisirken
Kod Parametre Adi Birimi . Sayfa
LCD 7-Segment LCD | 7-Segment Degeri | Ayarlama | >3V
Hata:
Basvu
Running Auxiliary Mot "
unning Auxiliary Motor
APP-087 g ) y Aux Mot Run 08 - - kayna
Number Display 5
g
bulun
amadi
Hata:
Basvu
ru
Starting Aux. Motor )
APP-09 . Starting Aux 09 1-4 1 1 Yes |kayna
Selection ’
g
bulun
amadi
Hata:
Baswvu
Operation Time Displ "
eration Time Displa
APP-10 | " P 1 pauto op Time| 10 ~ keyna
on Auto Change 5
g
bulun
amadi
Start Frequency of Aux.
APP-11 Motor 1 Start freq 1 1 0-FU1-20 0.01 | 49.99 [Hz] Yes | Hata:
otor
Basvu
Start Frequency of Aux.
APP-12 Start freq 2 12 0-FU1-20 0.01 | 49.99 [Hz] Yes ru
Motor 2
kayna
Start Frequency of Aux. 5
APP-13 Start freq 3 3 0-FU1-20 0.01 | 49.99 [Hz] Yes g
Motor 3
bulun
Start Frequency of Aux.
APP-14 Start freq 4 1 0-FU1-20 0.01 | 49.99 [Hz] Yes |amadi
Motor 4
Stop Frequency of Aux.
APP-15 Motor 1 Stop freq 1 1] 0-FU1-20 0.01 | 15.00[Hz] | Yes | Hata:
otor
Basvu
Stop Frequency of Aux.
APP-16 Stop freq 2 16 0-FU1-20 0.01 | 15.00 [Hz] Yes ru
Motor 2
kayna
Stop Frequency of Aux. 5
APP-17 Stop freq 3 1 0-FU1-20 0.01 [15.00 [Hz]][ Yes g
Motor 3
bulun
Stop Frequency of Aux.
APP-18 Stop freq 4 18 0-FU1-20 0.01 | 15.00[Hz] | Yes |amadi
Motor 4
APP-19 |[Delay Time before Aux start DT 19 0 - 9999 [saniye] 0.1 | 60.0 [sec] Yes Hata:
Operating Aux Motor Basvu

27 APP-08 ile APP-31 arasindaki kodlarin aktif olabilmesi icni APP-01 kodunu ‘MMC’ olarak ayarlayin.




4.Boliim - Parametre Listesi

Kod

Parametre Adi

Keypad Display

Ayar Araligi

LCD

7-Segment

LCD | 7-Segment

Birimi

Fabrika
Degeri

Galisirken
Ayarlama

Sayfa

APP-20

Delay Time before
Stopping Aux Motor

Aux stop DT

20

0-9999 [saniye]

0.1

60.0 [sec]

Yes

APP-21

The Number of Aux Motor

Nbr Aux’s

2

0-4

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna

bulun
amadi

APP-22

PID Bypass Selection

Regul Bypass

22

No 0

Yes 1

No

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
gi
bulun
amadi

APP-23

Sleep Delay Time

Sleep Delay

23

0-9999 [saniye]

0.1

60.0 [sec]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

APP-24

Sleep Frequency

Sleep Freq

2

0-FU1-20

0.01

19.00 [Hz]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
gi
bulun
amadi

APP-25

Wake-Up Level

WakeUp Level

25

0-100 [%]

35 [%]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
ol
bulun
amadi
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Kod

Parametre Adi

Keypad Display

Ayar Araligi

LCD

7-Segment

LCD

| 7-Segment

Birimi

Fabrika
Degeri

Calisirken
Ayarlama

Sayfa

APP-26

Auto Change Mode
Selection

AutoCh-Mode

26

0-2

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

APP-27

Auto Change Time

AutoEx-intv

2]

00:00 - 99:00

00:01

70:00

Yes

APP-28

Auto Change Level

AutoEx-level

28

0-100 [%]

0.1

20 [%]

Yes

Hata:
Basvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

APP-29

Inter-Lock Selection

Inter-lock

29

Yes

No

Yes

Hata:
Baswvu
ru
kayna
g
bulun
amadi

APP-30

Feedback Freq/
Percentage Display

Fbk/PER

[Hz]/[%]

Hata:
Basvu

kayna
g

bulun

amadi

APP-31

Actual Value Display

Prs

31

[Bar]/[Pa]

Hata:
Baswvu

kayna
g

bulun

amadi

APP-32

Pressure Display Scale

Scale Disp

32

0-50000

1000

Yes

Hata:
Baswvu

kayna
g

bulun

amadi

APP-33%

Draw Mode Selection

Draw Mode

None

28 APP-32 ile APP-33 arasindaki kodlarin aktif olabilmesi icin APP-01 kodunu ‘Draw’ olarak ayarlayin.

None

Yes

Hata:
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Keypad Display Ayar Araligi .. .| Fabrika |Caligirken
Kod Parametre Adi LCD 7-Segment LCD 7-Segment Birimi Degeri |Ayarlama Sayfa
V1l Draw 1
I Draw 2
V2_ Draw 3
Hata:
Basvu
ru
APP-34 |Draw Size Setting DrawPerc 34 0-150 [%)] 0.1 100 [%] Yes |kayna
gi
bulun
amadi
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0.24 Fonksiyonuna Gore Ek-Kart Secim Rehberi

. . Ek-Kart Tipi
Kod Fonksiyon Tanimi LCD Display EKA Kart EkB Kart EkeC Kart

EXT-01 |Ek Kart Tip Gostergesi Sub B/D N N N
EXT-02 [‘P4’ Cok Fonksiyonel Girig Terminali P4 define v ~
EXT-03 |'P5' Cok Fonksiyonel Girig Terminali P5 define + N
EXT-04 |'P6’ Cok Fonksiyonel Giris Terminali P6 define ~ ~
EXT-05 |V2 Mod Segimi V2 mode ~ N
EXT-06 |V2 Giris Sinyali Filtreleme Zaman Sabiti V2 filter N ~
EXT-07 |V2 Input Minimum Gerilimi V2 volt x1 ~ N
EXT-08 [V2 Input Minimum Gerilimi Gore Frekans V2 freq yl ~ N
EXT-09 [V2 Input Maximum Gerilimi V2 volt x2 ~ N
EXT-10 |V2 Input Maximum Gerilimi Gore Frekans V2 freq y2 ~ ~
EXT-14 [Pulse Girig Sinyali icin Kullanimi F mode N
EXT-15 |Pulse Girig Sinyali Segimi F pulse set \/
EXT-16 |Enkoder Pulse Secimi F pulse num ~
EXT-17 [Pulse Giris Sinyali Igin Filtreleme Zaman Sabiti F filter \
EXT-18 [Pulse Input Minimum Frekansi F pulse x1 N

Pulse Input Minimum Frekansina Gore
EXT-19 F freq yl ~

Frekans Cikis
EXT-20 |Pulse Input Maximum Frekansi F pulse x2 N
EXT.21 Pulse Input Maximum Frekansi Gore Gikis Fofreq y2 J

Frekansi
EXT-22 |PG Opsiyonu icin P-Kazanci PG P-gain N
EXT-23 |PG Opsiyonu Igin I-Kazanci PG I-gain N
EXT-24 |PG Opsiyonu icin Kayma Frekansi PG Slip freq N
EXT-30 |'Q1’Cok Fonksiyonel Cikis Terminali Q1 define ~ ~
EXT-31_[‘Q2'Cok Fonksiyonel Cikis Terminali Q2 define v
EXT-32 |'Q3'Cok Fonksiyonel Cikis Terminali 03 define ~
EXT-34 |LM (Yiik Metre) Cikis Segimi LM mode v
EXT-35 |LM Cikis Ayari LM adjust N
EXT-40 |AM1 (Analog Metre 1) Cikis Segimi AM1 mode ~
EXT-41 [AM1 Cikis Ayari AM1 adjust ~
EXT-42 [AM2 (Analog Metre 2) Cikis Secimi AM2 mode ~
EXT-43 [AM2 Cikis Ayari AM2 adjust ~
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Notlar:
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5.BOLUM OPSiYONEL UNITELERI

iS5 serisi stiriiciileri birden ¢ok ilave iiniteleriyle degisik uygulamalarda kullanilabilir. Asagidaki ilave unite

tablosuyla sizin uygulamaniza en uygun olani se¢ebilirsiniz.

ilave Unite Adi Tanimi
O Genisletilmig I/O Modulu
Ek-A Kart, | U(; (;ok-Fonks?yoneI Girigler (P4, P5, P6)
(Genisletilmis 1/0) O Ug Cok-Fonksiyonel Q|k|§Iar (Q1 Q2, Q3)
O Yardimci Analog Frekans Girisi (V2)
O LM (Load Meter) Cikis (0 ~ 10V)
EK Kart Ek-B Kart O Enkoder Puls Girig — Hiz Geribesleme (AOC, BOC / A+, A-, B+, B-)
(Hiz Geribesleme) [0 Enkoder Puls Cikis (FBA, FBB)
O Genisletilmis 1/O Modulu
Ek-C Kart, O U(; Adet Cok-Fonks?yoneI Girisler (P4, P5, P6)
(Genisletilmis 1/O) o Bir Ac.iet Cok-Fonksiyonel Cikis (Q.1') '
O lzoleli Yardimci Analog Frekans Girisi (V2)
O ki izoleli Analog Cikis (AM1, AM2)
T O Embedded DeviceNet protokol
5 O CAN Kontrolll
E Dovice Net  |P invertor Baglantisi: Max. 64
3 O Giris Gerilimi: DC 11 ~ 25V
'a:& O Haberlesme Hizi: 125, 250, 500k bps
'_ O CSMA/CD-NBA Metodu
PLC | QLOFA PLC icin Fnet Haberlesme Modiiliyle Baglanti
L O Invertér Baglantisi: Max. 64
Communication
Haberlesm (F-Net) O Haberlesme Hizi: 1M bps
e Karti O Jeton Metodu
Modbus RTU O Modbus-RTU Haberlesme
O RS-485 Haberlesme
RS-485 O invertér Baglantisi: Max. 32
O Haberlesme Hizi: Max. 19200 bps
O ProfiBus Network ile Baglanti
Profi-Bus m| Pevice Tipi: Profibus DP Slave
O Invertér Baglanti: Max. 64
O Haberlesme Hizi: Max. 12M bps
= LCD O 32-Karakter Display
b= Keypad O Keypad lzerinden Hafizaya Alma ve Yikleme
§ 7-Segment O Alti Dijit 7-Segment Display
& Uzatma
© Uzatma Kablosu |0 2m, 3m, 5m uzatma kablosu, keypad Uzerinden tagsima
5 Kablosu
g Dinamik DB Direnci O  Sdriclyle daha kisa zamanda durdurma
Frenleme DB Unitesi O DB unitesi 15 ~ 30 HP arasindaki invertérlerde opsiyoneldir.
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Asagidaki tablo Ek-kart tipine gore fonksiyon tiplerini gosterir.

Kod

Fonksiyon Adi

Ek-kard Tipi

EK-A Karti

EK-B Karti EK-C Karti

EXT-02

P4’ Cok Fonksiyonel Giris Terminali

EXT-03

‘P5’ Cok Fonksiyonel Giris Terminali

EXT-04

‘P6’ Cok Fonksiyonel Giris Terminali

EXT-05

V2 Mod Secimi

EXT-06

V2 Girig Sinyali Filtreleme Zaman Sabiti

EXT-07

V2 Input Minimum Gerilimi

EXT-08

V2 Input Minimum Gerilimi Gére Frekans

EXT-09

V2 Input Maximum Gerilimi

EXT-10

V2 Input Maximum Gerilimi Gére Frekans

2 | [ ||| |||

< |2 (||

EXT-14

Pulse Girig Sinyali igin Kullanimi

EXT-15

Pulse Giris Sinyali Segimi

EXT-16

Enkoder Pulse Seg¢imi

EXT-17

Pulse Giris Sinyali icin Filtreleme Zaman Sabiti

EXT-18

Pulse Input Minimum Frekansi

EXT-19

Pulse Input Minimum Frekansina Gore
Frekans Cikis!

EXT-20

Pulse Input Maximum Frekansi

EXT-21

Pulse Input Maximum Frekansi Gore
Cikis Frekansi

EXT-22

PG Opsiyonu igin P-Kazanci

EXT-23

PG Opsiyonu igin I-Kazanci

EXT-24

PG Opsiyonu Igin Kayma Frekansi

< |2 |2 < || < |2 | (<<=

EXT-30

‘Q1'Cok Fonksiyonel Cikis Terminali

EXT-31

‘Q2'Cok Fonksiyonel Cikis Terminali

EXT-32

‘Q3'Cok Fonksiyonel Cikis Terminali

EXT-34

LM (YUk Metre) Cikis Secimi

EXT-35

LM Cikis Ayari

< |2 |2 |2 |<

EXT-40

AM1 (Analog Metre 1) Cikis Segimi

EXT-41

AM1 Cikis Ayari

EXT-42

AM2 (Analog Metre 2) Cikis Secimi

EXT-43

AM2 Cikis Ayari

< |2 (<2<
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0.25 Ek-A Karti

0.25.1 Kart Konfigiirasyonu

3¢ _Ci\

R
230/460 V—O )¢ S
50/60 Hz —O T

G

ileri Run/Stop

o O FX
Geri Run/Stop
o——Rx
Acil Stop JE—
O O BX
Anza Resetleme
& © éRST
Jog —
O© O JOG
Gok-fonksiyonel Giris 1 ___
o O P1
Gok-fonksiyonel Girg 2 —
O O P2
k-fonksiyonel Girig 3 ~——
Gok-fonksiyonel Girig 55 P3
Ortak Teminali
CM
Potansiyometre Shield
(1 kohm, 1/2W) /\ Power supply for
VR speed signal:
+11V, 10mA
V1 Speedsignal input:
0~10V
| Speed signal input:
4 ~20mA (2500hm)
T—=_) 5G Common for

VR, V1,1
Hiz sinyal Girigiz

+
FM Analog Cikis
(0~10V, pulse)
5G

Gok-fonksiyonel Girig—

Gok-fonksiyonel Cikis <

VR
Potansiyometre
V2 (1 kohm, 1/2W)
5G
+
LM Analog Cikis
CcM d (0~10V, pulse)

‘Ek-A’ Karti

(¢)

AXA
AXB

O_CB Anza Gikis Rolesi

AC250V, 1A’den az

DC30V, 1A’den az
)

Gok-fonksiyonel Gikis Rélesi
AC250V, 1A’'den az

DC30V, 1A’den az

Fabrika ayan: ‘Run’

i
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0.25.2 Terminal Konfigiirasyonu

+24V DC

>

{1

P

. ] 24V

AT
i

5

Ground

3]
3]

[VR|v2 |56 [Nc|ai1]

|
2| Q3 |[ExTGINC|[Pa|P5|[P6|LM]|CM]

0.25.3 Terminal Tanim

Boliim Terminal Adi Tanimi
. .. |P1, P2, P3 Terminallerine ilave olarak kullanilir.
Kontak Girisi P4, P5, P6 | Cok-Fonksiyonel Giris (1/0-12 ~ 1/0-14)
iy CM Ortak Terminal P4, P5, P6 icin Ortak Terminal
o Analog VR V2 Potans Beslemesi |V2 icin DC besleme terminali (+12V, 10mA)
Frekans V2 Analog Sinyal Girisi [Analog gerilim giris terminali.
Girisi 5G Ortak Terminal VR ve V2 icin ortak terminal.
Cikis frekansi,cikis akimi,gikis gerilimi,DC bara gerilimini
+15V Puls LM Load Meter gostermek igin kullanilir.
o Cikis (+15V Puls cikig, Ortalama Gerilimi: 0 ~ 10V DC)
5 CM Ortak Terminal LM icin ortak terminal
Koﬁz'kktér Q1,Q2, Q3 %Z';;?ﬁ;ﬁ’:fg;:;’f AXA, AXC (I/0-44) terminallerine ilave olarak kullanilrr.
Cikigl EXTG Harici Ortak Terminal |Q1, Q2, Q3 icin ortak terminal
NC Kullaniimamistir

0.25.4 Ek-A Kartinin Parametreleri

Kod Parametre Tanimi Kod Parametre Tanimi
EXT-01 |Ek-Kartin Tipini Gosterir EXT-09 . . ,
EXT-02 A e Tem o1 s EXT-10 Analog Gerilim Giris Sinyali (V2) Ayari
EXT-03 gg)— onksiyonel Girig Terminali (P4, P5, EXT-30 o ke Temmiral 1 G2
EXT-04 EXT-31 gg)- onksiyonel Cikis Terminali (Q1, ,
EXT-05 |V2 Mod Secimi EXT-32
EXT-06 |V2 Giris Sinyalini filireleme zaman sabiti EXT-34 LM Cikis Ayar
EXT-07 ) Analog Gerilim Giris Sinyali (V2) Ayari EXT-35
EXT-08 9 § =y y
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0.26 Ek-B Kart1

0.26.1 Kart Konfigiirasyonu

3¢ _ﬁiw

230/460 V_Of
50/60 Hz —O

\

® 10D

L

ileri Run/Stop

o O FX
Geri Run/Stop N
o——(RX
Acil Stop —_—
O O BX
Anza Reset
& O éRST
Jog —
o O JOG
Gok-fonksiyonel Girig 1 _
o O P1
Gok-fonksiyonel Ging2 —
O O P2
k-fonksiyonel Girig 3 ~——
Gok-fonksiyonel Girig 55 P3
Ortak Temminal
CM
Potansiyometre Koruma
(1 kohm, 1/'2‘W) N Potansiyometre

besleme sinyali:

o
l
&
5

0~10v

|  Analog sinyal giris:
4 ~20mA (2500hm)

VR, V1, ligin Ortak
Teminal

Hiz sinyal Girisiz

Enkoder

V1 Analogsinyal girisi:

Acik kollektor tip AOC
Enkoder sinyal girisi BOC

{FBA
Enkoder sinyal ¢ikis!
FBB

+1210 15V DC Input  VCC
Enkodersinyal topradl  GND

+5V DC Girisi 45V

Enkoder Sinyal Girig Teminal
‘Acik Kollektor tipli enkoder igin
kullanilir

Encoder Sinyal Girig Temminali

Line drive fip ) A= d
Enkoder sinyal girii B+ C‘)
B- (L

‘Line Drive’ tipli enkoderigin kullanilir.

Select the encoder type using
jumper (J1) provided on board
OC: Open Collector

LD: Line Drive

‘Ek-B’ Karti

wo >
o600+ 08

AXA
AXB
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0.26.2 Terminal Konfigiirasyonu

|aoc|Boc| A+ | A- [ B+ | B- [FBA|FBB|GND|GND| +5v | +5v |vCcc|vec |

0.26.3 Terminal Tanim

Boliim Terminal Adi Tanimi
Acik AOC A Puls Girig Terminali |Open kolektor tipli enkoderin A Sinyali girigi
Kollektor
Enkoder Tipi BOC B Puls Girigs Terminali |Open kollektor tipli enkoderin B Sinyali girisi
Sinyal A+ A+ Puls Giris Terminali [Line Drive tipli enkoderin A+ sinyal girisi
Girisi |Line Drive A- A- Puls Giris Terminali |Line Drive tipli enkoderin A- sinyal girisi
Tipi B+ B+ Puls Giris Terminali |Line Drive tipli enkoder icin B+ sinyal girisi
B- B- Puls Giris Terminali |Line Drive tipli enkoder icin B- sinyal girigi
Sinyal Enkoder FBA Enkoder A Puls Cikisi |Enkoderden gelen A sinyali gikisi.
Sinyal
Cikis! Cikis! FBB Enkoder B Puls Cikisi |Enkoderden gelen B sinyali ¢ikisi.
. ... |Enkoder +5V DC ¢ikis sinyali
+5V +5V D T I
> SV DC Giris Terminall | o\, b5 \inimum 0.5A)
BeslerrTe. Slnyal +12 ile 15V DC arasi I"Enkc.)der pesleme3|.Ba€;Iant|.e.snasmda ehkoder
Girisi VCC Giris Terminali Uzerindeki besleme degerlerini kontrol edin.
$ (+12 -15V DC, Minimum 0.5A)
GND Topraklama Terminali |Besleme ve encoder sinyali icin topraklama terminali

0.26.4 Ek-B Kart1 Parametreleri

Kod

Parametre Tanimi

EXT-01

Ek-Kartin Tipini Gésterir

EXT-14

Puls Sinyal Girisi

EXT-15

Puls Sinyal Girisi Sec¢imi

EXT-16

Enkoder Puls Numarasi

EXT-17

Filtreleme Zaman Sabiti

EXT-18

EXT-19

EXT-20

EXT-21

Puls Girig Sinyali Ayari

EXT-22

P-Kazanci

EXT-23

I-Kazanci

EXT-24

Kayma Frekansi
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0.27 Ek-C Karti

0.27.1 Kart Konfigiirasyonu

_Ciw

30 R
230/460 V—O )¢ S
50/60 Hz —O T

G

ileri Run/Stop

G o FX
Geri Run/Stop -
o RX
Acil Sto —_
A Rp t °° O BX
i
1za Rese 5 éRST
Jog —
O © O JOG
Cok-fonksiyonel Girig 1 6
OC O P1
ok-fonksiyonel Girg 2
Loonshona 815255 Or2
Gok-fonksiyonel Giri 3 55 Cj) P3
Ortak Teminali Cg oM
Potansiyometre Shield i
(1 kohm, 1/2W) /\
VR
(g Al
Cg |
\l/(g 5G

Hiz Sinyal Girigiz

Analog Cikis
(0~10V, puls)

Analog Cikis

——

Potansiyometre
(1 kohm, 1/2W)

GND

AM 16 Analog Gikis 1
AM 2(5

Analog Cikis 2

P4 CL
e ‘Ek-C’ Karti
Gok-fonksiyonel Giris.
P6 CS
e
Potansiyometre
besleme sinyali:
+11V, 10mA , a1 O
Gok-fonksiyonel Cikis
Analog giris sinyali: EXTG
0~10V
Analog giris sinyali:
4 ~20mA (2500hm
( ) A 0—() Anza cikis rolesi
VR, V1, ligin ortak c AC250V, 1A’den az
terminal DC30V, 1A’den az
8l olo-Q
J— Gok-fonksiyonel ¢ikis rolesi 1
AXA 00— acasov, 1den az
AXB DC30V, 1A’den az

Fabrika ayan: ‘Run’
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0.27.2 Terminal Konfigiirasyonu

+24V DC
|

>

B

{1

-

24V
Ground

Q1 [ExTG|Nc | P4 | P5 | P6 [ cm | NC [GND| v2 [AM1]AM2[ VR |GND|

0.27.3 Terminal Tanim

Boliim Terminal Adi Tanimi
P1, P2, P3 Terminallerine ilave olarak kullanilir.
P4, P5, P6 k-Fonksi | Giri o
Kontak Girisi Gok-Fonksiyonel Giris| 15 _ 0.14)
CM Ortak Terminal P4, P5, P6 icin Ortak Terminal
o VR V2 Potans Beslemesi [V2 i¢cin DC besleme terminali (+12V, 10mA)
:(_Er) Analog gégi:;fg:?;;itluzim:nI’glk@ gerilimi,DC bara gerilimini
Frek V2 Analog Sinyal Girisi |
reans nalog Sinyal B! 1 4 15v puls cikis, Ortalama Gerilimi: 0 ~ 10V
Girisi . . -
Jumper pin (J1) Gzerinden akim giris ayarlanir.
5G Ortak Terminal VR ve V2 icin ortak terminal
AMA1 Analog Cikis 1 Cikis frekansi,cikis akimi,cikis gerilimi,DC bara gerilimini
Analog gostermek igin kullanilir.
o | Gerilim AM2 Analog CikisI 2 | Ortalama Gerilimi: 0 ~ 10V DC ,1mA)
5 GND Ortak Terminal LM icin ortak terminal
Aclk Q1 Cok-fonksiyonel Cikisi|AXA, AXC (1/0-44) terminallerine ilave olarak kullanilir.
Kollektor
Cikis| EXTG Harici Ortak Terminal |Q1 igin ortak terminal
NC Kullaniimamistir

0.27.4 EK-C Kartinin Parametreleri

Kod Parametre Tanimi Kod Parametre Tanimi
EXT-01 |Ek-Kartin Tipini GOsterir EXT-09 |[Analog Gerilim Giris Sinyali (V2) Ayari
EXT-02 | - ok-Fonksiyonel Giris Terminali (P4, P5 EXT-10
EXT-03 gg) onksiyonel Girlg Terminali (P4, PS, - ™ 730 |Cok-Fonksiyonel Cikis Terminali (Q1)
EXT-04 EXT-40
EXT- V2 M lecti EXT-41

05 ode Selection — AM1, AM2 Cikis Ayari
EXT-06 |V2 Giris Sinyalini filireleme zaman sabiti EXT-43
EXT-07 . . ) EXT-43
EXT-08 Analog Gerilim Giris Sinyali (V2) Ayari
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0.28 Haberlesme Karti
0.28.1 F-Net (LG GLOFA PLC ile haberlesme )

Open network system protocol based on IEC/ISA FleldBus

< Ogzellikleri

Topoloji : Lineer Veri Yolu Topolojisi

Band Tipi : Tabanband1

Protokol : Fnet Protokol

Medya Girig Metodu : Token

Kullanilan kablo tipi : Fiber optik kablo
Diigiim sayist : 64 nodes(diigliim)/Bus’e kadar
Maks. Veri iletisim hacmi : 256byte
Haberlesme hizi : 1Mbps

Haberlesme mesafesi : 750m Maks.

Error check : CRC-16

Encoding method : Menchester Biphase-L
Istasyon numaras: : 0 — 63 (Keypad iizerinden ayarlanir.Bu ayar1 yapacak icten bir Dip-sivi¢ yoktur)

Device-Net (Field bus)

O 00000000 0 0O

S
)
o

< Ozellikleri
® Topoloji: Linear Bus Topology
Band Tipi : Tabanbandli
Protokolii : DeviceNet Protokolii
Meya Giris Metodu : CSMA/CD-NBA
(Carrier Sense Multiple Access / Collision Detection — Nondestructive Bitwise Arbitration)
Kullanilan Kablo Tipi : 5-damarl Kablo (Damarlar birbirinden yalitilmis )
Diigiim sayisi: Maks. 64 nodes(diigiim)/Bus’a kadar
Maks. Veri hacmi : maks.8 bytes(64bits)
Maks.kablo uzunluguna gore veri hacmi : 125kbps (500m/16401t), 250kbps (250m/8201t), 500kbps
(100m/328ft)

< Ozellikleri

® Device type : AC Drive

e Haberlesme kontrol metodu :
1 Explicit Peer to Peer Messaging
2 Master/Scanner (Predefined M/S Connection)
3 1/O Slave Messaging : Polling Connection
Haberlesme hizi: 125kbps, 250kbps, 500kbps
Besleme gerilimi : 11 - 25V
Faulted Node Recovery
Istasyon numarasi: 0 — 63 (Bu deger Keypad iizerinden atanir.Bunun igin bir Dip-sivig yoktur.)
Output Assembly Instance : 20, 21(100, 101 vendor specific)
Input Assembly Instance : 70, 71(110, 111 vendor specific)
Open Style Connector
Interface : DPRAM

® Supports EDS files

* Ayrmtil bilgi edinmek i¢in haberlesme kartindaki manuele bakiniz.
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0.28.3 RS485 & MODBUS-RTU Haberlesmesi

[Performans Aciklamalasi ]

Kategori Ozellikleri
Haberlesme Metodu RS485 (RS232-485 Cevirici)
Transmisyon Formu Bus method Multi-drop Link System
Uygalanabilir Invertor SV-iS5 serisi
Cevirici RS232’li gevirici
Baglanabilir Invertdr Sayisi Maksimum, 31 invertor
Haberlesme Mesafesi Maksimum 1200m (700m ideali)
[ Hardware Ozellikleri ]
Kategori Ozellikleri
Montaji Stirticiniin  kontrol kart1 {izerindeki CN2 portuna opsiyonel
konnektorle baglayin.
Besleme Kontrol Kart1 Invertorle beslemesini alir
Kaynagi Haberlesme Karti Kontrol Kart: Beslemesiyle(izoleli Besleme) besleme verilir.

[ Haberlesme Ozelikleri]

Kategori Ozellikleri
Haberlesme Hizi 19200/9600/4800/2400/19200 bps Seg¢ilebilir
Kontrol Prosediirii Asenkron Haberlesme Sistemi
Haberlesme Sistemi Half duplex system
Sistem Karakteristigi ASCII (8 bit)
Stop Bit Uzunlugu 1 bit
Hata Kontrol (CRC16) 2 byte
Parite kontrol Yok

0.28.4 12Bit Binary (DI) Input

Kategori Ozellikleri
BIT Dijital 12Bit input
Haberlesme Siiriictiniin  kontrol kart1 {izerindeki CN2 portuna opsiyonel
konnektorle baglayin.
Besleme Kontrol Kart1 Siiriicii lizerinden besleme yapilir
Kaynagi 24V Power Siiriicii iizerinden 24V konnektor kullanilarak besleme verilir

0.28.5 Haberlesme Karti Montaji

Haberleseme kartini kontrol kartinin CN2 Konnektoriine monte edin.

Haberlesme kart1 Kontrol karti

O O
0 —

I 00 oD oo

Konnektor

d i
Montaj f— | CN2
noktalari \O\k\)

0000000000000
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0.29 Disaridan ilaveleri
0.29.1 Opsiyonel Keypadler

SV-iS5 invertoriinde iki farkli keypad vardir.
1) 7-Segment keypad (Agirligi: 110g, Birimi: mm)

60
3 i 5
i€ o
o O O O O
FU2 /¢
2-M4 INSERT
@
8 <|
1Y g m
[}
~
O O O
ProG] [ sTop
ENT l IRESETI | RUNI ©
[oe)
o
16 22
79 2334
2) LCD Keypad (Agirhigi: 140g, Birimi: mm)
60
3 | (o)
feb) 4
2-M4 INSERT
R=3
LC—200
8 N o
Y o |MDDE”PPDG”ENT| m
SHIFT o
N R
0O O O
I REV “RSETSDEPT” FWD | o
o
o
16 e
79 23.34




6.B6liim — Opsiyonel Uniteleri

0.29.2 Uzatma Kablosu

Siparis Numarasi Tanimi

64050014 Uzatma Kablosu, 2m
64050015 Uzatma Kablosu, 3m
64050016 Uzatma Kablosu, Sm

0.29.3 DB Direncleri
1) Dahili DB Direnci

SV-iS5 siiriiciileri 3.7kW’a kadar dahili DB direnci vardir.Harici DB direnci (opsiyonel) kidi 3.7kW ‘in
iizerindeki motorlarda mutlaka kullanilmasi tavsiye edilir.

Gerili Motor kapasitesi Islem Oranlart Dahili DB direnci
rilim
© (kW/HP) (%ED/Siirekli Frenleme Zamani) (Frenleme Torku: 100%)
0.75/1 3%/ 5 Saniye 200 ohm, 100W
1.5/2 3% / 5 Saniye 100 ohm, 100W
200V Sinfi -
22/3 2% / 5 Saniye 60 ohm, 100W
3.7/5 2% / 5 Saniye 40 ohm, 100W
0.75/1 3% / 5 Saniye 900 ohm, 100W
1.5/2 3% / 5 Saniye 450 ohm, 100W
400V Sinifi -
22/3 2% / 5 Saniye 300 ohm, 100W
3.7/5 2% /5 Saniye 200 ohm, 100W

2) Harici DB Direnci (Disaridan Montaj, Opsiyonel)

DB transistorii 7.5kW altindaki siiriiclerde tizerindedir.Eger gerekli olursa harici DB direnci monte
edilir.Bununla birlikte DB transistorii 11kW tizerindekilerde yoktur.Bundan dolay1 harici DB iinitesi ve
harici DB direnci monte edilmesi gerekir.Daha fazla bilgi edinmek i¢in agsagidaki tabloyu inceleyin.

(ED: 5%, Siirekli Frenleme Zaman :15 saniye).Eger (%ED) oran1 10% arttilirsa,harici DB direncini Watt
oranini iki kat daha fazla se¢in.

Motor Islem Oranlar 100 % Frenleme Torku 150% Frenleme Torku
Kapasitesi (ED/Stirekli
(kW / HP) | Frenleme Zmn) | [ohm] (W] Type [ohm] (W] Tip
2 0.75/1 5% /15 Saniye 200 100 TYPE 1 150 150 TIP 1
0 1.5/2 5% /15 Saniye 100 200 TYPE 1 60 300 TIP 1
0 2.2/3 5% /15 Saniye 60 300 TYPE 1 50 400 TiP 1
Vv 3.7/5 5% /15 Saniye 40 500 TYPE 2 33 600 TiP 2
5.5/7.5 5% /15 Saniye 30 700 TYPE 3 20 800 TiP 3
7.5 /10 | 5%/ 15 Saniye 20 1000 TYPE 3 15 1200 TiP 3
11/15 5% /15 Saniye 15 1400 TYPE 3 10 2400 TiP 3
15/20 5% / 15 Saniye 11 2000 TYPE 3 8 2400 TiP 3
18.5/25 5% /15 Saniye 9 2400 TYPE 3 5 3600 TiP 3
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Motor Islem Oranlari 100 % Frenleme Torku 150% Frenleme Torku
Kapasitesi (ED/Siirekli -
axzsreoy | ooao o oo | [ohm] [W] Type [ohm] [W] Tip

22/30 5% / 15 Saniye 8 2800 TYPE 3 5 3600 TiP 3

0.75/1 5% / 15 Saniye 900 100 TYPE 1 600 150 TiP 1

1.5/2 5% / 15 Saniye 450 200 TYPE 1 300 300 TiP 1

22/3 5% / 15 Saniye 300 300 TYPE 1 200 400 TiP 1

4 3.7/5 5% / 15 Saniye 200 500 TYPE 2 130 600 TiP 2
0 55/7.5 5% /15 Saniye 120 700 TYPE 3 85 1000 TiP 3
0 7.5/10 5% / 15 Saniye 90 1000 TYPE 3 60 1200 TiP 3
v 11/15 5% / 15 Saniye 60 1400 TYPE 3 40 2000 TiP 3
15/20 5% / 15 Saniye 45 2000 TYPE 3 30 2400 TIP 3
18.5/25 5% / 15 Saniye 35 2400 TYPE 3 20 3600 TiP 3
22 /30 5% /15 Saniye 30 2800 TYPE 3 20 3600 TIP 3

A UYARI

DB direncine dokunmayin.DB direnci surticuniin ¢alisma esnasinda sicak olabilir(150 °C
Uzerinde)

DB direncini sicaklik sensoru ile birlikte kullanin.

Cok-Fonksiyonel (P1,P2,P3) giris terminallerinin 1/0-12~ 1/0-14 tzerinden ‘Harici Hata
A’ veya ‘Harici Hata B’ ayarladiktan sonra sicaklik sensoérini Cok-fonksiyonel terminal
giriglerine monte edin.
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3) DB Direnci Baglanti1 Diagrami
Baglant1 yaparken DB Direncini miimkiin oldukga siirliciiye YAKIN baglayin.

Tleri

® DB direnci baglantisi (1 — 5 HP arasindaki strGculer igin)

|
1 B2

B Direnci

P2
P3

Rpin / Stop FM
(eri Run / Stop Max Current thru
BX PC: 5mA
Alriza Reset ST >G
Jog oG

P1 Cok-fonksiyonel giris terminali

(I/O-12 Ayar : Ext Trip-B)

Maks mesafesi : Sm

Analog ¢ikis 2
(0-10V)

DB direnci terminali

Terminal tanimi

Bl, B2

DB Direncini siiriiciiniin B1,B2 terminaline baglayin.

THI, TH2

DB Direnciyle birlikte sicaklik sensorii kullanilir.

P1 terminali ON oldugunda (TH1-TH2 kisa devre) sicaklik normal ve P1
teminali OFF oldugunda (TH1-TH2 agik devre) sicaklik fazla olur.Sicaklik
sensOriiniin girilerinden birisini ¢cok-fonksiyonel girisine (P1, P2 veya P3, I/

O 12-14 ayar1: Ext Trip-B) baglayin.
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® DB direnci badlantisi ( 7.5 - 10HP arasindaki surticller igin)

=

flefi Run / Stop

. RX Max Current thru
R
Geyi Run / Stop PC: 5
BX
RST
Ariza reset 56 C

Jog

O=—0
TH1 TH2

B1 B2

DB Direnci

Maks. mesafe : 5Sm

UV Analog ¢ikis ?

(0-10V)
- M

Cok-fonksiyonel giris terminali
(I/0-12 Ayari : Ext Trip-B)

DB direng terminali

Terminal tanimi1

B1, B2 DB Direncini siiriiciiniin B1,B2 terminaline baglayin.

DB Direnciyle birlikte sicaklik sensorii kullanilir.

P1 terminali ON oldugunda (TH1-TH2 kisa devre) sicaklik normal ve P1
THI1, TH2 teminali OFF oldugunda (TH1-TH2 acik devre) sicaklik fazla olur.Sicaklik

sensoriiniin girilerinden birisini ¢ok-fonksiyonel girisine (P1, P2 veya P3, I/
O 12-14 ayar1: Ext Trip-B) baglayin.
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® DB Direnci/Unite baglantisi (15-30 HP aras! siiriiciiler icin)

DB Direnci DB Unite

Maks.mesafe N &N : 5m Baglantisi iki kat korumal .

G 24 Analog ¢ikis ?
(0-10V)

Maks.
RX  Akim thru
PC: 5mA
BX
RST 5G(

JOG

P1 Cok-fonsiyonel giris terminali
P2 (I/0-12 Ayar : Ext Trip-B)

VN

FM

P3
CM

DB direnc terminali Terminal tanimi1

B1, B2 DB Direncini siiriiciiniin B1,B2 terminaline baglayin..

DB Direnciyle birlikte sicaklik sensorii kullanilir.

P1 terminali ON oldugunda (TH1-TH2 kisa devre) sicaklik normal ve P1
THI1, TH2 teminali OFF oldugunda (TH1-TH2 acik devre) sicaklik fazla olur.Sicaklik
sensoriiniin girilerinden birisini ¢ok-fonksiyonel girisine (P1, P2 veya P3, I/
O 12-14 ayar1: Ext Trip-B) baglayin.
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* DBU i¢in, liitfen 6.5.4 DB Unitesi boliimiine bakiniz.
4) DB Direnci Ebatlari

DB Direnci

Invertor Modeli

=
S

Ebatlar1 [mm]

Y H D A B C
BR0400W150J | SV 008IS5-2 1 64 412 40 - 400 6.3
BR0400WO060J | SV 015IS5-2 1 64 412 40 - 400 6.3
BR0400WO050J | SV 022[S5-2 1 64 412 40 - 400 6.3
BRO600WO033J | SV 037IS5-2 2 128 390 43 64 370 5
BRO8OOWO020J | SV 055IS5-2 3 220 345 93 140 330 7.8
BR1200WO015J | SV 075IS5-2 3 220 345 93 140 330 7.8
BR2400WO010J | SV 110IS5-2 3 220 445 93 140 430 7.8
BR2400WO008J | SV 150IS5-2 3 220 445 93 140 430 7.8
BR3600W005J | SV 185IS5-2 3 220 445 165 140 430 7.8
BR3600WO005J | SV 220IS5-2 3 220 445 165 140 430 7.8
BR0400W600J | SV 008IS5-4 1 64 412 40 - 400 6.3
BR0400W300J | SV 015IS5-4 1 64 412 40 - 400 6.3
BR0400W200J | SV 0221S5-4 1 64 412 40 - 400 6.3
BRO600W130J | SV 037IS5-4 2 128 390 43 64 370 5
BR1000WO085J | SV 055IS5-4 3 220 345 93 140 330 7.8
BR1200WO060J | SV 0751S5-4 3 220 345 93 140 330 7.8
BR2000W040J | SV 110IS5-4 3 220 445 93 140 430 7.8
BR2400WO030J | SV 1501S5-4 3 220 445 93 140 430 7.8
BR3600W020J | SV 185IS5-4 3 220 445 165 140 430 7.8
BR3600W020J | SV 2201S5-4 3 220 445 165 140 430 7.8
* Tip 1 (Maks. 400 Watt)
=
B
ﬂi 0.5

(@)

i

:

THERMAL SENSE
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* Tip 2 (Maks. 600 Watt)
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0.29.4 DB (Dinamik Frenleme) Unitesi

1) DBU modelleri

In"vert Uygulanabilir motor DB Unitesi Ebatlart
or oranlar
200V 11 ~15kW SV150DBU-2
200V 18.5~22 kW SV220DBU-2
400V 11~ 15 kW SV150DBU.4 | Dknz 4) Ebatlan
400V 18.5 ~22 kW SV220DBU-4

2) Terminal konfigiirasyonu

_OH | G|B2|BI]N]P
Terminal Tanimi
G Topraklama terminali
B2 DB Direncini B2 terminaline baglayin.
B1 DB Direncini B1 terminaline baglayin.

N Invertoriin N terminaline bagalayin.

P Invertoriin P terminaline baglayin.
CM OH Terminalinin ortak terminali.
OH* Asiri Ismma"Hatam Cikis Terminali

(Acik Kollektor gikis : 20mA, 27V DC)
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4) Ebatlar1

4-M5 Mounting

/ —

® ®

Dynamic Braking Unit

WIRING

——

Q Bl ResisToR
0 B2 UNIT

G
B2 povamc
B1 BRAKING
N UNIT

P

~ MAX 5m ——m

————e [N — S g
O ) O
OHT POWER RUN
@ LG Industrial Systems
® ®
x [
0O
12.5 125 125 ™
T T

172
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5) LED indikat6r lamba tanimlari

DBU iizerinde ii¢ tane LED indikator lambasi vardir.

Gosterge Tanimi
POWER Siirlicliye besleme verildiginde otomatik olarak {initeye de besleme gelir ve LED
Kirmizi kirmizi renkte yanar.

58;;{ DBU iinitesiyle yavaslamaya baglarken RUN LED’I yanip sonmeye baslar.

OHT Asirt 1sinma oldugunda ve 1s1 seviyesi limiti agarsa,asir1 1sinma hatasi aktif

Yesil duruma gecer ve OHT LED’i yanar ve DBU sinyal ¢ikisini keser.

» POWER LED (Kirmiz1) : Uniteye besleme geldigini gosterir.
O O O » RUN LED (Yesil) : Dinamik frenlemenin aktif old.gdsterir.
OHT POWER RUN » OHT LED (Yesil) : Asir1 Issnma Hatasi oldugunu gosterir.
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0.29.5 Mikro asir1 gerilimi 6nleme filtresi (400V Sinifi motor ve invertor icin tasarlanmstir)

In the PWM type inverter, a surge voltage attributable to wiring constants is generated at the motor
terminals. Especially for a 400V class motor, the surge voltage may deteriorate the insulation. When the
400V class motor is driven by the inverter, consider the following measures:
Measures
It is recommended to taking either of the following measures:
1) Rectifying the motor insulation
For the 400V class motor, use an insulation-rectified motor. Specifically,
1) Specify the “400V class inverter-driven, insulation-rectified motor”.
2) For the dedicated motor such as the constant-torque motor and low-vibration motor, use the
“inverter-driven, dedicated motor”.
2) Suppressing the surge voltage on the inverter output side
On the secondary side of the inverter, connect the optional surge voltage suppression filter.

€ Baglantisi

U,v,w
Surge Motor
Invertor filter
\ ) N J
Y
Sm 300m

€ Uyan
& Filtreyi baglarken Giris/Cikis1 kontrol edin.
& Invertor ve filtre arasindaki kablo mesafesi 5 metreyi asmamali.
& Filtre ve motor arasindaki mesafe 300 metreyi asmamali .
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Notlar:
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0.30 Arniza Gosterimi
Siiriiciide ariza olustugu zaman,siiriicii kapanir ve DRV 12°de hata degerini gosterir.Siiriicli bu hatalarin en son
5 tanesini FU2-01’den FU2-05’e kadar olan parametrelerine atar.

K -
eypad Display Koru_ma Tammi
LCD 7-Segment| Fonksiyonu
Over Current 1 oc1 Fazla Akim E.ge"r stricd cikis akimi stirlicliye girilen nominal akimdan 200% fazla olursa
Korumasi stricu cikisini keser.
Tooraklama Hata Topraklama hata akimi siriiclide ayarlanan dederden fazla oldugunda stirlicii
Ground Fault GF pKorumaS| korumaya gecer.Asiri akim hata koruma fonksiyonu disiik topraklama direncine
karsin strlclyl koruyabilir.
Motor yavaslarken veya motor yiikii degiskenliginden dolay stirlicliye geri
Fazla Gerilim  |enerji akisi oldugunda,eger DC gerilim ana devredekinden fazla oluyorsa
Over Voltage o e e .
Korumasi strlici korumaya geger ve ¢ikisini keser.Bu hata sirlciye gelen beslemedeki
dengesizlikten dolayida olugabilir.
Akim Limit
over Load oLT Korumqy Eger suricdindn cikis akimi stirlictiye g|r|Ien"n?n]|naI akim degerinden 180%
(Asirt YUk. kadar akim limit zamanindan fazla olursa siirticii gikisini keser.
Korumasi)
Fuse Open FUSE Fuse Open Eger S|gortg baglantilarinda bir problem varsa siiriicii IGBT'yi korumak icin
cikisini kesip korumaya geger.
Over Heat oH Fazla Isinma Eggr stirdicdindin fani zarar gérmus ise veya fana yabanci bir cisim girmis ise
strdci 1sinir ve ¢ikisini keser.
Siriiclinin igerisindeki sicaklik fazla olur ise motorun asiri i1sindi§1 anlamina
gelir.Eger motor fazla yiikliyse strlicl gikisini keser.Siirlict birden gok kutuplu
E-Thermal ETH Electronik Isinma |motoru veya birden fazla motoru kontrol ederken motoru koruyamaz.Bundan
dolay1 her bir motor i¢in sicaklik kontrol cihazlari kullanin.
Asiri Yik Kapasitesi: 150% (1 dakika icin)
External-A EXTA Harici hata A Eger kullanici harici bir hata sinyali ile siriicinin ¢ikisini kesmek isterse strict
bu hatayla korumaya geger.(Normalde Agik Kontak)
External-B EXTB Harici hata B Eger kullanici harici bir hata sinyali ile strlictinin ¢ikisini kesmek isterse sirtict
bu hatayla korumaya geger.(Normalde Kapali Kontak)
Low Voltage v Dustik Gerilim  |E@er sUriictdeki DC gerilim tanimlanan seviyeni altinda ise sirticti korumaya
Korumasi geger.
Over Current 2 0C2 IGBT Short Eggr I"GBT kisa devre olmus ise veya siriictiniin ¢ikisinda kisa devre varsa
strict gikisini keser.
Phase Open PO Cikis Fazi Agik |Eger sriicnin gikisi (U,V,W) fazlarindan biri agik ise siirlicli korumaya geger..
Siricinin agil stop olarak kullanilir.Striici BX terminali ON konumuna
BX Korumasi  |alindiginda sirticti ¢ikisini aninda keser.BX terminali OFF konumuna
BX BX : e - C
(Aninda Kesme) |alindiginda siriicl tekrar normal galismasina geri doner.Bu islemi kullanirken
dikkatli olun.
Option (**) OPT Uygulama Hatas! Siriict istenilen uygulama igin yanlis programlandiginda bu hatayi verir.
Siiriicii HW Siriictiniin control devresinde herhangi bir hata oldugunda siiriicii bu hatayi
HW-Diag HW Hatas| verir.Bu ariza nedenleri arasinda Wdog hatasi, EEP hatasi, ve ADC Offset
hatalari olabilir.
COM Error Haberlesme e ,
CPU Error Err Hatas! Bu hata strlicinu keypad ile haberlegsemdiginde olugur.
LOP 1P Calisma Frekansi [I/0-48 [Frekans referansi kaybinda calisma metodu] parametresine atanan
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Keypad Display Koru.ma Tammi
LCD 7-Segment| Fonksiyonu

isleve gore (galismaya devam et,yavaslama zamaniyla dur ve serbest durusa
LOR IR geg) slriicli galismasina o sekilde devam eder.

LOP: Calisma frekansi kaybinda bu hata olusur.(DPRAM zaman asimi)
LOV v kaybinda Calisma , "

LOR: Calisma frekansi kaybinda bu hata olusur (Haberlesme agi hatasi)
LOT 1} Metodu ,
LOX X LOV: V1 analog frekansi kaybinda bu hata olusur.

LOI; | analog frekansi kaybinda bu hata olusur.

LOX: llave kart iizerinden (V2, ENC) analog frekansi kaybinda bu hata olusur.

Inv. OLT 10LT inv?rté')r Asiri .S%'jr(lci]nijn cikis akimi ay'a.rllalr)an seviyeden (bir dakika igin %150, 0.5 saniye
Yiklenme icin %200) fazla olursa siriici ¢ikisini keser.

Arizlar resetlemek igin RESET tusuna basin, RST-CM terminalini kapatin.
Eger problemi gideremiyorsaniz ,siiriicliyii aldiginiz firmayla baglant1 kurun.
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0.31 Arizanin Giderilmesi
Koru.ma Ariza Nedenleri Arizanin Giderilmesi
Fonksiyonu
1)Hizlanma/Yavaslama zamani yiikiin GD? ile 1) Hizlanma/Yavaslama zamanini arttirin
karsilastirildiginda cok kisa kalir. 2) Sirliclinin kapasitesini arttirin.
2) YUk siirlicli kapasitesini agarsa. 3) Motoru durdurup galigtirin.
3)Motor serbest galigirken invertdr gikis veriyorsa. 4) Cikis kablolarini control edin.
Asirt Akim y . i .
Korumas  |2) Gkista kisa devre veya topraklama hatas oldugunda 5) Mekanik frenlemeyi kontrol edin.
5) Motorun mekanik frenlemesi gok hizli ise 6) Sogutma fanini control edin.
6) Eger fan arizall ise stiriicliniin ana devresindeki (Caution) Operating inverter prior to correcting fault may
elemanlar gok Isinirsa damage the IGBT
1)Sirliciinln gikisindaki baglantida topraklama hatasi 1) Stricuntn ¢ikis badlatilarini control edin.
Toprak Akim oo
K varsa. 2)Motoru degistirin.
orumasl o
2) Asiri isnmadan dolayi motor yalitimi zarar gérms ise.
1)Hizlanma zamani yiikiin GD? ile karsilastigi zaman ¢ok  |1) Yavaglama zamanini arttirin.
Asiri Gerilim kisa ise. 2) Dinamik frenleme direnci takin.
Korumasi  |2) Cikista ylik ataletinden oluyosa. 3) Hat gerilimini kontrol edin.
3) Besleme gerilimi yliksek olursa.
Akim Limitleme |1) Yk suricl kapasitesini asar ise 1) Sirlictniin ve motorun kapasitesini arttirin.
Korumas!  |2) Slriicl kapasitesi yanlis segilmis ise 2) Dogru kapasiteli invertdri segin.
(Asin Yk [3) VIF tipi yanlis ayarlanmis ise 3)VIF patterni segin.
Korumasl)

Fuse Damage

1)Damage due to repeated over current protection
2)Damage due to instant deceleration when motor is at an
excessive excitation status.

Exchange the fuse
(Caution) The IGBT receives damages on many
occasions when Fuse Open Trip occurs

1) Sogutma fanina yabanci cisim girdiginden dolayi zarar
goérmis ise

1) Sogutma fanini degistirin veya siriicii igerisindeki
yabanci maddeyi ¢gikarin.

2) Cikisindaki baglantilarda hata olabilir

Asiri Isinma  [2) Sogutma sistemi zarar gormus ise 2) Isi akisinda yabanci madde olup olmadigini control
3) Calisma sicakhdi yiiksek ise edin.
3)Ortam sicakhigini 40 0 altinda tutun.
1)Motor agiri 1sinmig ise 1) YUkU azaltin.
2) Yuk surlcl kapasitesini agiyor ise 2) invertér kapasitesini arttrin.
E| , 3) ETH seviyesi ¢ok disik ise 3) ETH seviyesini ayarlayin.
ectronik R T y . . ) .
Sicaklik 4) Yanlis invetdr kapasitesi secilmis ise 4) Dogru kapasitede invertdr segin.
5) VIF tipi yanlig ayarlanmis ise 5)VIF pattern segin.
6) Dustk hizlarda uzun galismis ise 6) Beslemesi ayri sogutma fani ekleyin.
Harici hata A | Harici hata olustugunda Dijital girislerden ayarlanan harici hata sinyalini kaldirin.
Harici hata B | Harici hata olustugunda Dijital girislerden ayarlanan harici hata sinyalini kaldirin.
1)Besleme gerilimi diislk ise 1) Hat gerilimini kontrol edin.
2)Load larger than line capacity is connected to line 2) Besleme hattinin kapasitesini arttirin.
Diistik Gerilim |  (welding machine, motor with high starting current 3) Manyetik sivici degitigrin.
Korumasi connected to the commerecial line)
3) Invertériin besleme kisminda manyetik sivici arizalanmis
ise
1)Short has occurred between the upper and lower IGBT.  [1)IGBT'yi control edin.
Asiri Akim 2 2)Short has occurred at the output of the inverter 2) Suricinln gikis baglantilarini kontrol edin.
3)Acceleration/Deceleration time is too short compared to  3) Hizlanma zamanini arttirin.
the GD%of load
Cikis Fazi Agik 1) Cikistaki manyetik sivi¢ kontaginda problem vardir. 1) Siirlict ¢ikisindaki manyetik sivici kontrol edin.

2) Cikis bagdlantilarini kontrol edin.
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Koruma
Fonksiyonu

Aniza Nedenleri

Arizanin Giderilmesi

Opsiyonel Hata

Opsiyonel aparatlarin konnektérini kontrol edin.

Opsiyonel baglantiyi kontrol edin.

1)Wdog hatasi (CPU hatasi)

Surlclyu degistirin.

H/W Hatasi  2)EEP hatasi (hafiza hatas)
3)ADC Offset (Akim geribeslemeli devre hatasi)
Haberlesme [1) Sirlicli ve Ketpad arasinda baglanti hatasi 1) Konnektorii kontrol edin.
Hatas! 2)invertér CPU hatasi 2) Sarticiiyi degistirin.
LOP (Opsiyonel tiniteden gelen referans frekansi kaybi), Arizaya neden olabilecek baglanti yerleri kontrol edin.
Galisma |, 52 (Remote)
Frekansi
Kaybinda LOV V1),
LOI (1),

Calisma Metodu

LOX (Ek-V2, ENC)

invertor Asiri
Yiklenme

1) Yk sUrticiinin kapasitesinden fazla

2) Yanlis kapasitede invertér secilmis

1) Siriicii ve motor kapasitesini arttirin.
2) Dogru kapasiteli invertdr segin.
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0.32 Aksakhiklarin Saptanip Giderilmesi

Durum

Kontrol Noktalari

Motor D6nmuyorsa

1) Ana devre kontrol:
5 S(rlicli besleme gerilimi normal mi? (Stirtclideki yik LED yaniyor mu?)
&5 Motor baglantisi dogru yapilmis mi?
2) Sinyal giris kontroli:
«5 Sirlicliden gelen sinyal girisini kontrol edin.
&5 Ayni zamanda strlictden ileri ve geri sinyali geliyor mu ?
« Sirlictiden gonderilen frekans komutunu sinyalin kontrol edin.
3) Parametre ayar kontroli:
5 Terse galismayi 6nleme fonksiyonu (FU1-03) ayarlanmig mi?
5 Calisma modu (FU1-01) dogru ayarlanmis mi?
«5 Frekans komutu 0 degerine mi ayarlanmig?
4) Motor yiikii kontroll:
5 Motor yiikii gereginden fazla veya motor tikaniyor mu? (Mekanik fren var mi?)
5) Diger ihtimaller:
«5~ Keypad iizerindeki alarm(hata) sinyali var mi veya alarm LED'i yaniyor mu? (STOP LED'i yanar)

Motor Ters Yonde
Dénmiiyorsa

U, V, W cikis terminalleri dogru baglanmig mi?
Start sinyali (ileri/geri) dogru baglanmig mi?

Donme Hizi ve
Referans Arasindaki
Fark Fazlaysa

Referans frekansi dogru mu? (Giris sinyalinin seviyesini kontrol edin)
Asagidaki parametreler dogru ayarlanmig mi?
Alt Limit Frekansi (FU1-24), Ust Limit Frekansi (FU1-25), Analog Frekans Kazanci (1/0-1~10)

5898

5 Sinyal girisi disaridan gelebilecek parazitlerden yahtiimig mi? (Yalitimli kablo kullanin)
Stiriicii Diizglin Bir | == Bir periyodluk zamana gore hizlanma/yavaglama zamani gok kisa mi?
Sekilde Hizlanip &5~ Motor yiki gereginden fazla mi?
Yavaglamiyorsa 5 Akimi limitleme ve kaybi dnleme fonksiyonuna gore Tork Arttirma (FU1-27, 28) ¢ok mu fazla?
Motor Akimi Gok 5 Motor yiki gereginden fazla mi?
Fazlaysa &5 Tork arttirma degeri (manuel olarak) gok mu yiiksek?
Dénme Hizi s Ust Iimit"F[ekans}FU1-25) degeri dogru ayarlanmig mi?
&5 Motor yiki gereginden fazla mi?
Artmiyorsa .

Kaybi &nleme fonksiyonuna (FU1-59, 60) gore Tork Arttirma (FU1-27, 28) degeri ok mu fazla?

Sirlict galistiginda
donme hizinda
kararsizlik varsa

1) Motor yiik kontroli:
5 Motor yiikiinde karasizlik var mi?
2) Giris sinyali kontroli:
«5° Referans frekansinda kararsizlik var mi?
3) Diger ihtimaller:
«~ S(rlcl V/F kontroliinde ¢aligirken baglantilari gok mu uzun ? (500m (izerindeyse)
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0.33 Gii¢ Devresi Elemanlariin Kontrolii Nasil Yapihr

Gii¢ devresi elemanlarini kontrol etmeden 6nce,AC beslemeyi kesin ve Ana Elektrolitik Kapasitorlerin (DCP-
DCN) bosaldigindan emin olana kadar bekleyin.

2

Yiik direnci | B1

A1 GHK} GHK} o
R o— + B2
. Elektrolitik KAfFsitorle
Te G o]

L] [ L]

Dinamik Frenleme Unitesi (15-30 HP modelleri igin Opsiyoneldir)

B Diyod Modiiliin Kontrolii

Kontrol noktasi

Direncin lyi Olmasi

R, S, T-P1

50 k ohms veya uzeri

R,S, T—-N

50 k ohms veya uzeri

B Yik Direnci Kontroli

Kontrol noktasi

Direncin lyi Olmasi

Kontaktor terminalleri

Modeline gore degisir

B DB (Dinamik Frenleme) IGBT (Opsiyonel)

Kontrol noktasi

Direncin lyi Olmasi

B2-N

50 k ohms veya Uzeri

G-N

Bir kag kilo ohm

B IGBT Modiili Kontroli

Kontrol noktasi

Direncin lyi Olmasi

B2-N

50 k ohms veya uzeri

G-N

Bir kag kilo ohm
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0.34 Bakim

1S5 serisi gelismis yari iletken elemanlardan olugan endiistriyel bir elektronik iirliniidiir.Fakat titresimden
,nemden,sicakliktan ve zamanla pargalarinin eskimesinden etkilenmektedir.Bunu 6nlemek i¢in size 6nerilen
stiriicliniizii diizenli bir sekilde kontrol altinda tutun.

0.34.1 Onlemler

B Siiriiciiniin bakimin1 yaparken siiriiciiye gelen beslemenin kesik oldugundan emin olun.

B Siriiciiniin kondansatorlerindeki yiikiin bosaldigindan emin olduktan sonar siiriiciiniin bakimina baslayn.
Siirlictiniin beslemesi kesildikten sonra bile siiriicliniin elekronik kartindaki kondansatorler yiiklii olabilir.

B Cikis gerilimini dogru dlgebilmek igin sadece yiiksek frekansta gerilim dlgebilecek voltmetre
kullanin.Ciink{i siiriiciiniin ¢ikiginda yiiksek frekansta PWM ¢ikis geriliminden dolay1 dijital voltmetre dahil
dogru 6lglim yapamaz.

0.34.2 Rutin Kontrolii

Cihaz kontroliine baslamadan once asagidaki kosullar1 kontrol ettiginize emin olun.Bunlar:
B Siiriiciiniin monte edildigi yerin durumu

B Siiriiciinii faninin durumu

B Anormal vibrasyon(salinim)

B Anormal 1sinma

0.34.3 Periyodik Kontrol

B Cevre kosullarindan 6tiirii siiriiciiyii monte etmekte kullanilan civata veya somunlarda eksilme,gevseme

veya paslanma var m1 ?Eger bdyle bir durum s6z konusuysa civatalari sikin veya siiriiciiniin yerini

degistirin.

Siiriicliniin sogutma fani igerisinde yabanci bir madde var mi? Varsa, fana hava tutarak atin.

B Siiriictiniin baski devrelerinde yabanci bir madde var m1? Varsa, karta hava tutarak atin.

W Siiriiciiniin baski kart1 tizerindeki her bir konnektoriin baglantisinda anormallik var m1? Varsa,her bir
konnektdriin gérevini kontrol ederek yerlerini bulun.

B Siiriiciideki fanin doniisiini, kapasitorlerin durumunu ve manyetik kontaktor baglantilarini kontrol edin. Bu
pargalardan birinde bir anormallik varsa o parcay: degistirin.

0.34.4 Icteki Sigortamin Degistirilmesi

Sigortalar1 degistirmeden 6nce IGBT’yi mutlaka kontrol edin.Sigorta degerlerini 6grenmek icin LG
miimessiline danigin.
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0.34.5 Meggar Test

For Exterior main circuit, remove all cables from inverter terminals to ensure that test voltage is not applied to

the inverter.

Use DC 500V meggar and isolate the main power before starting measurement. If the test voltage is connected
to the control circuit, remove all connection cables to the control circuit. Perform the Meggar test only between
the common cables connected to the main circuit and ground.

Do not perform Dielectric Voltage Withstand test to Inverter. Otherwise, IGBT inside Inverter will be
damaged.

= w»
< < c
\/

DC 500V JT_

— Topraklama

[Megger test]
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0.35 Giinliik ve Periyodik Gozetlenecek Parcalari

5 - Periyod

g £

2 S ,

2 Eo Kontrolii 2 ; = Kontrol Metodu Kriteri Olgme Cihazi

5 & 339

E x

Herhangi bir paslanma var mi? Refer to the precautions Temperature: Thermometer,
Siriictintin bulundugu ortamdaki sicaklik ve -10~+40 no Hygrometer,
Calisma i freezi Record

_ Kosulan nem orani normal mi? reezing. ecorder

2 Humidity: Under

2 50% no dew
Equipment | Is there any abnormal oscillation or noise Use sight and hearing No abnormality

Input Is the input voltage of the main circuit normal Measure the voltage between the Digital Multi-
Voltage terminalsR, S, T Meter/Tester
Megger check (between the main circuit and Undo the inverter connections short Over 5MQ DC 500V class
the ground) the terminals R, S, T, U, V, W and No fault Megger
Al Are any fixed parts removed? [e) measure between these parts and the
Are there any traces of overheating at each o) ground.
component’s cleaning? Tighten the screws.
Visual check.
Conductor/ | Is the conductor rusty? (0] Visual check No fault
Wire Is the wire coating damaged? [e)
Terminal | Is there any damage? @) Visual check No fault
IGBT Check the resistance between each of the Undo the inverter connection and (Refer ‘How to Digital Multi-
o| Module terminals. measure the resistance between R, S, | Check Power Meter/Analog
=| [Diode TeP,NandU,V,W < P,Nwitha [ Components”) Tester

Q| Module tester.

g Is there any liquid coming out? Visual check. No fault Capacitance
Smoothing | Is the safety pin out, and is there any Measure with a capacitance Over 85% of the Measuring Device
Capacitor | swelling? measuring device. rated capacity

Measure the capacitance.
Is there any chattering noise during O Auditory check. No fault
Relay operation?
Is there any damage to the contact o) Visual check.
Is there any damage to the resistor O Visual check. No fault Digital Multi-
insulation? Error must be Meter/Analog
Resistor | Is the wiring in the resistor damaged (open)? 0 Disconnect one of the connections within £10% the Tester
and measure with a tester. displayed
resistance

2 Is there any unbalance between each Measure the voltage between the The voltage Digital Multi-

8 phases of the output voltage? output terminals U, V and W. balance between Meter/Rectifying

° the phases for Voltmeter

5 ) Nothing must be wrong with display circuit Short and open the inverter protective | 200V (800V) class

< Operation | after executing the sequence protective circuit output. is under 4V (8V).

&| Check | operation The fault circuit

S operates according

% to the sequence.

2

‘€ Is there any abnormal oscillation or noise? Turn OFF the power and turn the fan Must rotate

L Is the connection area loose? by hand. smoothly.

ﬁ Cooling Tighten the connections. No fault

£ Fan

3

g

Is the displayed value correct? Check the meter reading at the Check the Voltmeter/

- exterior of the panel specified and Ammeter etc.

& management

2|  Meter

2 values.

Al Are there any abnormal vibrations or noise? Auditory, sensory, visual check. No fault
S Is there any unusual odor? Check for overheat and damage.
2 Insulation Megger check (between the output terminals Undo the U, V and W connections and | Over 5MQ 500V class
Resistor | and the ground terminal) tie the motor wiring. Megger

Not: Values in () is for the 400V class inverters.




INDEKS A — KULLANIMDA FONKSIYONLARIN AYARLANMASI

Yiikiin durumu ve ¢alisma kosullarina gore fonksiyonlarin ayari.Uygulamalar ve alakali fonksiyonlar

asagidaki tabloda gosterilmistir.

Uygulama

ilgili Parametre Kodu

Hizlanma/Yavaglama zama, Tip Ayari

DRV-01 [Acceleration Time], DRV-02 [Deceleration Time],
FU1-05 [Acceleration Pattern], FU1-06 [Deceleration Pattern]

Terse Donmeyi Onleme

FU1-03 [Forward, Reverse Prevention]

Minimum Hizlanma/Yavaslama Zamani

FU1-05 [Acceleration Pattern], FU1-06 [Deceleration Pattern]

Hizlanma/Yavaglama Strekli Orani

FU1-05 [Acceleration Pattern], FU1-06 [Deceleration Pattern]

Frenleme islemi Ayari

FU1-0 7[Stop Method], FU1-08~11 [DC Braking],
FU1-12~13 [DC braking at start]

60 Hz Uzerinde Calismak icin,Yapilmasi
Gereken Parametre Ayarlari

FU1-20 [Maximum Frequency],

FU1-25 [Frequency Upper Limit],

I/0-05 [Frequency Corresponding to Max. Voltage of V1],
I/0-10 [Frequency Corresponding to Max. Current of ]

Yk igin Uygun Cikis Karakteristigini Segme

FU1-20 [Maximum Frequency],
FU1-21 [Base Frequency]

FU1-22 [Starting Frequency],
FU1-26~28 [Torque Boost],

Motor Gikig Tork Ayan FU1-59~60 [Stall Prevention],
FU2-30 [Rated Motor]
Cikis Frekans Limiti FU1-23~25 [Frequency Upper/Lower Limit],

1/0-1~10 [Analog Frequency Setting]

Motor Asiri Isinma Korumasi

FU1-50~53 [Electronic Thermal], FU2-30 [Rated Motor]

Coklu Adim Islemi

1/0-12~14 [Define the Multi Function Input Terminals],
1/0-20~27 [Jog, Multi Step Frequency],
FU1-23~25 [Frequency Upper/Lower Limit]

Jog Islemi

1/0-20 [Jog Frequency]

Frekans Atlama islemi

FU2-10~16 [Frequency Jump]

Elektronik Frenleme islemi Zamanlamasi

1/0-42~43 [Frequency Detection Level],
I/0-44 [Multi Function Output]

Donme Hizi Gosterimi

DRV-04 [Motor Speed],
FU2-74 [Motor RPM Display Gain]

Fonksiyon Degistirilmesini Onleme

FU2-94 [Parameter Lock]

Enerji Tasarrufu

FU1-39 [Energy Saving]

Alarm Stop’tan Sonra Otomatik Calisma

FU2-27~28 [Auto Retry]

2. Motor islemi

FU2-81~90 [2"™ Function]

PID Geribesleme islemi

FU2-50~54 [PID Operation]

Frekans Referans Sinyali ve Cikis Ayari

1/0-01~10 [Analog Frequency Setting]

Cok-Fonksiyonel Giris Terminali Tanimi

1/0-12~14 [Define the Multi-Function Input Terminals]

Cok-Fonksiyonel Giris Terminali Tanimi

I/0-44 [Multi Function Auxiliary Contact Output Setting]

Commercial Line < inverter Switchover
Operation

1/0-12~14 [Define the Multi-Function Input Terminals],
1/0-44 [Multi-Function Auxiliary Contact OQutput Setting]

Frekans Metre Kalibrasyonu

1/0-40~41 [FM Outpuf]

Bir Bilgisayar Uzerinden Calisma

1/0-46 [Inverter No.],
I/0-47 [communication Speed)],
1/0-48~49 [Loss of Reference]




INDEKS B ~-UYGULAMAYA GORE PARAMETRE AYARI

istenilen Ayarlama

Parametre Kodu

DRV Grubu

Frekans degerini degistirmek istenildiginde

DRV-00

Motorun hizlanma ve yavaglama zamanini degistirmek istenildiginde

DRV-01, DRV-02

Calis/Dur metodu degistiriimek istenildiginde

DRV-03

Referans frekansi kaynagini degistirmek istenidiginde DRV-04

Hiz atama degerleri gorilmesi istenildiginde DRV-005 ~ 07
Cikis akimi,motor hizi ve DC Bara gerilimine bakilmak istenildiginde DRV-08 ~ 10
Cikis gerilimi,cikis glicii,cikis torkuna bakilmak istenildiginde DRV-11
Sirdclnln hatasi control edilmek istenidiginde DRV-12

FU1 Grubu

Grup icerisindeki herhangi bir parametreye Gegme kodu ile gecilmek istenildiginde FU1-00
Siriclnin ters yonde calismasi dnlenmek istenildiginde FU1-03
Uygulamaya gore hizlanma ve yavaslama tipi ayarlamak istenildiginde FU1-05 ~ 06
Durma tipi degistirilmek istenildiginde FU1-07
Sabit durma igin durmadaki sapma degerlerini ayarlamak istenildiginde FU1-08 ~ 11
Calismaya baslamadan 6nce DC frenleme yapilmak istenildiginde FU1-12~13
Motorun tork degerlerine gore maksimum ve base frekansi ayarlanmak istenildiginde FU1-20 ~ 21
Calisma frekansi ayarlanmak istenildiginde FU1-22
Mekaniksel donme hizini sabit bir degerle limitlemek istenildiginde FU1-23 ~ 25
Calismaya baslama esnasinda tork artirimak istenirse (6rnegin asansor) (Manuel/Oto Tork Artirma) FU1-26 ~ 28
Cikis karakteristigi (V/F karakterisitigi) ylkin durumuna gére degistirimek istenildiginde FU1-29

VIF degerlerini kendiniz atamak istediginizde FU1-30 ~ 37
Siirliciiniin ¢ikis gerilimi ayarlanmak istenildiginde FU1-38
Enerji tasarruf fonksiyonu kullanilmak istenildiginde FU1-39
Motoru asiri Isinmadan korumak istenildiginde FU1-50 ~ 53
Asiri yiklenme durumunun zamani ve seviyesi ayarlanmak istenildiginde FU1-54 ~ 55
Asiri yiiklenme durumunun zamani ve seviyesine gore cikisi kesilmek istenildiginde FU1-56 ~ 58
Kaybi 6nleme fonksiyonu kullaniimak istenildiginde FU1-59 ~ 60
FU2 Grubu

Hata kayitlari kontrol edilmek istenildiginde FU2-01 ~ 06
Oturma fonksiyonu kullanilmak istenildiginde FU2-07 ~ 08
Makinanin osilasyon karakteristiginden rezonasi dnlemek istenildiginde FU2-10 ~ 16
Sirdclnln input/output faz kaybini 6nlemek istenildiginde FU2-19
Siirliciiye besleme verilir verilmez ¢alismasi istenildiginde FU2-20
Siirliciide bir ariza olusup, arizani resetlenip sonra tekrar calismasi istenildiginde FU2-21
Anlik besleme kesintisinden sonra tekrar galismasi istenildiginde (Hiz Arama) FU2-22 ~ 25
Tekrar galisma fonksiyonu kullaniimak istenidiginde FU2-26 ~ 27
Motor degerleri girilmek istenildiginde FU2-30 ~ 37
PWM tasima frekansini degistirerek motor sesi ve motordaki kacak akim degeri ayarlanmak istenidiginde FU2-39
Kontrol modu degistirimek istenildiginde (V/F, Kayma kompanzasyonu,PID, veya sensorsiz vector) FU2-40
Otomatik tanitma fonksiyonu kullaniimak istenildiginde FU2-41 ~ 44




istenilen Ayarlama

Parametre Kodu

PID geribesleme islemi kullaniimak istenildginde FU2-50 ~ 54
Hizlanma ve yavaglama igin referans frekansini degistirmek istenildiginde FU2-70
Hizlanma ve yavaslama zaman 6lgegi degistirilmek istenildiginde FU2-71
Besleme verildiginde keypad izerinde gdriinmesi istenilen degeri degistirmek istenildiginde FU2-72
Kullanici ekraninda gésterilmesi istenilen degerin degistirmek istenildiginde FU2-73
Motor RPM gbstergesi dederi ayarlanmak istenildiginde FU2-74
Dinamik Frenleme (DB) direnci modu kullaniimak istenildiginde FU2-75 ~ 76
Siriiciiniin yazilim versiyonu kontrol edilmek istenildiginde FU2-79
ikinici bir motor igin parameter degerlerini ayarlamak istenildiginde FU2-81 ~90
Siriict parametrelerini diger bir invertdr icin kopyalamak istenildiginde FU2-91 ~ 92
Parametreleri fabrika degerine cevirmek istenildiginde FU2-93
Parametreleri degistirilmesi karsi korumak istenildiginde FU2-94

/0 Grubu

Referans frekansi igin analog gerilim veya akim degerlerini ayarlamak istendiginde 1/0-01 ~ 10
Frekans kaybindan sonra ¢alisma metodunu ayarlamak istenildiginde 1/0-11
P1,P2 ve P3 giris terminallerinin fonksyionlarini degistrimek istenildiginde 1/0-12 ~ 14
Input/output terminallerinin durumu kontrol ediimek istendiginilde 1/0-15 ~ 16
Giris terminallerinin cevaplama zamani degistirilmek istenildiginde 1/0-17

JOG ve ¢oklu adim hiz islemi kullanilmak istenildiginde 1/0-20 ~ 24
1'den 7’ye kadar hizlanmal/yavaglama zamanini degistiriimek isttenildiginde 1/0-25 ~ 38
FM terminal ¢ikisi kullaniimak istenildiginde 1/0-40 ~ 41
Frekans tanimlama seviyesi ayarlanmak istenildiginde 1/0-42 ~ 43
Yardimel kontak cikisi (AXA-AXC) fonksiyonu degistirilmek istenildiginde 1/0-44
Motora siiriciiden gelen beslemeyi kesip motora beslemeyi direk gelmesi istenildiginde 1/0-44

Ariza réle kontagdi (30A, 30B, 30C) kullaniimasi istenildiginde 1/0-45
RS232/485 haberlesmesi kullanilmak istenildiginde 1/0-46 ~ 47
Referans frekansi kayip oldugunda siriiciiniin ¢alisma tipi ayarlanmak istenildiginde 1/0-48 ~ 49
Oto (dizin) ¢alisma islemi kullaniimak istenidiginde 1/0-50 ~ 84
EXT Grubu (Ek-kart ve/veya bir opsiyonel kart monte edildiginde)

Girig terminalleri P4,P5,P6(Ek-A,Ek-C) igin fonksiyon tanimlamak istenildiginde EXT-02 ~ 04
Analog gerilim (V2) girisi (Ek-A, Ek-C) kullaniimak istenildiginde EXT-05 ~ 10
Enkoder.puls.e gfe.ribeslemesiyle motor hizi kontrolli veya referans frekansi igin pulse girisi(Ek-B) ile ayarlama EXT-14 ~ 24
yaplimk istenildiginde

Cikis terminallerinin Q1,Q2,Q3(Ek-A,Ek-C) fonksiyonu degistirimek istenildiginde EXT-30 ~ 32
LM terminal ¢ikisi(Ek-A,Ek-C) kullaniimak istenildiginde EXT-34 ~ 35
Analog cikis terminalleri (AM1,AM2 terminalleri) kullaniimak istenildiginde EXT-40 ~ 43




INDEKS C- iLAVE APARATLARI

invertér | Motor Manyetik Kablo, mm?*(AWG) AC Girig ) )
. MCCB, ELB . AC Reaktor DC Reaktor
Modelleri [HP] Kontaktor R,S,T | U,V,W | Ground | Otomati
SV008iS5-2 1 ABS33a, EBS33 SMC-10P 2(14) 2(14) | 35(12) 10A 213mH,57A | 7.00mH,54A
SV015iS5-2 2 ABS33a, EBS33 SMC-10P 2 (14) 2(14) | 35(12) 15 A 1.20 mH, 10 A 4.05mH,9.2A
SV022iS5-2 3 ABS33a, EBS33 SMC-15P 2 (14) 2(14) | 35(12) 25A 0.88 mH, 14 A 2.92mH, 13A
SV037iS5-2 5 ABS33a, EBS33 SMC-20P 35(12) | 35(12) | 35(12) 40 A 0.56 mH, 20 A 1.98 mH, 19 A
SV055iS5-2 | 7.5 ABS53a, EBS53 SMC-25P 55(10) | 55(10) | 5.5(10) 40 A 0.39mH, 30 A 1.37 mH, 29 A
SV075iS5-2 10 ABS63a, EBS63 SMC-35P 8(8) 8(8) 5.5 (10) 50 A 0.28 mH, 40 A 1.05mH, 38 A
SV110iS5-2 15 ABS103a, EBS103 SMC-50P 14 (6) 14 (6) 14 (6) 70A 0.20 mH, 59 A 0.74 mH, 56 A
SV150iS5-2 20 ABS103a, EBS103 SMC-65P 22 (4) 22 (4) 14 (6) 100 A 0.15mH, 75 A 0.57mH, 71A
SV185iS5-2 25 ABS203a, EBS203 SMC-80P 30(3) 30(3) 22 (4) 100 A 0.12mH, 96 A 049 mH,91A
SV220iS5-2 30 ABS203a, EBS203 SMC-100P 38(2) 30(3) 22 (4) 125A 0.10 mH, 112 A | 0.42mH, 107 A
SV008iS5-4 1 ABS33a, EBS33 SMC-10P 2 (14) 2 (14) 2 (14) 6A 8.63mH,2.8A | 28.62mH,2.7A
SV015iS5-4 2 ABS33a, EBS33 SMC-10P 2(14) 2(14) 2 (14) 10A 481mH,48A | 16.14mH,46A
SV022iS5-4 3 ABS33a, EBS33 SMC-20P 2 (14) 2 (14) 2 (14) 10A 323mH,75A | 11.66mH,7.1A
SV037iS5-4 5 ABS33a, EBS33 SMC-20P 2 (14) 2(14) 2 (14) 20A 2.34 mH, 10 A 7.83mH, 10 A
SV055iS5-4 | 7.5 ABS33a, EBS33 SMC-20P 35(12) | 2(14) | 35(12) 20A 1.22mH, 15A 5.34 mH, 14 A
SV075iS5-4 10 ABS33a, EBS33 SMC-20P 35(12) | 35(12) | 3.5(12) 30A 114 mH, 20 A 4.04mH, 19A
SV110iS5-4 15 ABS53a, EBS53 SMC-20P 55(10) | 5.5(10) 8(8) 35A 0.81mH,30A 2.76 mH, 29 A
SV150iS5-4 20 ABS63a, EBS63 SMC-25P 14 (6) 8 (8) 8(8) 45 A 0.61 mH, 38 A 218 mH, 36 A
SV185iS5-4 25 ABS103a, EBS103 SMC-35P 14 (6) 8(8) 14 (6) 60 A 0.45mH, 50 A 1.79mH, 48 A
SV220iS5-4 30 ABS103a, EBS103 SMC-50P 22 (4) 14 (6) 14 (6) 70A 0.39 mH, 58 A 1.54 mH, 55 A




DECLARATION OF CONFORMITY

Council Directive(s) to which conformity is declared:

CD 73/23/EEC and CD 89/336/EEC

Units are certified for compliance with:
EN50178 (1997)
EN 50081-2 (1993)
EN 55011 (1994)
EN 50082-2 (1995)
EN 61000-4-2 (1995)
ENV 50140 (1993) & ENV 50204 (1995)
EN 61000-4-4 (1995)
ENV 50141 (1993)
EN 61000-4-8 (1993)

Type of Equipment: Inverter (Power Conversion Equipment)
Model Name: SV - iS5 Series
Trade Mark: LG Industrial Systems Co., Ltd.
Representative: LG International (Deutschland) GmbH
Address: Lyoner Strasse 15,
60528, Frankfurt am Main,
Germany
Manufacturer: LG Industrial Systems Co., Ltd.
Address: 181, Samsung-Ri, Mokchon-Myon, Chonan-Si,
330-845, Chungnam,
Korea

We, the undersigned, hereby declare that equipment specified above conforms to the
Directives and Standards mentioned.

Place: Frankfurt am Main Choan-Si, Chungnam,
Germany Korea
LSt e Mt ZA,«Z L ,,';ﬁam/
T i — 2 (Signature / Date) orfosefa]
Mr. [k-Seong Yang / Dept. Manager Mr. Hyuk-Sun Kwon / General Manager

(Full name / Position) (Full name / Position)



TECHNICAL STANDARDS APPLIED

The standards applied in order to comply with the essential requirements of the Directives 73/23/CEE
"Electrical material intended to be used with certain limits of voltage" and 89/336/CEE "Electromagnetic
Compatibility" are the following ones:

« EN 50178 (1997)

« EN 50081-2 (1993)

« EN 55011 (1994)

« EN 50082-2 (1995)

* EN 61000-4-2 (1995)

« ENV 50140 (1993)

« ENV 50204 (1995)

* EN 61000-4-4 (1995)

« ENV 50141 (1993)

* EN 61000-4-8 (1993)

“Safety of information technology equipment”.

“Electromagnetic compatibility. Generic emission standard. Part 2: Industrial
environment.”

“Limits and methods of measurements of radio disturbance characteristics of
industrial, scientific and medical (ISM) radio frequency equipment.”

“Electromagnetic compatibility. Generic immunity standard. Part 2: Industrial
environment.”

“Electromagnetic compatibility (EMC). Part 4: Testing and measurement
techniques. Section 2: Electrostatic discharge immunity test. Basic EMC
Publication (IEC 1000-4-2: 1995).”

“Electromagnetic compatibility - Basic immunity standard - Radiated radio-
frequency electro magnetic field - Immunity test.”

“Radio electromagnetic field from digital radio telephones.”

“Electromagnetic compatibility (EMC). Part 4: Testing and measurement
techniques. Section 4: Electrical fast transients / burst immunity test. Basic
EMC Publication (IEC 1000-4-4: 1995).”

“Electromagnetic compatibility. Basic immunity standard. Conducted
disturbances induced by radio-frequency fields.”

“Electromagnetic compatibility (EMC). Part 4: Testing and measurement
techniques. Section 8: Power frequency magnetic field immunity test - Basic
EMC Publication (IEC 1000-4-8: 1993).”




EMI/RFI BESLEME HATTI FILTRELERI L G

INTERNATIONAL CAPACITORS

RFI FILTRELERI

L.G.BESLEME HATTI FILTRELERI FF (Ayakbaskil) — FE (Standart) OLMAK UZERE iKi TiPi VARDIR,BUNLAR
YUKSEK FREKANSTA CALISAN LG INVERTORLERI, iGiN DiZAYN EDILMISTIR.L.G. FILTRELERI,SAGLIKLI MONTAJI
ILE TUM ILETKEN YAYILIMI VE UYUMU STANDARTLARINA EN50081 UYGUNDUR.

IKAZ

SURUCUYE BESLEME VERILDIGINDE VEYA BESLEME KESILDIGINDE HATA OLUSABILME OLASIGINDAN DOLAYI SURUCUNUN
BESLEME KISMINDA ASIRI AKIMDAN KORUMA KOMPONENTLERI KULLANILMISTIR.

IN AVOID THIS CASE, THE SENSE CURRENT OF PROTECTIVE DEVICE SHOULD BE LARGER THAN VALUE OF LAKAGE CURRENT AT
WORST CASE IN THE BELOW TABLE.

RECOMMENDED INSTALLATION INSTRUCTIONS

To conform to the EMC directive, it is necessary that these instructions be followed as closely as possible.
Follow the usual safety procedures when working with electrical equipment. All electrical connections to the
filter, inverter and motor must be made by a qualified electrical technician.

1-) Check the filter rating label to ensure that the current, voltage rating and part number are correct.

2-) For best results the filter should be fitted as closely as possible to the incoming mains supply of the wiring enclousure, usually directly after the
enclousures circuit breaker or supply switch.

3-) The back panel of the wiring cabinet of board should be prepared for the mounting dimensions of the filter. Care should be taken to remove any
paint etc... from the mounting holes and face area of the panel to ensure the best possible earthing of the filter.

4-) Mount the filter securely.

5-) Connect the mains supply to the filter terminals marked LINE, connect any earth cables to the earth stud provided. Connect the filter terminals
marked LOAD to the mains input of the inverter using short lengths of appropriate gauge cable.

6-) Connect the motor and fit the ferrite core (output chokes) as close to the inverter as possible. Armoured or screened cable should be used with
the 3 phase conductors only threaded twice through the center of the ferrite core. The earth conductor should be securely earthed at both inverter
and motor ends. The screen should be connected to the enclousure body via and earthed cable gland.

7-) Connect any control cables as instructed in the inverter instructions manual.

IT 1S IMPORTANT THAT ALL LEAD LENGHTS ARE KEPT AS SHORT AS POSSIBLE AND THAT
INCOMING MAINS AND OUTGOING MOTOR CABLES ARE KEPT WELL SEPARATED.

FF SERIES ( Footprint )

[F N -

INVERTER
CABLE APANTALLADO
SHIEL DED CABLE
! - . MOTOR
— ||||||p et -
FILTER ,L
FE SERIES { Standard )
CABLE APANTALLADO
INVERTER SHIELDED CABLE
s ran’
d] FILTER :_ ﬁ@‘_‘ -
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EMI/RFI BESLEME HATTI FILTRELERI

iS5 SERISI icin RFI Filtreleri (Ayakbaskili - Standard)

LG

INTERNATIONAL CAPACITORS

iS5 serisi /|  Ayakbaskili Filtreler

— WMONTAJ _ s

INVERTOR | Wy KoD w | GERLM | oucuen |  ETARL | DECERLERT | oy | woums | s
U FAZ MIN. _MAKS.
SV008iS5-2 0.8KW
St o FES5-T0124x) | 12A | 250VAC |03A 18A|329x1495x50 | 315x120 M5 FS-2
SV022iS5-2 2.2kW
S 220 FFS5T020-(x) | 20A | 250VAC |03A 18A |329x1495x50 | 315120 M5 FS-2
SV055iS5-2 55k | FFS5-T030-(x) | 30A | 250VAC | 0.3A 18A | 415x1995x60 | _ 401x 160 M5 Fs-2
SV075iS5-2 75kW | FFS5-T050-(x) | 50A | 250VAC | 0.3A 18A | 415x1995x60 | 401 x 160 M5 FS-2
SVI10iS5-2 TTW
e e 100A | 250VAC |0.3A 18A FS-3
SV185iS5-2 18kW
e T 120A | 250VAC |03A 18A FS-3
SV008iS5-4 0.8kW
SV015iS54 T5kW FFS5-T006-(x) 6A 380VAC 0.5A 27A | 329x149.5x50 315x 120 M5 FS-1
SV022iS5-4 2.2kW
i 220 FFS5T012:x)| 124 | 380VAC |05A 27A | 329x1495x50 | 315120 M5 FS-2
SV055iS5-4 5.5kW
SV075iS5.4 75N FFS5-T030-(x) 30A 380VAC 0.5A 27A | 415x199.5 x 60 401 x 160 M5 FS-2
SV110i55-4 kW
S | FFS5-T051x) | 51A | 380VAC |05A 27A | 466x256x65 | 440.5x 181 M8 FS-2
SV185i55-4 18KW | FFS5-T060-(x) | 60A | 380VAC | 05A 27A | 541x332x65 | 5155x255 M8 Fs-2
SV220i55-4 22kW | FFS5-T070-(x) | 70A | 380VAC | 0.5A 27A | 541x332x65 | 5155 x255 M8 FS-2

iS5 serisi  /  Standart Filtreler

, ) o CIKIS

INVERTGR | KW KOD AKIM | GERILIM S| AR YONAY | AGRUGH | youray | SRR
UG FAZ MiN. _MAKS.
SV008iS5-2 0.8kW
SVO15iS5-2 15k FE-T012-( x ) 12A 250VAC 0.3A 18A | 250x 110 x 60 238 x76 = FS-2
SV022iS5-2 2.2KW
S 220 FETO20(x) | 20A | 250VAC |03A 18A| 270x140x60 | 258x106 FS-2
SV055iS5-2 55kW | FE-TO30-(x) | 30A | 250VAC | 0.3A 18A | 270x140x60 | 258x106 FS-2
SV075i55-2 75kW | FE-T050{(x) | 50A | 250VAC | 0.3A 18A | 270x140x90 | 258x 106 FS-2
SVI10is5-2 W
S Toi| FET100(x) | 100A | 250VAC | 03A 18A | 420x200x130 | 408168 FS-3
SV185i55-2 18KW
e T FETI20(x) | 120A | 250VAC | 13A 180A | 420x200x130 | 408168 FS-3
SV008iS5-4 0.8kW
SVoTsiSes To] FETO0B(x) | 6A | 380VAC |05A 27A| 250x110x60 |  238x76 FS-2
SV022iS5-4 2.2kW
S 220 FETO12(x) | 12A | 380VAC |05A 27A | 250x110x60 | 23876 FS-2
SV055iS5-4 5.5kW
S 220 FET030x) | 30A | 380VAC |05A 27A | 270x140x60 |  258x106 FS-2
SV110iS5-4 kW
S i{ FETOS0(x) | 50A | 380VAC |05A 27A | 270x140x90 | 258x106 FS-2
SV185iS5-4 18kKW | FE-T060-(x) | 60A | 380VAC | 05A 27A| 270x140x90 | 258x106 FS—2
SV220iS5-4 20kW | FE-TO70-(x) | 70A | 380VAC | O05A 27A| 350x180x90 | 338x146 FS-2

(x) (1) Endustriyel gcevre EN 50081-0 (A sinifi)

(2) Normal ve endiistriyel gcevre EN 50081-1 (B sinifi)



EMI/RFI BESLEME HATTI FILTRELERI

EBATLARI
FF SERIES ( Footprint ) FE SERIES ( Standard )
SN T !
v IS &l
OLJ | Y
X E@ %3 w| x i
=0 = =¥

@I FS SERIES ( output chokes )
#D " Modeli D W H X o)
FS—1 21 85 46 70 5
FS—2 | 285 105 62 20 5
— FS-3 48 150 110 125x30 | 5
/a;n I\’ FS—4 | 58 200 170 180x45 | 5

[ ] -—E .
Wy

LG

INTERNATIONAL CAPACITORS
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